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Une sécurité adaptée

INngénieuses et innovantes, les solutions de sécurité Preventa
VOUS assurent une protection maximale au travers de la
gamme d'interrupteurs XCS dédiée au contrble d'ouverture
de portes et carters de vos équipements.

>Une gamme compléte
pour toutes les applications:

» Pour capots et portes coulissants, rotatifs, amovibles
* Pour tous types d’environnements
» Une solution adaptée aux niveaux de sécurité requis

>Une offre globale Schneider Electric:

 Des capteurs congus pour s’'intégrer dans les solutions de sécurité Preventa
* Présent dans plus de 190 pays et 5000 points de ventes, Schneider Electric vous assure
une disponibilité mondiale de son offre au travers de son réseau de distributeurs
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>Solutions adaptées

Les dernieres normes de sécurité fonctionnelle, proposent des nouvelles méthodes de
mManagement des risques des la conception en s'appuyant sur des notions comme le
niveau de sécurité (SIL) ou le niveau de performance (performance level = PL).

Les solutions de sécurité Schneider Electric vous permettent d'optimiser le colt de
VOS égquipements suivant le niveau de sécurité requis tout en vous assurant une
parfaite interopérabilité.

PL=b (catégorie 1)/ SIL 1

3 niveaux
de sécurité
prédéfinis

1 XCSPA + 1 LC1D + 2 XB4
(marche et arrét)

PL=d (catégorie 3) / SIL 2

Architecture 4

plusieurs XCSDM en série avec
1 XPSDM + ABL8 + CAD32

(ou LC1D)
- €
Architecture 2 A
1 XCSLF (ou monté en série) +
XPSAC + 2 LC1D + 1 XB4 marche ~
+ XPSVNE (pour détection vitesse nulle) 1 Contr0|e
intégré
Architecture 6

XCSDM3... + ABL8 + LC1D




PL=e (catégorie 4) / SIL 3

Controle
intégré

Architecture 5

XCSDMP + XPSDM + ABL8
+2 CAD32 (ou LC1D)

Architecture 7

XCSDM4... + ABL8 + 2 LC1D

Architecture 3

2 XCS de sécurité + XPSMC
+2LC1D

Associés a des modules, controleurs ou automates de sécurité Preventa et aux
solutions de départs-moteurs TeSys, les interrupteurs de sécurité XCS offrent un niveau
de protection des acces jusqua PLe, catégorie 4, SIL 3, selon les exigences normatives
en vigueur EN ISO 13849-1 et EN/IEC 62061.



>Guide de choix Preventa XCS

Quel que soit votre secteur d'activite, votre type de machine, ou fonction
d’automatisme, Schneider Electric vous propose sa gamme complete
d'interrupteurs de sécurité, pour répondre a vos exigences de protection
de la personne et de sécurité de fonctionnement.

100 %
Adaptable a
'environnement

Actuation mode

According to

None defeatability EN 10887 1SO 14119

Product type and preferred
machine architecture
by safety level (PL/SIL)

PL=b (category 1)/ SIL1
PL=d (category 3) / SIL2
PL=e (category 4) / SIL3

Normal environment

Harsh environment

PL=d (category 3)/ SIL2
PL=e (category 4) / SIL3

Safety controllers & modules
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Mechanical 5 different
actuators head

Lever or hinge operated

If actuator protected

; By mechanical direct connection
from manual operation y

XCSP: XCSPL XCSPR - XCSTR: Stainless
Plastic body, XCSTL: steel spindle operator,
secured mounting Stainless for direct axis control
adjustment and steel lever

cabling access

by special screws
(XCSM and XCSD
also)

1]

XCSM:
Metal
miniature
up to 4
contacts

XCSD:
Metal
compact
for covers and gates

XPSAC
XPSAF, XPSAK, XPSAR
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; Mechanical and interlock Mechanical and interlock
Mechanical by separate by separate key by separate key Contact-free, by coded magnet
key actuators : - ) .
manual unlocking Solenoid locking / unlocking
. ’ Reinforced by

By specific key By coded magnetic key Hall effect technology
Architecture 1 - - -
Architecture 2 Architecture 4 Architecture 6
Architecture 3 Architecture 5 Architecture 7
XCSPA - XCSLE:
XCSTA: Plastic body,
Compact slim dimensions,
plastic body up to six
up to 3 contact contacts

for high inertia
XCSMP: machines
Miniature :
key switch with
cable output
XCSA: XCSB XCSLF: XCSDMP - XCSDMC compact XCSDM3 Cat3 / SIL2/PL=d
Metal body XCSC: Metal bodly, XCSDMR cylindrical XCSDM4 Cat4 / SIL3/ Pl=e
for protection Metal body 2300 N Various formats, ideal for dust Embedded safety control.
against release by reinforced and liquid environments No need of
accidental pushbotton locking for additional
shocks for or by key inertia machines safety
heavy door in harsh . monitoring
control environments Perfect for
small
machines
XPSAC, XPSVNE XPSDMB, XPSDME

, XPSAXE, XPSMP, XPSMC XPSDMB, XPSDME



Guide de choix Solutions de détection de sécurité
Interrupteurs de sécurité Preventa XCS

540099

107872 | |

Métallique Plastique Métallique

EN/IEC 60947-5-1, EN/ISO 13849-1, EN/IEC 62061, UL 508 et CSA C22-2 n° 14

EN/IEC 60204-1, EN/ISO 14119

UL, CSA
30x50x 16 31x34x89
Entraxe 20 Entraxe 20/22

Téte a mouvement rectiligne ou angulaire
Téte orientable tous les 15°
Mouvement rectiligne ou angulaire.

Contacts “NC” a manceuvre positive d’ouverture

“2NC + 1 NO” décalés a action dépendante “2NC + 1 NO” décalés a action dépendante
“2NC +1NO”et“2NC +2NO” ou brusque
a action brusque

IP 66, IP 67 et IP 68 IP 66 et IP 67

-25...+70°C

- 1 entrée de cable taraudée pour presse-étoupe
Pg 13,5, 1SO M20 ou 1/2” NPT

L=1ou20u5m -

XCSP XCSD

24 28
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Preventa XCS a levier ou a axe rotatif

Assurer la protection de I'opérateur par I'arrét de lamachine dés que Assurer la protection de I'opérateur par I'arrét de lamachine dés que la
I'ouverture du capot a atteint 5°. porte a été ouverte de 5°.

Toutes les machines industrielles 1égéres dotées de capots rotatifs Toutes les machines industrielles Iégeres dotées de portes d’accés sur
afaible rayon d’ouverture. charniéres.

Format compact

Plastique &1 ou 2 entrées de cable

540092

540095

540094

Plastique, double isolation

2 types de levier : droit ou coudé affleurant 2 types d’axe : longueur 30 mm ou 80 mm
3 positions : au centre, a gauche ou a droite

EN/IEC 60947-5-1, EN/ISO 13849-1, EN/IEC 62061, UL 508, CSA C22-2 n°14 et JIS C4520

EN/IEC 60204-1, EN/ISO 14119

UL, CSA, BG

30x87,5x30 52 x 108,4 x 30 30 x 96 x 30 52x 117 x 30

Entraxe 20/22 Entraxe 20/22 ou 40,3 Entraxe 20/22 Entraxe 20/22 ou 40,3
Téte orientable : 4 positions Téte orientable : 4 positions

Mouvement angulaire (levier coudé) Mouvement angulaire (axe rotatif)

Contacts de sécurité a action dépendante et manceuvre positive d’ouverture
Ouverture des contacts “NC” a partir d’'un angle de 5°

“1 NC + 1 NO” décalés “1 NC + 2 NO” décalés “1 NC + 1 NO" décalés “1 NC + 2 NO” décalés

“2NC” “2NC + 1 NO” décalés “2NC” “2NC + 1 NO” décalés

“1 NC + 2 NO” décalés “3NC” “1 NC + 2 NO" décalés “3NC”

“2NC + 1 NO” décalés “2NC + 1 NO" décalés

IP 67

-25...+70°C

1 entrée pour presse-étoupe Pg 11, 2 entrées pour presse-étoupe Pg 11, 1 entrée pour presse-étoupe Pg 11, 2 entrées pour presse-étoupe Pg 11,
ISOM16 ou 1/2" NPT ISOM16 ou 1/2" NPT ISOM16 ou 1/2" NPT ISOM16 ou 1/2" NPT

XCSPL XCSTL XCSPR XCSTR
34
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Guide de choix (suite) Solutions de détection de sécurité
Interrupteurs de sécurité Preventa XCS

811024

811022 II

540091

Plastique
Pas de verrouillage de la Pas de verrouillage de la clé-languette.
clé-languette. Accessoire en option : verrou de maintien de porte.

EN/IEC 60947-5-1, EN/ISO 13849-1, EN/IEC 62061, UL 508, CSA C22-2 n° 14 et JIS C4520

EN/IEC 60204-1, EN/ISO 14119

cULus, BG UL, CSA

30x87x15 30x93,5x 30 52x114,5x 30
Entraxe 20/22 Entraxe 20/22 ou 40,3
Téte fixe : 2 positions pour Téte orientable : 8 positions d’introduction de la
l'introduction de la clé- clé-languette.

languette.

Contacts de sécurité actionnés par la clé-languette.
A action dépendante et manceuvre positive d’ouverture

“1 NC + 1 NO” décalés “1 NC + 1 NO”, a action “1 NC + 2 NO” décalés
“2NC” dépendante contacts décalés “2 NC + 1 NO” décalés
“2NC + 1 NO” décalés ou chevauchants ou a action  “3 NC”
“3NC” brusque

“2 NC”, a action dépendante

ou brusque

“2NC + 1 NO” a action
dépendante contacts décalés
ou a action brusque

“1 NC + 2 NO” a action
dépendante contacts décalés
ou a action brusque

IP 67

-25...470°C

- Entrée de cable taraudée pour presse-étoupe Pg 11, ISO M16
ou 1/2” NPT.

L=2,50u10m -

XCSMP XCSPA XCSTA

40 44

(1) Temps d'arrét de la machine, inférieur au temps d’acceés a la zone dangereuse.

@ Telemecanique
Sensors




811019

Toutes machines industrielles robustes, sans inertie (1)
Format industriel avec ou sans verrouillage

Métallique a 1 entrée de cable sans verrouillage Métallique a 1 entrée de cable avec verrouillage/déverrouillage manuel

811020

Métallique

Pas de verrouillage de la clé-languette. Verrouillage de la clé-languette et déverrouillage par bouton-poussoir ou serrure
a clé (dispositif orientable a droite ou a gauche de la téte).

EN/IEC 60947-5-1, EN/ISO 13849-1, EN/IEC 62061, UL 508, CSA C22-2 n°14 et JIS C4520

EN/IEC 60204-1, EN/ISO 14119

UL, CSA

40x113,5x 44 52 x 113,56 x 44

30x 60

Téte orientable : 8 positions pour I'introduction de la clé-languette

Contacts de sécurité actionnés par la clé-languette.
A action dépendante et manceuvre positive d’ouverture

“1 NC + 2 NO” décalés
“2NC + 1 NO” décalés

“3 NC”
IP 67

25...+70°C

Sur bornier a vis-étriers. Entrée de cable taraudée pour presse-étoupe Sur bornier a vis-étriers. Entrée de cable taraudée pour presse-étoupe Pg 13,5,
Pg 13,5, ISO M20 ou 1/2" NPT. 1ISO M20 ou 1/2" NPT.

XCSA XCSB, XCSC

48
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Guide de choix (suite)

Solutions de détection de sécurité
Interrupteurs de sécurité Preventa XCS

Type d’interrupteur

090306

090300

Preventa XCS a clé-languette et verrouillage par électro-aimant

090301

=

Plastique Métallique

Verrouillage et déverrouillage de la clé- Verrouillage et déverrouillage de la clé-
languette par électro-aimant (par mise sous languette par électro-aimant (par mise sous
tension ou par manque de tension). tension ou par manque de tension).
Déverrouillage manuel par outil en cas Déverrouillage manuel par serrure a clé en cas
d’anomalie. d’anomalie.

Coup de poing de déverrouillage de secours
(pour XCSLFeeee4ee ct XCSLFeeeeGee
seulement).

EN/IEC 60947-5-1, EN/ISO 13849-1, EN/IEC 62061, UL 508 et CSA C22-2 n° 14

EN/IEC 60204-1, EN/ISO 12100
UL, CSA, TUV (en cours)

51x205x43,5
Entraxe 30 X 153,3

Téte orientable : 8 positions pour l'introduction de la clé-languette.

Contacts de sécurité actionnés par la clé-languette. A action dépendante et manceuvre positive
d’ouverture

“1 NC + 1 NO” décalés

“2NC”

“1 NC + 2 NO” décalés

“2NC + 1 NO” décalés

“3 NC” + contacts auxiliaires commandés par I'électro-aimant,
“1NC + 1 NO” décalés

“2NC”

“1 NC + 2 NO” décalés

“2NC + 1 NO” décalés

“3 NC” a manceuvre positive d’ouverture.

IP 66/IP 67

-25...+60 °C

Sur borne a ressort, 3 entrées de céble.
Entrée de cable taraudée pour presse-étoupe ISO M20 ou 1/2” NPT.

M23 (15+ 1 PEou 18 + 1 PE)

XCSLE

XCSLF

52
(1) Temps d’arrét de la machine, supérieur au temps d’acceés a la zone dangereuse.

10 @ Telemecanique
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Preventa XCS magnétique codé pour détection sans contact

Assurer la protection de I'opérateur par I'arrét de la machine des que la porte a été ouverte
Toutes les machines industrielles Iégéres dotées de portes d’acces a guidage imprécis et/ou subissant des lavages fréquents

Format rectangle miniature Format rectangle compact Format cylindrique Systémes magnétiques codés avec émetteur
dédié
Plastique a cable ou Plastique acable ou connecteur Plastique a cable ou connecteur Plastique a cable ou connecteur M12

connecteur M8 déporté M12 déporté M12 déporté

525582

540096
540097

540098

1 direction d’approche

Plastique

3 directions d’approche 9 directions d’approche

EN/IEC 60947-5-1, EN/ISO 13849-1, EN/IEC 62061, UL 508 et CSA C22-2 n° 14 EN/IEC 61508 (SIL 2 ou SIL 3),
EN/ISO 13849-1 (PL=d ou e, cat 3 ou 4),
EN/IEC 60947-1, EN/IEC 60947-2,

EN/IEC 60947-5-3, EN/ISO 13849-1, EN/IEC 62061

EN/IEC 60204-1, EN/ISO 14119

EN/ISO 14119

UL, CSA UL, CSA, TUV
BG en associant les modules de sécurité XPSAF, XPSDM, XPSMP

16x51x7 25x88x13 230,L38,5 34 x100x 32
Entraxe 16 Entraxe 78 - Entraxe 82

Contacts indépendants de type Reed actionnés par aimant codé.
Chargement d’état des contacts a partir d’'une distance de 8 mm (5 mm pour XCSDMC).
Utilisation obligatoire avec modules de sécurité Preventa.

Systéme autonome ne nécessitant pas I'utilisation de
module de sécurité ni de cale amagnétique.

“1 NC + 1 NO” décalés “1 NC + 1 NO” décalés

“2 NO” décalés “2 NO” décalés
“2NC + 1 NO” (NC décalés)
“1 NC + 2 NO” (NO décalés)

“1 NC + 1 NO” décalés
“2 NO” décalés

IP 66 et IP 67 pour la version sortie sur cable
IP 67 pour la version sortie sur connecteur déporté

2 sorties statiques PNP
XCSDM4 : fonction EDM + 1 sortie alarme

Sortie cable : IP 66, IP 67 et IP 69K
Sortie connecteur : IP 67

-25...+85°C -25...+70°C
L=2ou50u10m
M8, longueur 0,15 m M12, longueur 0,15 m M12 (Coding A)

XCSDMC XCSDMP XCSDMR XCSDM3, XCSDM4
70 80

EY o cmecaniaue |
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Geénéralités

Solutions de détection de sécurité
Interrupteurs de sécurité

Extrait des normes
EN/ISO 12100 et EN/ISO 14119

Interrupteurs de sécurité

Catégorie des circuits de commande

Sécurité des personnes

Sécurité de fonctionnement

Sécurité d’exploitation

Infraudabilité

Les protecteurs mobiles contre les risques engendrés par les éléments mobiles
(donc dangereux) doivent étre associés a des dispositifs de verrouillage ou
d’interverrouillage.

Cas ou lerecours aun dispositif d’interverrouillage est nécessaire : machines
ainertie.

Un dispositif d’interverrouillage doit étre utilisé lorsque le temps de mise a l'arrét est
supérieur au temps nécessaire pour qu’une personne atteigne la zone dangereuse.
Ce dispositif assure un déverrouillage différé du protecteur mobile, lorsque le
mouvement dangereux est effectivement arrété.

Sur les machines industrielles, les interrupteurs de sécurité offrent une solution bien
adaptée pour le verrouillage ou l'interverrouillage de protecteurs mobiles.
lls répondent aux exigences des normes EN/ISO 12100, IEC/ISO 13852,
EN/ISO 14119 et EN/IEC 60204-1.
lIs contribuent a la protection des opérateurs intervenant sur des machines
dangereuses, en ouvrant le circuit de commande de mise en marche aprés ouverture
d’'un protecteur, par actionnement positif, c'est-a-dire en arrétant le mouvement
dangereux de la machine.
L’arrét du mouvement dangereux, et donc I'ouverture du protecteur mobile, peut étre :
- immédiat sur les machines sans inertie (machines dont le temps d’arrét est
inférieur au temps d’accés a la zone dangereuse),
- différé sur les machines avec inertie (machines dont le temps d’arrét est supérieur
au temps d’accés a la zone dangereuse).

Associés a un module de sécurité Preventa, les interrupteurs constituent un circuit
de commande de PL=e, catégorie 4 selon EN/ISO 13849-1 et SIL CL3 selon
EN/IEC 62061. Utilisés seuls, ou employés en mode combiné avec un autre
interrupteur, ils constituent un circuit de commande de catégorie 1, 2 ou 3.

La conception du systeme de commande relatif a la sécurité doit prendre en compte
le résultat de I'évaluation des risques.

Le circuit autorisant le démarrage n’est fermé qu’aprées actionnement complet de
l'interrupteur de sécurité.

Son relachement entraine I'ouverture du ou des contacts “NC” par actionnement
positif ou un changement d’état dans le cas des interrupteurs magnétiques codés
obligatoirement surveillés par un module de sécurité Preventa.

Les interrupteurs de sécurité sont équipés de contacts a action dépendante ou a
action brusque a manceuvre positive d’ouverture (excepté pour les interrupteurs
magnétiques codés qui ne peuvent étre équipés de contact a ouverture positive).

La fermeture du protecteur, actionne le dispositif a verrouillage multiple, et permet la
fermeture des contacts a ouverture “NC” et le changement d’état des contacts pour
les interrupteurs magnétiques codés.

Le dispositif de sécurité a été étudié pour permettre un débattement de quelques
millimetres procurant ainsi un bon degré d’insensibilité aux perturbations
mécaniques parasites.

Les interrupteurs de sécurité a clé-languette et les interrupteurs magnétiques codés
ont été congus pour étre manceuvrés par des actionneurs prévus a cet effet, excluant
tout autre moyen (outils courants, plaques métalliques, aimant simple, etc). Lors du
démontage des vis de fixation pour orientation de la téte (interrupteurs a clé-
languette), celle-ci reste solidaire du corps de I'appareil, il n’y a pas d’incidence sur
I'état des contacts qui reste inchangé.
Les interrupteurs de position de sécurité ont été également congus pour qu'’il ne soit
pas possible, sans I'outil approprié, d’intervenir sur le réglage de la téte, de démonter
le produit ni d’accéder au bloc contact.
Un niveau supérieur de protection contre la fraude peut étre obtenu, par exemple, par :
- une disposition d’encoffrement empéchant 'introduction d’élément de rechange,
clé-languette, aimant ou tout autre corps étranger,
- un assemblage permanent de la clé-languette ou de I'aimant codé sur le
protecteur, pour rendre leur démontage plus difficile (rivetage ou soudage).

12 B recmecinaue ]
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Présentation Solutions de détection de sécurité
Interrupteurs de sécurité

Interrupteurs de Sans verrouillage de la clé-languette

Appareils a corps métallique pour utilisation sur des machines sans inertie et a
environnement stable ou il n’y a pas de risque d’ouverture intempestive du
protecteur (vibrations, protecteur en position inclinée, rebond du protecteur...).

sécurité métalligues
aclé-languette

Avec verrouillage de la clé-languette et déverrouillage manuel

Appareils a corps métallique pour utilisation sur machines robustes sans inertie
etaenvironnement instable ou il a des risques d’ouverture intempestive du
protecteur.

Une serrure a clé ou un bouton-poussoir permettent le verrouillage du protecteur
(et son déverrouillage) de fagon positive.

Avec interverrouillage et verrouillage de la clé-languette par électro-aimant

Appareils a corps métallique pour utilisation sur des machines avec inertie, ou
nécessitant une ouverture contrélée du protecteur.

Le verrouillage du protecteur mobile s’obtient par manque de tension, ou par
mise sous tension de I'électro-aimant.

Une serrure a clé permet le déverrouillage manuel du protecteur pour assurer la
sécurité du personnel effectuant une opération de maintenance sur la machine,
ou en cas d’anomalie de fonctionnement.

Ces appareils sont munis de 2 DEL : I'une signale I'ouverture/fermeture du
protecteur, 'autre son verrouillage.

Interrupteurs de Avec interverrouillage et verrouillage de la clé-languette par électro-aimant
sécurité métalliques == Les interrupteurs type XCSLF peuvent étre livrés avec un bouton a I'arriere du
“Coup de poing” de produit pour déverrouiller le protecteur mobile en s’affranchissant de I'électro-aimant.
L ! Ce déverrouillage par bouton coup de poing de déverrouillage de secours est
déverrouillage de préconisé dans les cas suivants :
secours sur XCSLF - maintenance a l'intérieur de la machine ou d’une aire de machines,
permettant un fonctionnement a vitesse réduite ou en arrét porte(s) fermée(s).
La sécurité du personnel de maintenance est alors assurée en cas de :
- panne de secteur,
- probléeme de déverrouillage,
- mise en danger du personnel.
Le déverrouillage par actionnement du bouton “Coup de poing” de déverrouillage
de secours est prioritaire sur toute autre action. Il permet donc a la personne de
pouvoir quitter la zone en cas de besoin.
La ré-initialisation de cette fonction peut se faire par “rotation” avec ou sans clé du
bouton coup de poing de déverrouillage de secours.

Interrupteurs de Sans verrouillage de la clé-languette

sécurité plastiques Appareils a corps en plastique pour utilisation sur des machines légeres, sans
inertie.

En utilisation dans un environnement instable ou il y a des risques d’ouverture
intempestive du protecteur (vibrations, protecteur en position inclinée, rebond
du protecteur...), le maintien du protecteur en position fermée se fait par
I'adjonction d’un dispositif de maintien de porte (XCSPA ou XCSTA).

aclé-languette

Avec interverrouillage et verrouillage de la clé-languette par électro-aimant

Appareils a corps en plastique pour utilisation sur des machines avec inertie, ou
nécessitant une ouverture contrélée du protecteur.

Le verrouillage du protecteur mobile s’obtient par manque de tension, ou par
mise sous tension de I'électro-aimant.

Un outil spécial permet le déverrouillage manuel du protecteur pour assurer la
sécurité du personnel effectuant une opération de maintenance sur la machine,
ou en cas d’anomalie de fonctionnement.

EY o cmecaniaue | 3
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Présentation (suite)

Solutions de détection de sécurité

Interrupteurs de sécurité et systemes
magnétiques codés

Interrupteurs de sécurité a levier et a
axe rotatif pour charniére

Interrupteurs de position

Interrupteurs de sécurité magnétiques
codés

Systémes magnétiques codés

A téte pour mouvement angulaire

Appareils a corps en plastique, a levier droit ou coudé,
ou a axe rotatif.

lls sont dédiés aux petites machines industrielles
dotées de portes, capots ou carters rotatifs de petites
dimensions.

lls assurent la protection de I'opérateur, par arrét
immédiat du mouvement dangereux, des que le levier
ou I'axe rotatif a atteint un angle de 5°.

Atéte pour mouvement rectiligne ou angulaire

Appareils a corps métallique ou plastique.

lIs sont utilisés pour les machines sans inertie ou avec
inertie associés aux interrupteurs a clé-languettes
pour la surveillance de portes et/ou carters. Seul, il
sera installé en mode positif. Utilisés par paire, 'un
sera en mode positif, et 'autre en mode négatif.

Appareils a corps en plastique pour utilisation sur des
machines sans inertie.

lIs sont dédiés aux machines industrielles dotées de
portes, capots ou carters a guidage imprécis.

lIs sont parfaitement adaptés aux machines subissant
des lavages fréquents.

lls assurent la protection de I'opérateur, par arrét
immédiat du mouvement dangereux, dés que la
distance entre I'interrupteur et son aimant est
supérieure a 8 ou 5 mm selon le modéle.

Ces systémes autonomes SIL 2/catégorie 3, PL=d ou
SIL 3/catégorie 4, PL=e assurent la protection de
I'opérateur, par arrét immédiat du mouvement
dangereux, dés que la distance entre I'’émetteur et le
récepteur est supérieure a 10 mm.

Systéme a corps plastique pour utilisation sur des
machines sans inertie.

lIs sont dédiés aux machines industrielles dotées
d’une ou plusieurs portes ou carters a guidage
imprécis.

lls sont parfaitement adaptés aux machines subissant
des lavages fréquents et qui ne sont pas
nécessairement équipées de coffret ou armoire de
commande.
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Présentation (suite)

Solutions de detection de sécurité
Interrupteurs de sécurité métalliques

Clé-languettes

Téte orientable

Contacts de sécurité

DEL de signalisation

Les clé-languettes sont communes atous les interrupteurs de sécurité
métalliques et plastiques type XCSLF et XCSLE

Leurs trous oblongs de fixation
procurent un degré de liberté facilitant
leur montage sur le protecteur mobile.
Une clé-languette oscillante a
pivotement horizontal ou vertical permet
une utilisation des interrupteurs de
sécurité sur des protecteurs oscillants
ou a guidage imprécis.

Une cale est fournie avec la clé droite :
elle permet de remplacer un XCSL par
un XCS, en conservant les trous de
fixation du produit et de la clé-languette.

Tous les interrupteurs de sécurité métalliques sont équipés d’une téte carrée
positionnable tous les 90°
Il existe 8 possibilités d’attaque de la
clé-languette :
- 4 possibilités d’attaque latérale,
- 4 possibilités d’attaque par le dessus
- de l'interrupteur (4 positions de la fente
supérieure selon l'orientation de la téte).
Lors du démontage de la vis de fixation
pour l'orientation de la téte, celle-ci reste
solidaire de corps de I'appareil,iln'y a
pas d’incidence sur I'état des contacts
qui reste inchangé.

,‘fc

e of

Les interrupteurs de sécurité métalliques sont équipés d’un élément de contact
tripolaire a manceuvre positive d’ouverture, actionné par la présence ou le retrait
de la clé-languette.

o ol o Le retrait de la clé-languette provoque I'ouverture du ou des contacts
o % o | "’l de sécurité “NC”, méme en cas de collage de ces contacts.

Cet élément de contact tripolaire permet d’établir un circuit de sécurité

N < <

N e redondant (par exemple “2 NC” ou “NC + NO”) et permet une
ql = g| signalisation (par exemple : automate, balise lumineuse, ...).
N

12
22
32

Une DEL orange (en option sur les interrupteurs types XCSA, XCSB et XCSC, en
série sur les interrupteurs type XCSLF et XCSLE) indique la position du protecteur
mobile :

- DEL allumée : la clé-languette n’est pas introduite dans la téte, le ou
pes les contacts “NC” sont ouverts, le protecteur mobile est ouvert.

. DEL éteinte : la clé-languette est dans la téte, le ou les contacts
“NC” sont fermés, le protecteur mobile est fermé.

Une DEL verte (sur les interrupteurs de position type XCSLF et XCSLE) indique le

verrouillage du protecteur mobile :

. DEL éteinte : la clé-languette n’est pas introduite dans la téte.

La machine ne peut pas fonctionner.
- DEL allumée : la clé-languette est dans la téte et est verrouillée.
pes La machine est préte a démarrer, ou est en état de marche, ou en

phase de décélération.

Nota : les DEL doivent étre cablées selon les schémas proposés dans les instructions de service
ou les pages du catalogue.
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Présentation (suite) Solutions de détection de sécurité
Interrupteurs de sécurité métalliques

Verrouillage/ déverrouillage manuel par Le bouton-poussoir ou laserrure a clé équipant les interrupteurs type XCSB
déverrouillage manuel du protecteur

Leur emploi n’est pas obligatoire pour le
fonctionnement de l'interrupteur lui-méme.

lIs peuvent étre disposés par I'utilisateur, selon
son besoin, a droite ou a gauche de la téte.
Pour les interrupteurs type XCSC, le protecteur
étant verrouillé (clé en position “LOCK”), la
clé-languette résiste a un effort d’arrachement
de 150 daN.

Le retrait de la clé est possible dans la position
verrouillage “LOCK”.

bouton-poussoir ou serrure a clé sur
XCSB ou XCSC

Verrouillage/ déverrouillage par électro- Les interrupteurs type XCSLF sont équipés d’un électro-aimant pour
aimant sur XCSLF verrouillage/déverrouillage du protecteur

Le protecteur étant verrouillé, la clé-languette
résiste a un effort d’arrachement de

Fzh 2300 N selon le principe de vérification
GS-ET19 (Fzh=F max/1,3) avec F max = 3000 N.
En plus des contacts tripolaires actionnés par la
clé-languette, les interrupteurs XCSLF sont
munis d’éléments de contact “NC+NO” ou
“2NC” ou“1 NC +2 NO” ou “2NC + 1 NO”

ou “3NC” a manceuvre positive d’ouverture,
actionné par I'électro-aimant.

Les contacts “NC” s’intégrent dans le circuit de
sécurité de la machine, le contact “NO” sert a
signaler la position de I'électro-aimant.

Serrure aclé sur XCSLF Les interrupteurs type XCSLF sont livrés avec une serrure a clé permettant

de déverrouiller le protecteur mobile en s’affranchissant de I’électro-aimant
Ce déverrouillage par la serrure a clé est
préconisé dans les cas suivants :

- maintenance de la machine (la clé étant
mise en position “UNLOCK” puis enlevée,
interdit un redémarrage accidentel de la
machine). La sécurité du personnel de
maintenance est alors assurée en cas de

- panne de secteur,

- probléme de déverrouillage, (le verrouillage
est conservé : sécurité positive).

Le déverrouillage par alimentation de I'électro-
aimant est toujours prioritaire sur le
déverrouillage par serrure a clé.

La serrure équipant les appareils standard
permet un retrait de la clé dans les positions
“LOCK” et “UNLOCK".
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Solutions de detection de sécurité
Interrupteurs de sécurité métalliques

Présentation (suite)

Exemple de fonctionnement d’un interrupteur XCSLF avec verrouillage par manque de tension

Etat des contacts
tripolaires
sur XCSLF38eee

Etat de la ATlarrét hors Alarrét sous Alarrét préte a En marche En séquence Alarrét sous
machine tension tension fonctionner d’arrét tension
Position du Ouvert Ouvert Fermé Fermé Fermé Fermé
protecteur
Etat du protecteur Libre Libre Libre Verrouillé Verrouillé Libre
Etat de I'électro- “O” “1” “1” ‘0’ ‘0’ “1”
aimant (hors tension) (sous tension) (sous tension) (hors tension) (hors tension) (sous tension)
oAl a3 al, g al, g al, 3 al, 3
sur XCSLF25eee grzg ﬁrzlj N ig N ig s = s =
Etat des contacts Hl_ _.L ,.L HL ol o <l = ol o ol o
bipolaires ~L SL 8, = ], = d = S| =
sur XCSLF27eee N(ZN( NKN( o o ol o~ N1 o o

N — ~N — N — N — o - N -
tErtiztOCI’;feCSO”taC‘s = € g q 2 s ST a9l 8l sl 2l 8| a, 9l 8
SUr XCSLF3Seee m(:f 3 &(3 & =l = q 3| = 8 ‘3§ N gﬁ
Etat des contacts = = = = ol | o
tripolaires Nl— il-f Nl—il-f S ,,Hl q E' ,,ﬁ‘ W ,S, ,,gl S ,S, ,,gl
sur XCSLF37eee %(%(3 g(g(: N T 8 8 NSNS ] I

Fonctionnalités  La machine est La machine Le protecteurest ~ Ordre de marche  Ordre d’arrét donné, L'arrét machine est

bipolaires sur
XCSLFee27e00

au repos. ne peut pas fermé, la clé- donné, la machine la machine s’arréte obtenu.
démarrer. languette est esten étatde progressivement L'ouverture du
verrouillable. Elle  marche. (décélération puis  protecteur est
sera verrouillée des arrét complet du possible.
que I'ordre de moteur).
marche sera donné.
Etat des contacts
de I'électro-aimant
Etat des contacts @ ‘_l_ @ vl_ @ ‘_l_ S — @l = . rl_
bipolaires sur T U T g ¥ g - I
XCSLFee25000 < Nr/ < N( <~ Nf/ q o q (3] Nr/
(e} < @ < < (e} < ™ < ™ <
Etat des contacts |_ |_ - |_

Etat des contacts
tripolaires sur
XCSLFee35eee o

XCSLFee37eee

s 3 g T 313 dd3 dds
<t
©

52 |
|
64 |
2 M
B
52 | 51
|
64 063
42 a4
I
|
52 151
I
64 Ly

wpoanessur  *LaLal  wLslal - =lala <@g =| =, | sLel el
XCSLFee3Beee s(%(a( gra(g( g(%(af/ 9 @l 3 9 @ 3 sra(gf/
DEL orange ol

® B0z ® ® ® ®
DEL verte ol ol

® ® ® B0 5 ®
Circuit de sécurité Ouvert Ouvert Ouvert Fermé Fermé Quvert

delamachine
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Présentation (suite)

Solutions de détection de sécurité

Interrupteurs de sécurité en plastique

Clé-languettes

Téte orientable

Contacts de sécurité

Les clé-languettes sont communes atous les interrupteurs de sécurité a clés-languettes en plastique
(sauf pour XCSLE, voir page 15)

Leurs trous oblongs de fixation procurent un degré de
liberté facilitant leur montage sur le protecteur mobile.

Une clé-languette oscillante a pivotement horizontal ou
vertical permet une utilisation des interrupteurs sur des
protecteurs oscillants ou a guidage imprécis.

Une cale est fournie avec la clé-languette droite : elle
permet de remplacer un XCKP par un XCSPA, ou un
XCKT par un XCSTA, en conservant les trous de
fixation du produit et de la clé.

Les interrupteurs de sécurité XCSPA, XCSTA et XCSLE sont équipés d’une téte carrée positionnable
tous les 90°. Les interrupteurs de sécurité XCSMP sont équipés d’une téte fixe

&

Il existe 8 possibilités d’attaque de la clé-languette :

4 possibilités d’attaque latérale, (1 pour XCSMP),

4 possibilités d’attaque par le dessus de I'interrupteur,
(1 pour XCSMP),

(4 positions de la fente supérieure selon 'orientation
de la téte).

Lors du démontage des 2 vis ou des 4 vis (XCSLE) de
fixation pour I'orientation de la téte, celle-ci reste
solidaire de corps de I'appareil, il n’y a pas d’incidence
sur I'état des contacts qui reste inchangé (XCSPA,
XCSTA).

Les interrupteurs de sécurité sont équipés d’'un élément de contact bipolaire (XCSMP, XCSPA et
XCSLE) ou tripolaire (XCSMP, XCSPA et XCSTA et XCSLE) a manceuvre positive d’ouverture, actionné

par laprésence ou le retrait de la clé-languette
XCSLE

I I P W T T 1
'\ _—
ﬁ[ﬁ]?ﬂ ﬁfﬁf%fw%;f
ou XCSPA

| ] B ] B B T ]
SR ng 8 8 =
b T2 ] = 1 R P
m%gﬂﬁ‘“
ou XCSMP

(O] (O] S (O]
a 3%0% 350‘350
I*;\ (2 (2D zf 2 =
sl 2 gl 2 sl sl 20 2l 2l 2
> O 2 O o 2 © 2 =2 O
m O m O m m O o o O

Les interrupteurs de sécurité XCSLE sont munis en
plus d’un ou deux contacts “NC” a manceuvre positive
d’ouverture actionné par I'électro-aimant. Le ou les
contacts “NC” s’intégrent dans le circuit de sécurité de
la machine. Le retrait de la clé-languette provoque
I'ouverture du ou des contacts de sécurité “NC”, méme
en cas de collage de ces contacts.

L’élément de contact bipolaire “2 NC” ou tripolaire
“2NC + 1 NO”ou “3NC” (XCSTA/ XCSMP, XCSPA et
XCSLE seulement) permet de réaliser un circuit de
commande jusqu’a PL = d, catégorie 3 selon EN/ISO
13849-1, en utilisant les 2 contacts de sécurité “NC” en
redondance, jusqu’a PL = b, catégorie 1 en utilisant un
contact “NC” dans le circuit de sécurité, 'autre contact
servant pour la signalisation (par exemple : automate,
balise lumineuse ...).

18

@ Telemecanique

Sensors



Présentation (suite) Solutions de detection de sécurité
Interrupteurs de sécurité en plastique

Dispositif de Le dispositif de maintien de porte XCSZ21 est adaptable sur tous les interrupteurs en plastique
maintien de porte XCSPA et XCSTA utilisés avec les clé-languettes large XCSZ12 et flexible XCSZ13.
Il permet de maintenir le protecteur mobile en position fermée avec une force de
retenue de 5 daN.

©

Ce dispositif est donc particulierement adapté pour les machines légéres en
environnement instable (vibrations, retenue d’un protecteur Iéger en position
inclinée ou rebond du protecteur a la fermeture).

Il est utilisable en attaque latérale et par le dessus de la clé-languette.

Verrouillage/ Les interrupteurs type XCSLE sont équipés d’un électro-aimant pour verrouillage/déverrouillage du

déverrouillage par ST B
; Le protecteur étant verrovuillé, la clé-languette résiste a un effort d’arrachement de

Fzh 1100 N selon le principe de vérification GS-ET 19 (Fzh =Fmax/1,3) avec F max =

1400 N. En plus des contacts bipolaires ou tripolaires actionnés par la clé-languette,

les interrupteurs sont munis d’'un contact “NC” ou deux contacts “NC”, a

manceuvre positive d’ouverture, actionné par |’électro-aimant.

Le ou les contacts “NC” s’integrent dans le circuit de sécurité de la machine.

électro-aimant sur
XCSLE

o

“
1o

<o/

Déverrouillage par Les interrupteurs type XCSLE sont livrés avec un outil | permettant de déverrouiller le protecteur
outil spécial XCSLE mobile en s’affranchissant de I'électro-aimant.

Ce déverrouillage par outil 1 est préconisé dans les cas suivants :

- maintenance de la machine (I'outil étant mis en position “UNLOCK” puis enlevé,
interdit un redémarrage accidentel de la machine. La sécurité du personnel de
maintenance est alors assurée),

- panne de secteur,

- probléme de déverrouillage (le verrouillage est conservé : sécurité positive).

Le déverrouillage par alimentation de I'électro-aimant est toujours prioritaire sur le
déverrouillage par outil.

Résistance aux chocs XCSLE contre la paroi: maxi=1,2 J XCSLF contre la paroi : maxi=9,6 J
XCSLE / XCSLE XCSLE sans paroi : maxi =4,9 J XCSLF sans paroi : maxi = 6,4 J
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Solutions de déetection de sécurité
Interrupteurs de sécurité plastique

Présentation (suite)

Exemple de fonctionnement d’un interrupteur XCSLE avec verrouillage par manque de tension

Etat dela Alarrét hors Alarrét sous Al'arrét préte a En marche En séquence Al'arrét sous
machine tension tension fonctionner d’arrét tension
Position du Ouvert Quvert Fermé Fermé Fermé Fermé
protecteur
Etat du protecteur Libre Libre Libre Verrouillé Verrouillé Libre
Etat de I'électro- “O” “1” “1” ‘0" ‘0" “1”
aimant (hors tension) (sous tension) (sous tension) (hors tension) (hors tension) (sous tension)
Etat des contacts o o o -
bipolaires Nl—f o E N ,,ﬁl ° ,:gl W ,,gl § ,,ﬂl
sur XCSLE25eee ﬁrzfc QK: N NI N Q N :rﬁ
Etat des contacts Hl_ :L = :"l_ o = ol o <l = al =
bipolaires LT S S " " oL
sur XCSLE27eee N(ZN( ~ N( N Y N Y N Y I Y

o~ - N - o~ - (Y] - o - (V) -
Etat des contacts Fl_ = @
tripolaires o

sur XCSLE35eee N

N
o < <
§f A ®

14 ‘t13
|
|
34 1,33
22 21
o U e S e e
14 ‘t13
|
|
34 1,33
22 21
2 a2
W 13
|
34 b33
22 21
2 a2
W 13
|
34 b33
22 2
|
1401
34 b33

Etat des contacts S e sl e ST ST 5], 2 gl <], &L gl
tripolaires T e g 9t __ ] __ 1
SurXCSLES7eee mr%(* 8 s(: o 8 = 8 = 8 8 = S 8 =

Etat des contacts | «| « - <! < al o« o al o« o Al a| o |l | o
tripolaires “LalLsl  eLsbsl,  ELALS =, S, 5 Al 813 AL AL S
Sur XCSLE3Beee srw(g ﬁ(&(%( o qf 8 o 8 8 ST ST

Fonctionnalités  La machine est La machine Le protecteurest ~ Ordre de marche  Ordre d’arrét donné, L’arrét machine est
au repos. ne peut pas fermé, la clé- donné, la machine la machine s’arréte obtenu.
démarrer. languette est esten étatde progressivement L'ouverture du
verrouillable. Elle  marche. (décélération puis  protecteur est
sera verrouillée des arrét complet du possible.
que I'ordre de moteur).

marche sera donné.

Etat des contacts
de I’électro-aimant

bipolaires sur
XCSLEee27e00

Etat des contacts - - - - - -
bipolaires sur 4 :il- & ::l- 3 ,il- 2 T gj,j % ,il-
XCSLEee25000 < o < N < ] <~ ] < o < o

o < @ < < (e} < (e} < [se) <t
Etat des contacts |_ |_ - %

Etat des contacts
tripolaires sur
XCSLEee35e0e o

E};‘L?aﬁfe‘;":&?as 5| 5 2 3| 5 %ﬁ 3 5 8# ;%5% 3 % B%8|

XCSLEee37eee (ﬁwcﬁf: (ﬁ”i‘j”; Q——:‘T: )
| ol © o IS S S o 3 o

wponessur ~ *LaLalL  =Lalal - =lala sl el 3,5, sLel el
XCSLEee38eee Nrwr/w( N(LN(N( N(LN(N( o~ o < o o < N(N(N(
< [te} © < 0 © < (o) © < e} © < [te) © < 0 ©
DEL orange s
® ® ® ® ®
DEL verte ol Ry
® ® ® 35 45 ®
Circuit de sécurité Ouvert Quvert Ouvert Fermé Fermé Ouvert

de lamachine
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Présentation (suite) Solutions de détection de sécurité

Interrupteurs de sécurité a levier et a axe rotatif

Présentation

Applications

Téte orientable

Les interrupteurs de sécurité a levier et ceux a axe rotatif
sont équipés d’une téte orientable tous les 90°.

Deux vis indesserrables supplémentaires livrées avec
chaque produit permettent de fixer définitivement la téte.

2types de corps

m Corps en plastique étroit sur XCSPL et XCSPR, une
entrée de cable.

m Corps en plastique large sur XCSTL et XCSTR,

2 entrées de cable.

XCSPL

2 types de levier, 2 longueurs d’axe rotatif

m Leviers
Droit ou coudé affleurant, ils permettent I'utilisation des
interrupteurs a levier sur tous types de protecteurs
rotatifs, que ceux-ci soient :

- affleurant au bati de la machine (choisir un levier
coudé affleurant),

- en surplomb par rapport a un bati de la machine
(choisir un levier droit).
3 positions de levier permettent I'utilisation des
interrupteurs sur les protecteurs a ouverture a droite, au
milieu ou a gauche.
m Axes rotatifs
2 longueurs d’axe : 30 ou 80 mm.

Contacts de sécurité

gl < < = Les interrupteurs de sécurité a levier XCSPL et XCSPR
N ,, sont équipés d’'un élément de contact bipolaire et tripolaire a
gﬁ N TN manceuvre positive d’ouverture :“1 NC + 1 NO” décalés ou

“2NC” ou “1 NC + 2 NO” décalés ou “2NC + 1 NO” décalés.

Les XCSTL et XCSTR sont équipés d’'un élément de

contact tripolaire a manceuvre positive d’ouverture :

o = “1 NC + 2 NO” décalés ou “2 NC + 1 NO” décalés.
L'ouverture du contact/des contacts de sécurité “NC”
s’effectue dés que le levier ou I'axe rotatif a effectué une
rotation de 5°.

Ces appareils offrent une solution pour la surveillance de protecteurs rotatifs a faible rayon d’ouverture sur

des machines sans inertie.

lIs sont particulierement adaptés a la mise en conformité des machines existantes car ils peuvent se monter

sur des capots déja installés, y compris ceux montés de maniére imprécise.

Le montage de l'interrupteur augmente la sécurité de I'opérateur dans la mesure ou il diminue la distance

d’ouverture du protecteur et donc aussi le risque d’atteindre la zone dangereuse.

21
2 2
13
33
21
31
13

14
34
22
2
4
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Présentation (suite) Solutions de détection de sécurite
Interrupteurs ou systéme de sécurité
magnétiques codés

Présentation Interrupteurs magnétiques codés

Systemes magnétiques codés avec émetteur
dédié

Applications

3 modeles de boitier

m Corps en plastique PBT
m Court et étroit XCSDMC
m Plat et large XCSDMP
m Rond @ 30 XCSDMR
m Sortie sur cable longueurs2m,5met 10 m.
m Sortie sur connecteur déporté :
- M8 :DMC
- M12: DMP, DMR

Contacts

Les interrupteurs de sécurité magnétiques codés sont
équipés de contacts type Reed bipolaires (XCSDMC/
XCSDMR/XCSDMP) et tripolaires (XCSDMP) avec ou
sans DEL de visualisation porte fermée.

L'ouverture des contacts “NC” ou “NO” s’effectue dés
que 'aimant codé s’éloigne de 8 mm environ du
détecteur type XCSDMP ou XCSDMR et de 5 mm
environ du détecteur type XCSDMC.

Raccordement
Les contacts de technologie Reed utilisés dans les
circuits de sécurité doivent obligatoirement étre
raccordés aux modules de sécurité Preventa.

1 modéle de boitier

m Corps en plastique PBT.

m Gamme autonome XCSDM3, SIL2/PL =d,
catégorie 3 et XCSDM4, SIL3/PL =e, catégorie 4.
m Sortie sur cable longueurs2m, 5met 10 m.

m Sortie sur connecteur M12.

Technologie

Détection codée a “effet Hall”.

Sorties de sécurité types PNP
Auto contrdle intégré par micro-processeurs.
Distance de détection de 0 a 10 mm obtenue par
rapprochement de I'’émetteur dédié XCSDMT.

Fonctions
m EDM dynamique (surveillance des relais externes)
pour XCSDM4 seulement.
m Détection des défauts et courts-circuits.
m Sortie diagnostic (non de sécurité) pour XCSDM4
seulement.
m DEL de visualisation.
m Chainage possible jusqu’a 32 systemes maxi pour
XCSDM3 uniguement.

Ces appareils offrent une solution pour la surveillance
de capots, protecteurs ou carters sur machine sans
inertie.

lIs sont particulierement adaptés pour les montages
imprécis et les environnements difficiles (poussieres,
liquides,...).

L'installation des systémes magnétiques codés
autonomes est optimum (pas de systéme de contrble
nécessaire).

lls permettent :

- la surveillance d’une ou plusieurs ouvertures sur de
petites machines,

- de réduire les dimensions ou de supprimer les
armoires et/ou coffrets de commandes.
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Présentation (suite) Solutions de détection de sécurité
Interrupteurs de position de sécurité

Présentation Interrupteurs de position de sécurité XCSM

A téte pour mouvement rectiligne ou angulaire
m Corps étroit métallique XCSM.

m Avec plaque de protection interdisant I'accés aux vis
de fixation et aux réglages de la téte par des
personnes non habilitées.

m Visserie torx.

m Une entrée de cable amovible pour faciliter le

cablage.

Contacts
Les interrupteurs de position sont équipés de contacts tripolaires XCSM3 ou tétrapolaire XCSM4.
4 versions de produits complets sont livrables avec ces types de contacts :

- a poussoir métallique,

- a poussoir a galet,

- alevier a galet en thermoplastique,

- alevier a galet diamétre 19 mm en acier.

Raccordement
Les raccordements des produits se font sur cable 7 x 0,5 mm? et 9 x 0,34 mm2.

Interrupteurs de position de sécurité XCSD et XCSP

A téte pour mouvement rectiligne ou angulaire

m Corps étroit métallique XCSD et plastique XCSP.

m Avec plaque de protection interdisant I'accés aux vis
de fixation et aux réglages de la téte par des
personnes non habilitées.

m Visserie torx.

m Une entrée de cable amovible pour faciliter le
cablage.

Contacts
Les interrupteurs de position sont équipés de contacts tripolaires XCSP3eeee ou XCSD3eeee.
4 versions de produits complets sont livrables avec ces types de contacts :

- a poussoir métallique,

- apoussoir a galet,

- alevier a galet en thermoplastique,

- alevier a galet diameétre 19 mm en acier.

Applications Ces appareils offrent une solution pour la surveillance de capots, protecteurs ou carters sur machine sans
inertie et en association ou pas avec les interrupteurs a clé-languettes.
Installés seuls, toujours en “mode positif’ ou par paire, I'un étant en “mode positif” et I'autre en “mode négatif”,
ils peuvent, raccordés aux modules Preventa, offrir une installation de PL=e, catégorie 4/SIL 3.
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Présentation Solutions de détection de sécurité

Interrupteurs de position
Design miniature, type XCSM métallique

XCSM Avec téte a mouvement rectiligne (fixation par le corps)
araccordement par cable

520576

Page 26

Avec téte a mouvement angulaire (fixation par le corps)

520577

Page 26
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Caractéristigues générales

Solutions de détection de sécurité
Interrupteurs de position
Design miniature, type XCSM métallique

Caractéristiques d’environnement
Conformité aux normes Produits

EN/IEC 60947-5-1, UL 508, CSA C22-2n° 14

Ensembles machines

EN/IEC 60204-1, EN/ISO 14119

Certifications de produits

UL, CSA

Niveau de sécurité maxi (1)

PL=e, catégorie 4 selon EN/ISO 13849-1 et SIL CL3 selon EN/IEC 62061

Données de fiabilité B,

50 000 000 (valeur donnée pour une durée de vie de 20 ans pouvant étre limitée par I'usure des
contacts et de la mécanique)

Traitement de protection

En exécution normale : “TC”

Température de I'air ambiant

Pour fonctionnement : - 25...+ 70 °C. Pour stockage : - 40...+ 70 °C

Tenue aux vibrations

XCSM action brusque : 5 gn. XCSM action dépendante : 25 gn (10...500 Hz)
selon EN/IEC 60068-2-6

Tenue aux chocs

25 gn (18 ms) selon EN/IEC 60068-2-27

Protection contre les chocs électriques

Classe | selon IEC 6140

Degré de protection

IP 66, IP 67 et IP 68 (1) selon EN/IEC 60529 ; IK 06 selon EN 50102

Matériaux

Corps : Zamak. Téte : Zamak. Plaque de protection en acier, maintenue par vis 5 lobes.

Fidélité
Caractéristiques de I’élément de contact
Caractéristiques assignées d’emploi

0,05 mm sur les points d’enclenchement a 1 million de manceuvres pour téte a poussoir en bout

~ AC-15;B300 (Ue=240V,le=15A)
==DC-13; R300 (Ue =250V, le=0,1A), selon EN/IEC 60947-5-1 Annexe A

Tension assignée d’isolement

Ui =400 V degré de pollution 3 selon EN/IEC 60947-5-1
Ui =300 V selon UL 508, CSA C22-2 n° 14

Tension assignée de tenue aux chocs

U imp =4 kV selon EN/IEC 60947-1, EN/IEC 60664

Positivité (selon modéle)

Contacts a manceuvre positive d’ouverture selon EN/IEC 60947-5-1 Annexe K

Résistance entre bornes

<25 mQ selon EN/IEC 60255-7 catégorie 3

Protection contre les courts-circuits

Cartouche fusible 6 AgG (gl)

Vitesse d’attaque minimale

Contact a action brusque : 0,01 m/minute,
Contact décalés a action dépendante : 6 m/minute

(1) Avec un systéme de contr6le approprié et correctement raccordé.

Durabilité électrique

m Selon EN/IEC 60947-5-1 Annexe C

m Catégories d’'emploi AC-15 et DC-13

m Fréquence maximum : 3600 cycles de manceuvres/heure
m Facteur de marche : 0,5

Courant alternatif
~ 50/60 Hz
m circuit selfique

XCSM action brusque
(contacts “2NC +1NO”",“2NC +2NQO”")

XCSM action dépendante
(contacts “2NC + 1 NO”)

w 5 T (%] 5
6 4 weff] A
: 3 ER Hkid
8 oI WIN g . \ | \[1224e8V
§ 48V £ \
N 230V
s 1 ,\W\\ CH \| 1QV
A B0 VIS 3 =
2 05 AN & 05 A w——
P AN \ o \ \
g N\ \\‘ ° \NEAVEN
AY
é | 930 V\\‘ \ \‘\‘12/24 Vv § \
LT :
s
0,1 0,1 \
05 1 2 3 456 10 05 1 2 3 456 10
CourantenA CourantenA

Courant continu ===

Puissances coupées pour
5 millions de cycles de manceuvres

Tension \ 24 48 120 Tension \ 24 48 120
mm W 3 2 1 mm W 4 3 3

(1) Protection contre I'immersion prolongée : les conditions d’essais font I'objet d’'un accord entre
le constructeur et I'utilisateur.

Puissances coupées pour
5 millions de cycles de manceuvres
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Références, Solutions de détection de sécurité

caractéristiques Interrupteurs de position
Design miniature, métallique, type XCSM
Raccordement par cable

Avec téte a mouvement Rectiligne fixation par le corps Angulaire fixation par le corps
(= \ 45 ﬁ
Dispositif de commande A poussoir métallique | A poussoir a galet Alevier a galet Alevier a galeten
thermoplastique acier
Références
x| o 3L Contact tripolaire “2 NC + 1 NO” XCSM3910L1 XCSM3902L1 XCSM3915L1 XCSM3916L1
T - ~h aaction brusque
L TT\IGN-YE 1,8 4,2(P) 3,1(A)__7(P) °70° °70°
————— 20 8 4, , 25°_70°(P) 25" 70°(P)
Tl T = s BK-BK-WH - BK-BK-WH > BK-BK-WH » BK-BK-WH »
szl o = T [« BRRg S RD-RD-WH »- RD-RD-WH -
s A RD-RD-WH - BK-BK-WH 2 BD-2D-WH % | RORow E
o o BK-BK-WH : RD:RDVWH - BK-BK-WH - BK-BK-WH -
BN-BU BN-BU BN-BU - BN-BU -
0 5 mm mm 90° 90°
»! > [ >
0,8 1.4 12 12
5 E 3|_ Contact tripolaire “2 NC + 1 NO” XCSM3710L1 XCSM3702L1 XCSM3715L1 XCSM3716L1
MG n décalés
1T ——%&N'—Y—"E aaction dépendante 18 3,1(P) 3,1(A) 5.6(P) 25°  45°(P) 25°  45°(P)
gl el - e _=—NE ——E =—QaE ==
o o 0 26 5mm 0 4,6 mm 0 36° 90° 0 36° 90°
|9l 2 »; Contact tétrapolaire “2 NC + 2 NO” XCSM4110L1 XCSM4102L1 XCSM4115L1 XCSM4116L1
v & ,@L”L aaction brusque
I [~ N\ \|GN-YE
YA A W VAL S 1,8  4,2(P) o a0 o o
Il % -'—}L _L iét?;'ém : BK-BK-WH 311(A) Y(F:) BK-BK-WH 25 70 F:) BK-BK-WH 25 70 (P>)
= ;. o §| = N-BU - BR-RDWH 3 RD-RD-WH » RD-RD-WH »-
X 0 £ M RbAE = YI-VT-WH - VIR L v >
@ > S - BR-BK - RD-RD-WH = | RO-RD-WH -
BN-BU - RD-RD-WH - BK-BK-WH - BK-BK-WH -
VT-VT-WH - BN-BU, - -BU - | -
5 mm VT-VT-WH RD-RD-WHI - RD-RD-WHI -
mm o o
ol - 9 0 0 90
08 ' 12 12
Masse (kg) 0,165 0,170 0,205 0,210
Fonctionnement des contacts N passant (A) = déplacement de la came

1 non passant (P) = point de positivité
& contact “NC” & manceuvre positive
d’ouverture

Caractéristiques complémentaires aux caractéristiques générales (page 25)

Appareils pour attaque En bout Par came 30°
Type d’attaque 7
|i| = - ’ﬁ—‘

Vitesse d’attaque maximale 0,5m/s 0,5m/s 1,5m/s
Durabilité mécanique 10 millions de cycles de manceuvres
Effort ou couple minimal D’actionnement 8,5N 7N 0,5N.m

D’ouverture positive 425N 35N 0,1N.m
Sortie Contacts tripolaires Par cable PvR, 7 x 0,5 mm?, longueur 1 m (1)

Contacts tétrapolaires Par cable PVR, 9 x 0,34 mm?, longueur 1 m (1)

(1) Pour une sortie avec un cable de longueur 2 m, remplacer L1 par L2.
Pour une sortie avec un cable de longueur 5 m, remplacer L1 par L5.
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Encombrements, Solutions de détection de sécurité
raccordements Interrupteurs de position
Design miniature, métallique, type XCSM
Raccordement par cable
Encombrements
XCSMeel0L1 XCSMee02L1
11,6
T . o4 x
_ o4 OI _ > g
o o @ | : s
A 3 ki = d

(1) Fixation plaque de protection par visserie de sécurité torque 5 lobes.

XCSMeel15L1

31

<24,

‘ 5,5 216
mo 0 < |
L <

™| <
o4 I
<«
(<)) o
] > S
(1) o
<
R = U
|20
16 ‘—'30
32,4

Eozsin

XCSMeel16L1

BN
<24,
5 5

T]J 1

94

40

16 o
30
324

(1) Fixation plaque de protection par visserie de sécurité torque 5 lobes.

Raccordements

Raccordement jusqu’a PL =b, catégorie 1 selon

EN/ISO 13849-1

Exemple avec contact tripolaire “2 NC + 1 NO” et avec
protection par fusible contre un court-circuit dans le cable ou
contre une tentative de fraude.

F1[

GN-YE

\

o\

(1) Contact de signalisation.

Raccordement jusqu’a PL =d, catégorie 3 selon EN/ISO 13849-1

Exemple avec contact tripolaire “2 NC + 1 NO” utilisant une redondance hétérogéne des
contacts et des relais auxiliaires associés. Ouverture et fermeture du protecteur nécessaire pour

activer K1.
= — ot
é E 8 K1 K1
[y S
3N-YE
|
s 5| & L
x| & -
of K27®[
K1\ K2
K2

me

H1 : voyant “protecteur fermé”.

K1I:|:|

Exemple de surveillance d’un protecteur avec 2 interrupteurs et 1 module de sécurité (PL=e, catégorie 4 selon EN/ISO 13849-1)

Actionnement en mode positif ou négatif
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Présentation Solutions de détection de sécurité

Interrupteurs de position
Design compact métallique, type XCSD
Design compact plastique, type XCSP

m XCSD, XCSP O Avec téte a mouvement rectiligne

aune entrée de cable XCSD XCSP

e

Conformes alanorme EN 50047

562943
562944
562943
562944

s

Page 30 Page 32

o Avec téte a mouvement angulaire

XCSD XCSP
Page 30 Page 32
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Caractéristigues générales

Solutions de détection de sécurité

Interrupteurs de position
Design compact métallique, type XCSD
Design compact plastique, type XCSP

Caractéristiques d’environnement

Conformité aux normes Produits

EN/IEC 60947-5-1, UL 508, CSA C22-2n° 14

Ensembles machines

EN/IEC 60204-1, EN/ISO 14119

Certifications de produits

UL, CSA

Niveau de sécurité maxi (1)

PL=e, catégorie 4 selon EN/ISO 13849-1 et SIL CL3 selon EN/IEC 62061

Données de fiabilité B,

50 000 000 (valeur donnée pour une durée de vie de 20 ans pouvant étre limitée par I'usure des
contacts et de la mécanique)

Traitement de protection En exécution normale “TC”
Température de I'air ambiant  Pour fonctionnement -25..+70°C
Pour stockage -40...+70°C

Tenue aux vibrations Selon EN/IEC 60068-2-6

25 gn (10...500 Hz)

Tenue aux chocs Selon EN/IEC 60068-2-27

50 gn (11 ms)

Protection contre les chocs électriques

Classe | selon IEC 61140 pour XCSD

Classe Il selon IEC 61140 pour XCSP

Degré de protection Selon EN/IEC 60529 IP 66 et IP 67
Selon EN 50102 IK 06 pour XCSD
IK 04 pour XCSP
Fidélité 0,1 mm sur les points d’enclenchement, a 1 million de manceuvres pour téte a poussoir en bout
Entrée de cable Selon modele Entrée taraudée pour presse-étoupe 13,5 ou taraudée ISO M20 x 1,5 ou taraudée 1/2” NPT
Matériaux XCSD corps et tétes en Zamak, XCSP corps en plastique et tétes en Zamak

Caractéristiques de I'’élément de contact

Caractéristiques assignées
d’emploi

Capot de protection plastique, maintenu par vis 5 lobes

~ AC-15;B300 (Ue =240V, le=1,5A);Ithe=6A
—DC-13;R300 (Ue =250V, le = 0,1 A), selon EN/IEC 60947-5-1 annexe A

Tension assignée d’isolement

Ui =400 V degré de pollution 3 selon EN/IEC 60947-1
Ui =300V selon UL 508, CSAC22-2 n° 14

Tension assignée de tenue
aux chocs

Uimp =4 kV selon EN/IEC 60947-1, EN/IEC 60664

Positivité (selon modéle)

Contact a manceuvre positive d’ouverture selon EN/IEC 60947-5-1 annexe K

Résistance entre bornes

< 25 mQ selon EN/IEC 60255-7 catégorie 3

Protection contre les
courts-circuits

Cartouche fusible 6 AgG (gl)

Raccordement
(sur bornes a vis étriers)

Capacité de serrage mini : 1 x 0,34 mm2, maxi: 1x 1 mm?2ou 2 x 0,75 mm?

Vitesse d’attaque minimale Action brusque

0,01 m/minute

(pour téte a poussoir enbout)  Action dépendante

6 m/minute

(1) Avec un systéme de contrdle approprié et correctement raccordé.

Durabilité électrique

m Selon EN/IEC 60947-5-1 annexe C

m Catégories d'emploi AC-15 et DC-13

m Fréquence maxi: 3600 cycles de manceuvres/heure
m Facteur de marche : 0,5

Courant alternatif
~ 50/60 Hz
~m circuit selfique

Contact a action brusque Contact a action dépendante

03 5 Ithe g ‘51 Ithe
8 § 3
& IS 2 \ \ n
£ £ v \ 12/24/48 V
3 N 3 “\ 1oV
g 1 g 1
- - \ \
3 —— S \mm—n
o N o \ \
g 05 =Ty 3 08 \ Y
@ [ Tl - 2 \ -
] 230400 V~ NNy S A\
s NEEE s 02
™ 48w \
01 I 01
05 1 2 345 10 0,5 1 2 345 10
CourantenA

CourantenA

Courant continu ==

Puissances coupées pour 5 millions de cycles Puissances coupées pour 5 millions de cycles

de manceuvres.

de manceuvres.

Tension V 24 48 120

Tension \% 24 48 120

mm w 3 2 1

mm w 4 3 2
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Références, Solutions de détection de sécurité
caractéristiques, Interrupteurs de position
encombrements Design compact, métallique, type XCSD
Appareils complets a une entrée de cable
Avec téte a mouvement Rectiligne | Angulaire

Dispositif de commande Apoussoir métallique | Apoussoiragaleten Alevier a galet Alevier a galet acier
acier thermoplastique

Références des appareils complets a contact tripolaire “2 NC + 1 NO” a action brusque

A une entrée de cable ISOM20x 1,5
XCSD3910P20 XCSD3902P20 XCSD3918P20 XCSD3919P20
S S S S

A une entrée de cable Pg 13,5
XCSD3910G13 XCSD3902G13 XCSD3918G13 XCSD3919G13
S S &) &)

A une entrée de cable 1/2" NPT
XCSD3910N12 XCSD3902N12 XCSD3918N12 XCSD3919N12
&) ) ) )

Masse (kg) 0,215 0,220 0,255 0,255

Schémas de fonctionnement des contacts

= <= ml Contact tripolaire “2 NC + 1 NO” 1,8 4,5(P) 3,1(A) 7,8(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P)

L VLT aaction brusque 5% E E 4% e 3% e

B e 5 BUY = 3558 1 piwt] T
8 §] T it = i = et > pisH =
0 5mm 0 mm 0 90° 0 90°
L2 - - )
0,9 1,5 12° 12°

Fonctionnement des contacts

Caractéristiques

HE passant
T3 non passant

(A) = déplacement de la came

(P) = point de positivité

& contact “NC” a manceuvre positive d’ouverture

Appareils pour attaque En bout Par came 30°
Type d’attaque 7
: - ~ 1_87

Vitesse d’attaque maximale 0,5m/s 1,5m/s
Durabilité mécanique 15 10
(en millions de cycles de manceuvres)
Effort ou couple minimal D’actionnement 15N 12N 0,1N.m

D’ouverture positive 45N 36N 0,25 N.m

Entrée de cable

Une entrée taraudée M20 x 1,5 mm, pour presse-étoupe I1SO, capacité de serrage 7 @ 13 mm
Une entrée taraudée Pg 13,5 pour presse-étoupe, capacité de serrage 9 a 12 mm
Une entrée taraudée pour tube 1/2” NPT (USAS B2-1)

Encombrements
XCSD3el0eee XCSD3e02eee
12,5
35 o116
o T A
| 0
PO N
— M 9 I =\ 2
© 19, © 19
) 1 |
T Ne B = \@
2022 | = 30 M =1 R0 | =
34 345 34
@E 15°
L{)— 15“
o
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Références,
caractéristiques,
encombrements (suite)

Solutions de détection de sécurité
Interrupteurs de position

Design compact, métallique, type XCSD
Appareils complets a une entrée de cable

Avec téte a mouvement

Rectiligne

| Angulaire

Dispositif de commande A poussoir métallique | Apoussoiragaleten Alevier a galet Alevier a galet acier
acier thermoplastique
Références des appareils complets a contact tripolaire “2 NC + 1 NO” décalés a action dépendante
A une entrée de cable ISO M20x 1,5
XCSD3710P20 XCSD3702P20 XCSD3718P20 XCSD3719P20
S S S S
A une entrée de cable Pg 13,5
XCSD3710G13 XCSD3702G13 XCSD3718G13 XCSD3719G13
&) & & &
A une entrée de cable 1/2" NPT
XCSD3710N12 XCSD3702N12 XCSD3718N12 XCSD3719N12
) e S S
Masse (kg) 0,215 0,220 0,255 0,255
Schémas de fonctionnement des contacts
gl gl Qontgct tripolaire “2 NC + 1 NO” décalés 1,8 3,2(P) 3,1(A) 5,6(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P)
aaction dépendante 2122 2122 2122 2122
-7 %9 s W Wi
& § 3 0 3 5mm 0 52 mm 0 42° 90° 0 42° 90°

Fonctionnement des contacts

Caractéristiques
Appareils pour attaque

Hl passant
3 non passant

(A) = déplacement de la came

(P) = point de positivité

& contact “NC” & manceuvre positive d’ouverture

En bout

Par came 30°

Type d'attaque

o
™

=,

i

Vitesse d’attaque maximale 0,5m/s 1,5m/s

Durabilité mécanique 15 10

(en millions de cycles de manceuvres)

Effort ou couple minimal D’actionnement 15N 12N 0,1N.m
D’ouverture positive 45N 36N 0,25N.m

Entrée de cable

Encombrements

XCSD3e18eee, XCSD3e1%eee

40
55

I

==

12,5

51

=1120/22] | =
34

12,5

Une entrée taraudée M20 x 1,5 mm, pour presse-étoupe 1SO, capacité de serrage 7 @ 13 mm
Une entrée taraudée Pg 13,5 pour presse-étoupe, capacité de serrage 9 a 12 mm
Une entrée taraudée pour tube 1/2” NPT (USAS B2-1)
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Références, Solutions de détection de sécurité
caractéristiques, Interrupteurs de position
encombrements Design compact, plastique, type XCSP
Appareils complets a une entrée de cable
Avec téte a mouvement Rectiligne | Angulaire

Dispositif de commande

A poussoir métallique

Apoussoir a galeten
acier

Alevier a galet
thermoplastique

Alevier a galet acier

Références des appareils complets a contact tripolaire “2 NC + 1 NO” a action brusque
A une entrée de cable ISOM20 x 1,5
XCSP3910P20 XCSP3902P20 XCSP3918P20 XCSP3919P20
S S S &)
A une entrée de cable Pg 13,5
XCSP3910G13 XCSP3902G13 XCSP3918G13 XCSP3919G13
e ) &) &)
A une entrée de cable 1/2" NPT
XCSP3910N12 XCSP3902N12 XCSP3918N12 XCSP3919N12
) ) S) &)
Masse (kg) 0,215 0,220 0,255 0,255
Schémas de fonctionnement des contacts
sl 5 ‘rgl Contact tripolaire “2 NC + 1 NO” 1,8 4,5(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P)
L aaction brusque 2% S 3% S 3122 S
o] el s = pis! %
8 8§ 2 % 3 B 3 1% 3
0 5mm 0 90° 0 90°
- - )
0,9 12° 12°

Fonctionnement des contacts

Caractéristiques

HEl passant
[ non passant

(A) = déplacement de la came

(P) = point de positivité

& contact “NC” & manceuvre positive d’ouverture

Appareils pour attaque En bout Par came 30°
Type d’attaque 7
: - ~ 1_87

Vitesse d’attaque maximale 0,5m/s 1,5m/s
Durabilité mécanique 15 10
(en millions de cycles de manceuvres)
Effort ou couple minimal D’actionnement 15N 12N 0,1N.m

D’ouverture positive 45N 36N 0,25 N.m

Entrée de cable

Une entrée taraudée M20 x 1,5 mm, pour presse-étoupe I1SO, capacité de serrage 7 @ 13 mm
Une entrée taraudée Pg 13,5 pour presse-étoupe, capacité de serrage 9a 12 mm
Une entrée taraudée pour tube 1/2” NPT (USAS B2-1)

Encombrements
XCSP3el0eee XCSP3e02eee
12,5
35 o116
2 T A
| 0
oA 4 fg
S aCaT —E&H
5 MZ) 8 5 =
19, 19
- N =
— m = MS)
20/22| | = 30 M 20/22| | =
34 34,5 34
@E 15°
LQ 15“
o
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Solutions de détection de sécurité

Interrupteurs de position
Design compact, plastique, type XCSP
Appareils complets a une entrée de cable

Références,
caractéristiques,
encombrements (suite)

Avec téte a mouvement

Rectiligne

| Angulaire

Dispositif de commande A poussoir métallique | Apoussoiragaleten Alevier a galet Alevier a galet acier
acier thermoplastique

Références des appareils complets a contact tripolaire “2 NC + 1 NO” décalés a action dépendante

A une entrée de cable ISO M20x 1,5
XCSP3710P20 XCSP3702P20 XCSP3718P20 XCSP3719P20
S S S S

A une entrée de cable Pg 13,5
XCSP3710G13 XCSP3702G13 XCSP3718G13 XCSP3719G13
&) & & &

A une entrée de cable 1/2" NPT
XCSP3710N12 XCSP3702N12 XCSP3718N12 XCSP3719N12
) e S S

Masse (kg) 0,215 0,220 0,255 0,255

Schémas de fonctionnement des contacts

gl o 2| Contact tripolaire *2 NC + 1 NO” décalés 1,8 3,2(P) 3,1(A) 5,6(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P)

——7-a  Asctiondépendante 1% i
8| N 3} 0 3 5mm 0 5,2 mm 0 42° 90° 0 42° 90°

Fonctionnement des contacts

Caractéristiques
Appareils pour attaque

HE passant
1 non passant

(A) = déplacement de la came

(P) = point de positivité

& contact “NC” & manceuvre positive d’ouverture

En bout

Par came 30°

Type d'attaque

4]
O

=,

~ 4

Vitesse d’attaque maximale 0,5m/s 1,5m/s

Durabilité mécanique 15 10

(en millions de cycles de manceuvres)

Effort ou couple minimal D’actionnement 15N 12N 0,1N.m
D’ouverture positive 45N 36N 0,25 N.m

Entrée de cable

Encombrements

XCSP3el18eee, XCSP3e19%eee

40
55

S
o

12,5

—E==

Une entrée taraudée M20 x 1,5 mm, pour presse-étoupe ISO, capacité de serrage 7 a 13 mm
Une entrée taraudée Pg 13,5 pour presse-étoupe, capacité de serrage 9a 12 mm
Une entrée taraudée pour tube 1/2” NPT (USAS B2-1)

[aV)
o
30 [N\ -
34,5 34

@ 15°

0 15°

o
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Présentation Solutions de détection de sécurité

Interrupteurs de sécurité a levier ou a axe rotatif

En plastique a double isolation, a téte orientable,
types XCSPL, XCSTL, XCSPR et XCSTR

XCSPL aune entrée de cable Avec téte A mouvement angulaire, a levier coudé affleurant ou droit

Page 36

XCSPR aune entrée de cable Avec téte A mouvement angulaire, & axe rotatif pour charniére

Page 36

XCSTL a2 entrées de cable Avec téte A mouvement angulaire, a levier coudé affleurant ou droit

Page 36

XCSTR a2 entrées de cable Avec téte a mouvement angulaire, & axe rotatif pour charniére

Page 36
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Caractéristiques

Solutions de détection de sécurité

Interrupteurs de sécurité a levier ou a axe rotatif
En plastique a double isolation, a téte orientable,
types XCSPL, XCSTL, XCSPR et XCSTR

Caractéristiques d’environnement

Conformité aux normes Produits

EN/IEC 60947-5-1, EN/IEC 60947-5-4, UL 508, CSA C22-2 n° 14

Ensembles machines

EN/IEC 60204-1, EN/ISO 14119

Certifications de produits

UL, CSA, BG

Niveau de sécurité maxi (1)

PL = e, catégorie 4 selon EN/ISO 13849-1 et SIL CL3 selon EN/IEC 62061

Donnée de fiabilité B,

5000 000 (valeur donnée pour une durée de vie de 20 ans pouvant étre limitée par I'usure des
contacts et de la mécanique)

Traitement de protection

En exécution normale : “TC” et “TH”

Température de I'air ambiant Pour fonctionnement

-25..+70°C

Pour stockage

-40...+70°C

Tenue aux vibrations

50 gn (10...500 Hz) selon EN/IEC 60068-2-6

Tenue aux chocs

50 gn (durée 11 ms) selon EN/IEC 60068-2-27

Protection contre les chocs électriques

Classe 2 selon EN/IEC 60536

Degré de protection

IP 67 selon EN/IEC 60529

Entrée de cable

XCSPe : 1 entrée taraudée M16 x 1,5 pour presse-étoupe ISO capacité de serrage de 4,5a 10
mm ou pour presse-étoupe 11 (Pg 11) selon NF C 68-300 (DIN Pg 11) capacité de serrage de 7
a 10 mm ou pour tube 1/2” NPT (USAS B2-1)

XCSTe : 2 entrées taraudées M16 x 1,5 pour presse-étoupe ISO capacité de serrage de 4,5 a
10 mm ou pour presse-étoupe 11 (Pg 11) selon NF C 68-300 (DIN Pg 11) capacité de serrage
de 7 a 10 mm ou pour tube 1/2” NPT avec une entrée taraudée 11 équipé d’'un adaptateur
DE9RA1012 et I'autre d’un bouchon obturateur.

Matériaux

Caractéristiques de I'élément de contact

Caractéristiques assignées
d’emploi

2 et 3 contacts
a action dépendante

Boitier polyamide PA66 chargé fibre de verre. Levier et visserie en inox

XCSPL, XCSTL, XCSPR, et XCSTR : " AC-15,A300: Ue =240V, le=3AouUe =120V,
le=6A

Tous modeles : == DC-13, Q300 : Ue =250V, le = 0,27 AouUe =125V, le = 0,55 A

selon IEC/EN 60947-5-1

Tension assignée d’isolement 2 et 3 contacts

XCSPL, XCSTL, XCSPR, XCSTR :
Ui =500 V selon IEC/EN 60947-1
Ui =300 V selon UL 508, CSA C22-2 n° 14

3 contacts

XCSPL, XCSPR :
Ui =400 V degré de pollution 3 selon EN/IEC 60947-1
Ui =300 V selon UL 508, CSAC22-2 n° 14

Tension assignée de tenue aux 2 et 3 contacts

XCSPL, XCSTL, XCSPR, XCSTR : Uimp = 6 kV selon EN/IEC 60947-5-1

chocs 3 contacts

XCSPL, XCSPR : Uimp =4 kV selon EN/IEC 60947-5-4

Positivité

Contacts a manceuvre positive d’'ouverture selon EN/IEC 60947-5-1, Chapitre 3

Résistance entre bornes

< 30 mQ selon EN/IEC 60947-5-4

Protection contre les courts- 2 et 3 contacts

XCSPL, XCSTL, XCSPR, XCSTR : cartouche fusible 10 AgG (gl)

circuits

3 contacts XCSPL, XCSPR : cartouche fusible 6 A gG (gl)
Raccordement 2 contacts XCSPL, XCSTL, XCSPR, XCSTR :
Capacité de serrage mini : 1 x 0,5 mm?, maxi: 2 x 1,5 mm? avec ou sans embout
3 contacts XCSPL, XCSPR :
Capacité de serrage mini : 1x 0,34 mm?, maxi: 1x 1 mm?ou 2 x 0,75 mm?
Vitesse d’attaque minimale 3 contacts 0,01 m/seconde

Caractéristiques complémentaires
Angle de déclenchement

5°

Durabilité mécanique

1 million de cycles de manceuvres

Couple minimal

D’actionnement : 0,1 N.m : d’ouverture positive : 0,25 N.m (XCSPL et XCSPR).
0,45 N.m (XCSTL et XCSTR)

(1) Avec un systéme de contr6le approprié et correctement raccordé.

Durabilité électrique

Courant alternatif
~ 50/60 Hz
o circuit selfique

Selon EN/IEC 60947-5-1 annexe C.
Catégories d’emploi AC-15 et DC-13.
Facteur de marche : 0,5
Version 3 contacts et 2 contacts a action
dépendante

Fréquence maxi : 3600 cycles de
manceuvres/heure.

Version 3 contacts a action dépendante
(XCSPL/PR)

[\ T
AR VEAY
230V

N who

I
|
A \[12/24/4
230V
AV

N wso

1
\
X\
\
\

\\
05 B
\

o
)

1

0.1

0.5 1 2 345 10

CourantenA

0.5 1 2 345 10

CourantenA

Millions de cycles de manceuvres
o
b
|
=
Millions de cycles de manceuvres

Courant continu ==
Puissances coupées pour 1 million de cycles de manceuvres
Tension Y 24 48 120
mm w 13 9 7
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Références, Solutions de détection de sécurité

caractéristiques Interrupteurs de sécurité a levier ou a axe rotatif
En plastique a double isolation, a téte orientable (),
types XCSPL, XCSTL, XCSPR et XCSTR
Aentrée(s) de cable

Type A levier coudé affleurant |A levier droit A axe rotatif

L
Dispositif de commande Agauche Au milieu Adroite A droite OU Au milieu Longueur 30 mm
agauche (2)
Références (& contact “NC” a manceuvre positive d’ouverture) des appareils complets a une entrée de cable ISO M16 x 1,5
Contact bipolaire ‘2| b} XCSPL592 XCSPL582 XCSPL572 XCSPL562 XCSPL552 XCSPR552
“1NC +1NO" décalés -
a action dépendante S BN &) &) &) &) &) &)
Contact bipolaire 4 = XCSPL792 XCSPL782 XCSPL772 XCSPL762 XCSPL752 XCSPR752
“2NC” _
a action dépendante af oy =) &) &) &) &) &)
Contact tripolaire N 2' 9 | - - - XCSPL862 - XCSPR852
“1NC +2NO" décales AL~
a action dépendante of =) g =) =)
Contact tripolaire d @ ‘fgl - XCSPL982 - XCSPL962 - XCSPR952
“2NC + 1 NO” décalés N
a action dépendante N @ @
Masse (kg) 0,095 0,095
Dispositif de commande Agauche Au milieu Adroite Adroite OU Au milieu Longueur 30 mm
agauche (2)
Références (& contact “NC” a manceuvre positive d’ouverture) des appareils complets a deux entrées de cable ISO M16 x 1,5
Contact tripolaire - gl 3 | XCSTL592 XCSTL582 XCSTL572 XCSTL562 XCSTL552 XCSTR552

“1NC +2NO” décalés

a action dépendante 7377;;} &) e &) &)

N

N
Contact tripolaire 2 = Ql XCSTL792 XCSTL782 XCSTL772 XCSTL762 XCSTL752 XCSTR752
“2NC +1NO” décalés I
3 action dépendante of o = &) (&) &) e e &)
Contact tripolaire 4l gl = XCSTL892 XCSTL882 XCSTL872 XCSTL862 XCSTL852 XCSTR852
“3Nnce o -
& action dépendante of of o (&) &) e e
Masse (kg) 0,145 0,145 0,145 0,145 0,145 0,155

Références des appareils complets a une ou deux entrées de cable PE 11 (Pg 11)

Pour des appreils complets a une ou deux entrées de cable Pg 11, remplacer le dernier chiffre de la référence par 1.
Exemple XCSTL592 devient XCSTL591.

Références des appareils complets a une ou deux entrées de cable pour tube 1/2” NPT

Pour des appreils complets type XCSPL eee et XCSPR eee a une entrée de cable pour tube 1/2” NPT, remplacer le dernier chiffre de la référence par 3.
Exemple : XCSPL592 devient XCSPL593.

Pour des appareils complets type XCSTL et XCSTR a 2 entrées de cable pour tube 1/2” NPT, utiliser un adaptateur DEOSRA1012.

Désignation Vente par quantité indivisible de Référence Masse
unitaire kg
DE9RA1012 Adaptateur pour tube 1/2" NPT 10 DE9RA1012 0,050

(1) Téte orientable tous les 90°. Appareils livrés avec 2 vis indesserrables supplémentaires permettant de fixer définitivement la téte.
(2) Interrupteurs avec axe de 80 mm : remplacer dans la référence le 2¢m chiffre par 6. Exemple : XCSPR561. La masse est augmentée de 0,032 kg.

Autres réalisations : consulter notre centre de relation clients.
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Fonctionnement,
encombrements,
raccordement

Solutions de détection de sécurité

Interrupteurs de sécurité a levier ou a axe rotatif
En plastique a double isolation, a téte orientable,
types XCSPL, XCSTL, XCSPR et XCSTR

Aentrée(s) de cable

Fonctionnement

Déplacement du levier
XCSPLe%e, PLe7e,
PLeGe

XCSPLe8e, PLe5e
/ \ /\A

G ou [ (0]
Schémas de fonctionnement

XCSPL59e, PL57e, XCSPL58e, PL550
PL560

18
21-22
13-14

XCSPL79e, PL77e,

o —5 +5
21-22
13-14

XCSPL78e, PL750

PL76e
o 180° 900 "% 4000
11-12 11-12

Fonctionnement XCSPL98e

des contacts

Il passant
[ non passant

XCSTLe%e, TL
TLeGe

o7e,

\
Lo o0 [

XCSTL56e

5

0 180°
21-22
13-14

10°

XCSTL79e, TL77e,

TL760

21-22
31-32
13-14

XCSTL87e, TL8G®

XCSTLe8e, TLe5e

PN

@

XCSTL58e, TL550

-90" % +e0°
21-22
13-14

10°

XCSTL78e, TL750

-90° 0 +90

2122
31-32
13-14

8§

10

XCSTL88e, TL85@

-5%

180°
11-12
2122
31-32

-90° 0 90"
1112
2122
31-32

XCSPRe5e XCSTRe5e
2 [
XCSPR55e XCSTR55e
-270° 50 5+270 +270° 0 5+270
éﬁ 21-22 21-22
1314 1314
10 33-34
10°
XCSPR75e XCSTR75e
-270° 5O 5+270° -270° +50-5+27O°
EiE 11-12 2122
21-22 31-32
13-14
10°
XCSPR85e XCSTR85e
270 *%0 52700 270° S0 2 +270°
21-22 1112
13-14 21-22
33-34 31-32
10
XCSPR95e

-270° 0 +270
21-2:
31-3¢
13-1¢

10

Raccordements
Jusqu’aPL=b, catégorie 1 selon EN/ISO 13849-1

Exemple avec protection par fusible contre
un court-circuit dans le cable

Jusqu’aPL=d, catégorie 3 selon ENISO 13849-1
Exemple avec contact tripolaire “1 NC + 2 NO”
utilisant une redondance hétérogéene des
contacts et des relais auxiliaires associés

=) — O©F-
KA1
2171 ki
| K2 [0
3 KM1 \7 7\
@E% N

KM2

me

Encombrements
XCSPLeee XCSTLooo
27,4 16 16
ﬂ @ g 2,5 77@77
25 Qe 24531“‘& 53 a9
‘T o’ N E S R
ol | Y A del
: 7@ ’ o 8 o B
& 2 N 3 i N.(2)
1 A o I
- J
Wl 2022]] || © ‘ |
Lol L] oo @728 20122
HLT_H o il 30 40,3
‘ @ (L
@) 13,2 20/22 |
30 30
(1) 1 trou taraudé ISO M16 x 1,5 ou Pg 11 (1) 2 trous taraudés pour presse-étoupe 11
(2) 1 trou taraudé pour tube 1/2 NPT”
XCSPReee XCSTReee
L L
.5 15
M4 || o & M4 &
lle 55 g
Q,L . & |- :—L Gy e |
. ™ | [ee) —
9 28x5®3 2 & —. N l2x 3.2 NI ——
© i1 Q
> ~ 8,5
I 2 "la T 210 e
e || S N T
!/ 2022]] |l \ ) L&l
30 LN
EIURIY @) 12,5 20/22
:H e .30,] 40,3
‘ @) [T 52
@ 13,2 20122 | (1) 2 trous taraudés ISO M16 x 1,5
| 30 30 ou pour presse-étoupe 11

(1) 1 trou taraudé pour presse-étoupe 11
(2) 1 trou taraudé pour tube 1/2” NPT

L = 30 (XCSPRe5e) ou 80 (XCSPRe6e)

L = 30 (XCSTRe5e) ou 80 (XCSTRe6e)

Rotation du levier ou de 'axe nécessaire a la mise
sous tension pour activer K1.

H1 : voyant “levier ou axe non a sa position initiale”.
Associé a un module XPS et a un autre interrupteur
de position, I'interrupteur de sécurité a levier ou a
axe rotatif permet d’obtenir un verrouillage de
protection de PL=d, catégorie 3 ou PL=e, catégorie 4
selon EN/ISO 13849-1.
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Présentation,
caractéristiques

Solutions de détection de sécurité
Interrupteurs de sécurité a clé-languette
Métalliques, a téte orientable,types XCSA, XCSB et XCSC

En plastique a double isolation, a téte orientable, types
XCSMP ou XCSPA et XCSTA

Métalliques, types XCSA, XCSB,
XCSC

En plastique, types XCSMP, XCSPA
XCSTA

Caractéristiques d’environnement
Type d’interrupteurs de position

Conformité aux normes Produits

Appareils avec ou sans verrouillage de la clé-languette de commande

Page 48

Appareils avec ou sans verrouillage de la clé-languette de commande

Page 40

XCSA, XCSB, XCSC
(métalliques)

EN/IEC 60947-5-1, UL 508, CSAC22-2n° 14

XCSMP, XCSPA, XCSTA
(en plastique)

Ensembles machines

EN/IEC 60204-1, EN/ISO 14119

Certifications de produits

UL, CSA | UL, CSA (c UL us pour XCSMP)

Niveau de sécurité maxi (1)

PL=e, Catégorie 4 selon EN/ISO 13849-1 et SIL CL3 selon EN/IEC 62061

Données de fiabilité B,

5000 000 (valeur donnée pour une durée de vie de 20 ans pouvant étre limitée par I'usure des
contacts et de la mécanique

Traitement de protection

En exécution normale : “TC”

Température de I'air ambiant Pour fonctionnement

-25..+70°C

Pour stockage

-40...+70 °C (- 25...+ 80 °C pour XCSMP)

Tenue aux vibrations

5gn (10...500 Hz) selon EN/IEC 60068-2-6 (6 gn (10...55 Hz) pour XCSMP)

Tenue aux chocs

10 gn (durée 11 ms) selon EN/IEC 60068-2-27 (50 gn (durée 11 ms) pour XCSMP)

Protection contre les chocs électriques

Classe | selon EN/IEC 60536 | Classe 2 selon EN/IEC 60536

Degré de protection

IP 67 selon EN/IEC 60529 et EN/IEC 60947-5-1 (2)

Entrée de cable

Une entrée taraudée ISO M20 x 1,5, capacité
de serrage de 7 a 13 mm ou pour presse-
étoupe 13 selon NFC 68-300 (Pg 13,5)
capacité de serrage de 9 @ 12 mm ou pour
tube 1/2” NPT (USAS B2-1)

Une entrée (XCSPA) ou 2 entrées (XCSTA)
taraudées pour presse-étoupe ISO M16 x 1,5,
capacité de serrage de 4,5 a 10 mm ou pour
presse-étoupe 11 (Pg 11) ou taraudées

1/2” NPT, ou pour tube 1/2"NPT (USAS B2-1)
(avec adaptateur métallique DE9RA1012)
pour XCSTA (une entrée équipée d’'un
bouchon obturateur).

Sortie de cable

4 x0,5mm?ou 6 x 0,5 mm? (XCSMP)

Matériaux

XCSA/B/C
Boitier Zamak

XCSMP/PA/TA
Boitier polyamide PA66 charge fibre de verre

Clés d’actionnement (tous types) : acier XC60 traité en surface

(1) Avec un systéme de controle approprié et correctement raccordé.

(2) Ces appareils sont protégés contre les entrées de poussieres et d’eau au niveau des piéces
sous tension. Lors de l'installation, prendre toutes les précautions pour éviter la pénétration
de corps solides ou de liquides chargés de poussieres dans I'orifice d’introduction de la clé.
Usage en atmosphére saline déconseillé.
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Caractéristiques (suite)

Solutions de détection de sécurité

Interrupteurs de sécurité a clé-languette

Métalliques, a téte orientable,types XCSA, XCSB et XCSC

En plastique a double isolation, a téte orientable,
types XCSMP ou XCSPA et XCSTA

Caractéristiques de I’élément de contact

Caractéristiques assignées 2 et 3 contacts
d’emploi 3 action dépendante

XCSA, XCSB, XCSC, XCSTA, XCSPA : ~~AC-15,A300: Ue =240V, le=3Aou
Ue=120V,le=6A

XCSMP : \AC-15, C300:Ue =240V, le=0,75A0u Ue=120V,le=1,5A
Tous modeles : == DC-13, Q300 : Ue =250V, le = 0,27 AouUe =125V, le = 0,55 A
selon EN/IEC 60947-5-1

2 contacts a action brusque

XCSPA : ~AC-15,A300:Ue =240V, le=3A;lthe=10A

= DC-13,Q300: Ue =250V, le=0,27 Aou Ue = 125V, le = 0,55 A selon EN/IEC 60947-5-1

3 contacts a action brusque

XCSPA: ~AC-15,B300:Ue =240V, le=1,5A;lthe=6A

= DC-13,R300:Ue=250V,le=0,1AouUe =125V, le = 0,55 Aselon EN/IEC 60947-5-1

Courant thermique conventionnel sous enveloppe

action brusque
XCSPA (version 3 contacts a action brusque) : Ithe =6 A
XCSMP : lthe=2,5A

XCSA, XCSB, XCSC, XCSPA (version 2 et 3 contacts a action dépendante et 2 contacts a

Tension assignée d’isolement 2 et 3 contacts

3 contacts (XCSA, XCSB, XCSC, XCSTA), 2 contacts (XCSPA),
2 et 3 contacts (XCSMP) :
Ui =500 V selon EN/IEC 60947-1 ; Ui = 300 V selon UL 508, CSAC22-2n° 14

3 contacts

XCSPA :
Ui =400 V degré de pollution 3 selon EN/IEC 60947-1
Ui =300 V selon UL 508, CSAC22-2n° 14

Tension assignée de tenue 2 et 3 contacts

3 contacts (XCSA, XCSB, XCSC, XCSTA), 2 contacts (XCSPA),

aux chocs 2 et 3 contacts (XCSMP) : Uimp = 6 kV selon EN/IEC 60947-5-1
3 contacts XCSPA :
Uimp =4 kV selon EN/IEC 60947-5-4
Positivité Contacts a manceuvre positive d’'ouverture selon EN/IEC 60947-5-1, Chapitre 3

Résistance entre bornes

< 30 mQ selon EN/IEC 60947-5-4

Protection contre les 2 et 3 contacts

courts-circuits

3 contacts (XCSA, XCSB, XCSC, XCSTA), 2 contacts (XCSPA),
2 et 3 contacts (XCSMP) : Cartouche fusible 10 AgG (gl)

3 contacts

XCSPA :
Cartouche fusible 6 A gG (gl)

Raccordement  Parcéable 4 x0,5mm?ou 6 x 0,5 mm? (XCSMP) PVC
Surbornes 2 contacts a action brusque XCSPA, XCSTA :
a vis étriers Capacité de serrage mini : 1 x 0,34 mm? maxi: 2 x 1,5 mm?

2 et 3 contacts

3 contacts (XCSA, XCSB, XCSC, XCSTA), 2 contacts (XCSPA) :
Capacité de serrage mini : 1 x 0,5 mm?, maxi : 2 x 1,5 mm? avec ou sans embout

3 contacts
Durabilité électrique

Selon EN/IEC 60947-5-1 annexe C.

Catégories d’emploi AC-15 et DC-13.

Fréquence maxi: 3600 cycles de manceuvres/heure.
Facteur de marche : 0,5

Version 2 contacts a action brusque

Selon EN/IEC 60947-5-1 annexe C.
Catégorie d’emploi AC-15 et DC-13.
Fréquence maxi : 900 cycles de manceuvres/heure.

Uniquement pour XCSMP :

Version 3 contacts XCSA/B/CITA
et 2 contacts a action dépendante

XCSPA : capacité de serrage mini: 1 x 0,34 mm2, maxi: 1x1mm?ou2x0,75 mm?

Courant alternatif e 5 r 2 5 A W YA
It g 4
~ 50/60 Hz RN he £ 3 \ e
ircui /24/48 V
rrm circuit selfique g N § 2 230V \12/24/45 \
© N © |
£ M £ 110V
o ! o ! \ \
A = =) S b N
» [~ T 7]
$ oo TSNS $os A
> 230/400 V R 3 \
g 48 VL 802
: il :
j= c
S o1 S o1
s 0,5 1 2 345 10 5 0,5 1 2 345 10
CourantenA CourantenA
Courant continu == Tension \ 24 48 120 Tension \ 24 48 120
Puissances coupées pour nm w 10 7 4 mm w 13 9 7

5 millions de cycles
de manceuvres.

Version 3 contacts a action brusque XCSPA

Pour XE2S Pe151 en ~ ou ——, les contacts “NC” et “NO” sont chargés aux valeurs indiquées simultanément en polarité.

Version 3 contacts a action dépendante XCSPA

Courant alternatif g 5 Ithe 2 5 : ‘Ih‘e‘ ‘
~ 50/60 Hz 3 s 2 RN
e circuit selfique g g8 , v || KT
& = v \ 12/24/48 \/
E N E \_110
1 o 1
H b ==
<o RS 3 ‘\ ‘\
S 05 Hh D 05 \ Himm|
[9) LT o [5) \
3 2301800V N4V L] S 02 i
§ ‘H ™~ 48V 2 |
=2 o
£ o1 H S o1
= 05 1 2 345 10 s 0,5 1 2 345 10
CourantenA CourantenA
Courant continu —— Tension \Y 24 48 120 Tension \% 24 48 120
Puissances coupées pour W 3 2 1 o, W 4 3 2

5 millions de cycles

de manceuvres.
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Références, Solutions de détection de sécurité
caractéristiques Interrupteurs de sécurité a clé-languette

En plastique, a téte fixe, type XCSMP

Asortiede cable2m,5mou 10 m
Appareils Sans verrouillage

Références des appareils sans clé-languette (© contact “NC” a manceuvre positive d'ouverture) (1) (3)

Contact bipolaire “1 NC + 1 NO” > o XCSMP59L e
décalés a action dépendante (2) @ o @

)

g 2

> &

e
Contact bipolaire “2 NC” S © XCSMP79Le
aaction dépendante (2) m| O @

[

B

> &

m O
Contact tripolaire “2 NC + 1 NO” 5 =z © XCSMP70Le
décalés a action dépendante (2) o m% Ol @

[ |

gl gt 2

2 & 8
Contact tripolaire “3 NC” S5 z| © XCSMP80Le
aaction dépendante (2) o af O @

o [ =

el 2l 2

m m 8

0,110

Masse (kg)

Caractéristiques complémentaires aux caractéristiques générales (page 38)

Vitesse d'attaque

Maximale : 1,5 m/s, minimale : 0,05 m/s

Résistance al’arrachement delaclé

8N

Durabilité mécanique

> 1 million de cycles de manceuvres

Sortie sur cable

4 x0,5mm?ou 6 x 0,5 mm?

Fréquence de fonctionnement maxi

Pour durabilité maximale : 1200 cycles de manceuvres par heure

Effort minimal d’extraction delaclé

Références des clés-languettes

Désignation

28N

| clé flexible
| Pour porte droite

Clédroite |Clé en équerre

| Pour porte gauche

Pour interrupteurs XCSMP XCSZ81 XCSz84 XCSZ83 XCSZ85

Masse (kg) 0,015 0,025 0,085 0,085

Eléments séparés

Désignation Référence unitaire | Masse
kg

Bouchons obturateurs XCSZz29 0,005

(Vente par quantité indivisible de 10)

(1) Appatreils livrés avec un bouchon obturateur de fente de la téte.

(2) Représentation de I'état du contact lorsque la clé-languette est dans la téte de l'interrupteur.

(3) Référence de base a compléter en remplacant le point par 2 pour une longueur de cable = 2 m, par 5 pour une longueur de cable =5 m, par 10 pour une longueur
de cable =10 m. Exemple : XCSMP59L e devient XCSMP59L 10 pour appareil avec cable longueur 10 m.

Fonctionnement :
page 42

Encombrements :
page 41

Raccordements :
page 43
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Encombrements

Solutions de détection de sécurité

Interrupteurs de sécurité a clé-languette
En plastique, a téte fixe, type XCSMP
Asortiede cable2m,5mou10m

Encombrements
XCSMP

15

]

Ll

0O

] 04,4

(1)@ 7,6, longueur 2,5 ou 10 m.

|
&)
0

XCSZzZ81
35,9 282
‘ 14 13,5
A
o [o0]
s O Q@ kj:ﬂ
A
2XA9 \ 2xD4,3

2x24,3

2xJ9

XCSZ83
)
Fé 1. 10
Lﬂﬁj T )
é'\
AN
15
13 28,2
L
P %
XCSZ85

(1)

a2t (r) rﬁgl\@o\
Peadihd
| -
34
Lss

1

Références :
page 40

Caractéristiques :
page 40

Raccordements :
page 43

Fonctionnement :
page 42
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Fonctionnement Solutions de détection de sécurité
Interrupteurs de sécurité a clé-languette
En plastique, a téte fixe, type XCSMP
Asortiede cable2m,5mou 10 m

Rayons d’actionnement

XCSz81 XCSz84
9 A
\} P

% %

< 2
X HE )

| -

S

66,8 66,8 36.4
36,4
XCSz83 XCSZ85
,9\\ ,9\\
o, 6\0,%
> <
43,8
Schémas de fonctionnement
XCSMP59e XCSMP79e XCSMP70e XCSMP80e
) Ve ) VO ) CEEE ) VO
Z n s g — = N g t— =i
28,2 ce 28,2 28,2
55 28,2 5’ 5 5o
5.2 5,2 : | 52
BU-BU/WH BU-BU/WH

BU-BU/WH BU-BU/WH BN-BN/WH N

0G-OGMH Eq ocoewHI— & oMW ﬁ BN-BNMWH E
Fonctionnement des contacts HEE passant

1 non passant

Références : Caractéristiques : Encombrements : Raccordements :
page 40 page 40 page 41 page 43

42 CY eicmecanique]

Sensors



Raccordements Solutions de détection de sécurite
Interrupteurs de sécurité a clé-languette
En plastique, a téte fixe, type XCSMP
Asortiede cable2m,5mou 10 m

Raccordements
Raccordement jusqu’a PL=b, catégorie 1 Raccordement jusqu’a PL=d, catégorie 3 selon EN/ISO 13849-1
selon EN/SO 13849-1
Exemple avec contact tripolaire “2 NC + 1 NO” et avec Exemple avec contact bipolaire “1 NC + 1 NO” utilisant une redondance hétérogéne des
protection par fusible contre un court-circuit dans le cable ou contacts et des relais auxiliaires associés.
tentative de fraude. Retrait et introduction de la clé-languette nécessaires, a la mise sous tension, pour activer K1.
F ] F1
oF-
(1)
%, 3, &8 “ :K‘
oo 7 i\ gl 2!
T I[ z A ° 7 ! K2
. s s E —---2 }
L =) zZ O I I I
0= o m O B 2 }
= 2 ©] =)
O = (@] o ;
oF- Ok
_l k2 f KM1
OE- “ K1\ K2
K1 ['] AN WA K1 I:lj K2 $

(1) Contact de signalisation

Raccordement de PL=e, catégorie 4 selon EN/ISO 13849-1 et SIL CL3 selon EN/IEC 62061. Principe de raccordement avec module de
sécurité Preventa (I'interrupteur de sécurité a clé-languette est en général associé a un autre interrupteur de position standard)

Principe pour machines sans inertie

Dispositif de verrouillage ou d’interverrouillage reposant sur la redondance et 'autocontréle.

Les modules de sécurité assurent ces fonctions.

2 ]
©=0
= 6| XCSMP P9
=
= || Xxcsm
|
| | |
| |
LXX] ®8ee
‘1 -
LX X ) L X X ]
| | XPS

Verrouillage a clé-languette et actionnement en mode positif associé a un module de sécurité.

Références : Caractéristiques : Encombrements : Fonctionnement :
page 40 page 40 page 41 page 42
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Références

Solutions de détection de sécurité

Interrupteurs de sécurité a clé-languette

En plastique, a téte orientable (), types XCSPA et XCSTA
Aune ou deux entrées de cable

Appareils Sans verrouillage
=]
Références des appareils sans clé-languette (& contact “NC” a manceuvre positive d’ouverture) a 1 ou 2 entrées de cable ISOM16 x 1,5
Contact bipolaire “1 NC + 1 NO” (2) g| S XCSPA592 ) -
décalés a action dépendante -
< o
Contact bipolaire “1 NC + 1 NO” (2) g| N XCSPA192 )
a action brusque -
< o
Contact bipolaire “1 NO + 1 NC” (2) ] g| XCSPA692 ) -
chevauchants a action dépendante ——ﬁ
I\ <
Contact bipolaire “2 NC” (2) =1 XCSPAT792 S -
a action dépendante -
Contact bipolaire “2 NC” (2) TS XCSPA292 S
a action brusque -
Contact tripolaire “1 NC + 2 NO” (2) ] g| g| XCSPA892 S XCSTA592 S
décalés a action dépendante -2
33
Contact tripolaire “1 NC + 2NO” (2) S 3| g| XCSPA392 ) -
a action brusque ATW
] 38
Contact tripolaire “2 NC + 1 NO” (2) N 9| XCSPA992 ) XCSTA792 )
(NO décalé) a action dépendante - ”\
) 8 3
Contact tripolaire “2 NC + 1 NO” (2) N :3| XCSPA492 ) -
a action brusque A
o[ 3)
Contact tripolaire “3 NC” (2) 4 2 = - XCSTA892 S
a action dépendante -
S N
Masse (kg) 0,110 0,160

Références des appareils sans clé-languette (& contact “NC” a manceuvre positive d’ouverture) a 1 ou 2 entrées de cable Pg 11 et 1/2” NPT

Pour des appareils complets avec 1 ou 2 entrées de cable pour presse-étoupe 11 (Pg 11), capacité de serrage 7 a 10 mm, remplacer le dernier chiffre de la
référence par 1. Exemple : XCSPA 592 devient XCSPA591.
Pour des appareils complets avec 1 ou 2 entrées de cable pour tube 1/2” NPT (1 entrée taraudée 11 est équipée d’un adaptateur métallique DEO9RA1012),

remplacer le dernier chiffre par 3. Exemple XCA TA 592 devient XCSTA 593.
Caractéristiques complémentaires aux caractéristiques générales (page 38)

Vitesse d'attaque

Maximale : 0,5 m/s, minimale : 0,01 m/s

Résistance al'arrachement delaclé

porte XCSZ21)

XCSPA, XCSTA : 10 N (50 N en ajoutant sur XCSZ12 et XCSZ13 le dispositif de maintien de

Durabilité mécanique

XCSPA, XCSTA : > 1 million de cycles de manceuvres

Fréquence de fonctionnement maxi

Pour durabilité maximale : 600 cycles de manceuvres par heure

Effort minimal d’ouverture positive

215N

Entrée de cable

XCSPA : 1 entrée taraudée M16 x 1,5 pour presse-étoupe ISO.
XCSTA : 2 entrées taraudées M16 x 1,5 pour presse-étoupe ISO.

Matériaux
Références des accessoires

DF523736

XCSsz91

XCSZ200

Corps et téte : polyamide PA66 chargé fibre de verre

Désignation Utilisation pour Re_fer_ence WESSE
unitaire kg

Bouchons obturateurs de fente de latéte XCSPA, XCSTA XCSz28 0,050
(Vente par quantité indivisible de 10)
Dispositif de cadenassage XCSPA, XCSTA XCSZ91 0,053
empéchant I'introduction de la clé-languette
(pour 3 cadenas non fournis)
Centreur de clé-languette (3) XCSPA, XCSTA XCSZ200 0,022

(Vis de fixation fournis)

(1) Téte orientable tous les 90°. Appareils livrés avec un bouchon obturateur de fente de la téte.
(2) Représentation de I'état du contact lorsque la clé-languette est dans la téte de I'interrupteur.

Autres réalisations : consulter notre centre de relation clients

(3) Ne pas utiliser avec XCSZ91.

44
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Références (suite)
encombrements

Solutions de détection de sécurité

Interrupteurs de sécurité a clé-languette
En plastique, a téte orientable, types XCSPA et XCSTA
Aune ou deux entrées de céble

Références des clés-languettes et du dispositif de maintien de porte

=
llul
Désignation Clé droite Clé afixation large | Clé flexible Cléen Dispositif de
Q) équerre maintien de
porte (2)
Pour interrupteurs XCSPA, TA XCSz11 XCSZ12 | XCSZ15 | XCSZ13 XCSsz14 XCSsz21
Masse (kg) 0,015 0,015 0,012 0,085 0,025 0,080

(1) 2 longueurs de languette, XCSZ12 : L =40 mm, XCSZ15: L =29 mm.
(2) Utilisation uniquement pour les XCSPA et XCSTA (sans le centreur de clés-languette XCSZ200), avec les clés-languettes XCSZ12, XCSZ13 et XCSZ15.

Encombrements
XCSPAe91, XCSPAe92

U

A
30 | 30
=B =
& = |3
ﬁ 0 BRI
3 N2

= _[]20/22|| =
30

I\
/132
0

.80 ]

XCSPAe93
— - |
7
30 ‘ 30
=B =
3 = |°
0 0 R
8 N2
[To}
o
132 _ ||e022]| _
(1) 30 30

(1) 1 trou taraudé pour presse-étoupe

XCSTAe%
i ! 30
|
=B ! =
3 3 — 3
I ‘@ﬁﬂ@&@
i © L N
= N\
w0
i
| )
1) | 125 20/22
30 40,3
52

(1) 1 trou taraudé 1/2" NPT

Centreur de clé-languette XCSZ200

58

35,35

6,4

= +— < ©
! N N E
<
174 | <! L

2x@55

310

Adaptateur 1/2" NPT
DE9RA1012

1 21 2,

1

026 |
|

[T}
@
[}
N

_@M

Adaptateur M16x1,5
DE9RA1016

(1) 2 trous taraudés pour presse-étoupe ou adaptateur 1/2" NPT

(1) Trou taraudé pour tube 1/2" NPT
(2) Embout fileté PG11

(1) Trou taraudé M16x1,5
(2) Embout fileté PG11

Références :
page 44

Schémas :
page 47
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Encombrements (suite)

Solutions de détection de sécurité

Interrupteurs de sécurité a clé-languette

En plastique, a téte orientable, types XCSPA et XCSTA
Aune ou deux entrées de cable

Encombrements (suite)
XCSz11

T —
65
N

Qa 22

of ] &

—

Cale (1)

XCSZz12, XCSZ15

@b

oV} N _ ]
He o -C

~T

=
)]

(1) Cale de rattrapage (fournie avec la clé XCSZ11) pour remplacer, sans
repercer aucun trou de fixation, un interrupteur XCKT avec clé XCKYO01 par
un interrupteur XCSTA avec clé XCSZ11.

£ ;

m) !
W)
g
0
I
;G

L =40 mm (XCSZ12) ou 29 mm (XCSZ15)

XCSZz13 XCSz14
1 12
_m [ T—T‘M
T
o )
0 5
2 <
— rﬁ,‘
= S ——
S A T
— - A i ~ ~—
T o6 |
23
28,5
66
Rayons d’actionnement
XCSz11 XCSZ12, XCSZ15
N X » «
\\g \‘Z \:) \
S <2
% o S @
@)
e . - B
‘i‘i:::J,4 —
71 d
. d ]
d =46 mm (XCSZ12) ou 35 mm (XCSZ15)
XCSZ13 XCSz14
4,
)
P 7)\\ N
% \&) &
(% OO OO
=== =L —| - 1t |  |i—====—-
=l 1 l— L — _
\iL,,,t @4& ‘i‘::::t, _
LLJ
2 #J 48

R =rayon mini

Références : Schémas :
page 44 page 47
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Fonctionnement,
raccordements

Solutions de détection de sécurité
Interrupteurs de sécurité a clé-languette

En plastique, a téte orientable, types XCSPA et XCSTA
Aune ou deux entrées de cable

Fonctionnement
Schémas de fonctionnement

XCSPAlee XCSPA2ee XCSPA3ee XCSPA4ee XCSPA5ee, XCSPAGee, XCSPA7ee, XCSTASee, XCSTA7ee,
XCSTESeee XCSTE6Geee XCSTE7eee XCSPA8ee XCSPAQee
) ) L0 il 2L _f
| |
24 24 | 24 24
19 185, | 185 t19 L9
ae o D 17, 7] | L“
o B
21- 3 1314 2 17,5 | y 21-22 19 | 31-32
13- 3 2722 = \ ' Py
i 31-32 ' 16, ‘ | ﬁ_‘ 17,5
13-14 13-14 1314 W6, | |
= 3334 13-14

Fonctionnement des contacts

Hl Passant 1 Non passant Instable

Fonctionnement Raccordements
Schémas de
fonctionnement
XCSTAS8ee

EN/ISO 13849-1

tentative de fraude

F (]]

21

- 33

22
_s4 )

N
14 13

Exemple avec contact tripolaire “1 NC + 2 NO” et avec
protection par fusible contre un court-circuit dans le cable ou

Raccordement jusqu’a PL =b, catégorie 1 selon

Raccordement jusqu’a PL =d, catégorie 3 selon
EN/ISO 13849-1

Exemple avec contact bipolaire “1 NC + 1 NO” utilisant une
redondance hétérogéne des contacts et des relais auxiliaires
associés.Retrait et introduction de la clé-languette nécessaires,
a la mise sous tension, pour activer K1.

=
F1
or-
K1 K1

|
14 113 | ‘I

Fonctionnement des (1 .
contacts __ |
Il Passant Ot J
[ Non passant
Instable K2 f
X
OE- | | |
xC) N\ o=
M
(1) Contact de signalisation.
Raccordement de PL = e, catégorie 4 selon EN/ISO 13849-1 et SIL CL3 selon EN/IEC 66061.
Principe de raccordement avec module de sécurité.
(Linterrupteur de sécurité a clé-languette est en général associé a un autre interrupteur standard)
Principe pour machines sans inertie
Dispositif de verrouillage ou d’interverrouillage reposant sur la redondance et I'autocontréle.
Les modules de sécurité assurent ces fonctions.
o ‘ .
| Xxps
o | o
Verrouillage a clé-languette et actionnement en mode positif associé a un module de sécurité.
Y elemecarique 47
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Références,
caractéristiques

Solutions de détection de sécurité

Interrupteurs de sécurité a clé-languette
Métalliques, a téte orientable (), types XCSA, XCSB
et XCSC a une entrée de cable

Appareils

|Sans verrouillage

| Avec verrouillage, déverrouillage manuel (2)

Signalisation de I'ouverture Sans 1DEL 1DEL Sans 1DEL 1DEL Sans 1DEL 1DEL
des contacts “NC” orange orange orange orange orange orange
~ 24/48V |~ 110/ ~24/48V |~ 110/ ~ 24/48V |~ 110/
240V 240V 240V
Références des appareils sans clé-languette (© contact “NC” a manceuvre positive d’ouverture)
aune entrée de cable ISOM20 x 1,5
Contact tripolaire o gl Q XCSA502 | XCSA512 | XCSA522 | XCSB502 | XCSB512 | XCSB522 | XCSC502 | XCSC512 | XCSC522
“1NC +2NO” décalés Al 4
a action dépendante (3) < < e e e e e e ) S S
— o
Contact tripolaire N gl XCSA702 | XCSA712 | XCSA722 | XCSB702 | XCSB712 | XCSB722 |XCSC702 |XCSC712 |XCSC722
“2NC +1NO” décalé R
a action dépendante (3) ~ q S S] ©) S S ©) e &) &)
(3] —
Contact tripolaire 4 2 = XCSA802 |- - XCSB802 |- - XCSC802 |- -
“anet TLSL el
aactiondépendante (3) | of « S S S
- N ™
Masse (kg) 0,440 0,440 0,440 0,475 0,475 0,475 0,480 0,480 0,480

Références des appareils sans clé-languette (© contact “NC” a manceuvre positive d’ouverture)
aune entrée de cable PG 13,5
Pour des appareils complets avec une entrée de cable PG 13,5, remplacer le dernier chiffre par 1.
Exemple : XCSA502 devient XCSAS501.
Références des appareils sans clé-languette (& contact “NC” a manceuvre positive d’ouverture)
aune entrée de cable 1/2" NPT
Pour des appareils complets avec une entrée de cable 1/2” NPT, remplacer le dernier chiffre par 3.
Exemple : XCSA502 devient XCSA503.
Caractéristiques complémentaires aux caractéristiques générales (page 38)
Vitesse d’attaque Maximale : 0,5 m/s, minimale : 0,01 m/s
XCSB et XCSC : 1500 N

XCSA : > 1 million de cycles de manceuvres
XCSB et XCSC: 0,6 million de cycles de manceuvres

Pour durabilité maximale : 600 cycles de manceuvres par heure
220N

XCSA, XCSB, XCSC : 1 entrée de cable
Entrée taraudée ISO M20 x1,5, capacité de serrage 7 a 13 mm

Corps : Zamak. Téte : Zamak. Visserie de sécurité : torque 5 lobes. Plaque de protection en acier.

Résistance al’arrachement delaclé

Durabilité mécanique

Fréquence de fonctionnement maxi

Effort mini d’extraction de laclé

Entrée de cable

Matériaux

Références des clés-languettes

Désignation Clé droite Clé large Clé flexible Verrou de porte
Pour interrupteurs XCSA, B, C, E XCSz01 XCSz02 XCSz03 XCSZz05
Masse (kg) 0,020 0,020 0,095 0,600

(1) Téte orientable tous les 90°. Appareils livrés avec un bouchon obturateur de fente de la téte.

(2) Déverrouillage par bouton-poussoir pour XCSBeee et par serrure a clé pour XCSCeee (2 clés sont livrées avec I'appareil).

(3) Représentation de I'état du contact lorsque la clé-languette est dans la téte de I'interrupteur.
Autres réalisations : consulter notre centre de relation clients.

Encombrements : Schémas :
page 49 page 51
48 CY Telemecanique
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Références, Solutions de détection de sécurité

encombrements

Interrupteurs de sécurité a clé-languette

Métalliques, a téte orientable, types XCSA, XCSB
et XCSC a une entrée de cable

Eléments séparés

Désignation Utilisation  Tension Référence Masse
pour d’alimentation kg
Ensembles module  XCSA ~ ou == 24/48 V XCSZz31 0,040
DEL orange et XCSB
couvercle, avecjoint XCSC ~ 110/240 V XCSZ32 0,040
d’étanchéité et 2 vis de
fixation
Désignation Utilisation pour Référence Masse
unitaire kg
Bouchon obturateur XCSA, XCsz27 0,050
de fente de latéte XCSB,
(Vente par quantité XCSC
indivisible de 10)
Clé pour serrurede  XCSB, XCSZz25 0,100
déverrouillage XCSC
(Vente par quantité
indivisible de 10)
Dispositif de XCSA, XCSZ90 0,055
cadenassage XCSB,
empéchant XCSC
l'introduction de la
clé-languette (pour
3 cadenas non fournis)
Encombrements
Interrupteurs
XCSAeee XCSBeee, XCSCeoo
- - R
- _ R
7
7 37 52
. 33 33 33 33
| — | |
— l__, = |°| ‘ |
0 ol T
® ) 2x05,3 7] £ — 2x05,3
A
(He =T
] . FefeRg _ . fehe
o] 2
3 3
‘ | ) | | il
ML@» :! 30 !:\ Q)/LE» | 30 =v
44 40 44 40

(1) 1 trou taraudé pour presse-étoupe

(1) 1 trou taraudé pour presse-étoupe
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Encombrements (suite)

Solutions de détection de sécurité
Interrupteurs de sécurité a clé-languette

Métalliques, a téte orientable, types XCSA, XCSB
et XCSC a une entrée de cable

Clés-languettes

XCSz01
81,5 0
p—C
0]
g ] Forua
33 20 11

Cale (1)
35

—

=k

7,5

20

XCSZz02
o 55,5
N
= =
il
T
@
© g o Lss |
;o <25

(1) Cale de rattrapage (fournie avec la clé XCSZ01) utilisée pour remplacer,
sans repercer aucun trou de fixation, un interrupteur de position de
sécurité XCKJ avec clé ZCK YO7 par un interrupteur XCSA, B, Cou E

avec clé XCSZ01.
XCSz03 XCSz05
76 '///‘\\‘
0 e N / @
~ B © i ~
i
| Jte b & &
| ® Q- IR
T -5 - —
30 - 1
\ 42 115 ‘L 64 o~
SH S 12,5
TE = =0 0|2
v O
e = 140
myje) | L
33 ©
253/ Il11] | hrd | = | *
2,5 23 Nl I:I o @ ) ® o YOO oot <
™ J ol A
& o’ © —
4xM5 10 ©
20 100 20
Axe de fixation % ala clé.
Rayons d’actionnement
XCSz01 XCSz02
X s, X s
90 00 90 O
% Z % %
::‘*‘:::," \ ) __ S Q:“i:ii"'l 0 s
1 } } | e ab) T } } -
[ [—
! 85 | 85 | 58
58
XCSz03
55 © 165,
22 N2
D
e o
g2 pl O
_TZo7)
79
v
R =rayon mini
Références : Schémas :
page 48 page 51
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Fonctionnement, Solutions de détection de sécurité

schémas Interrupteurs de sécurité a clé-languette
Métalliques, a téte orientable, types XCSA, XCSB
et XCSC a une entrée de cable

Fonctionnement
Schémas de fonctionnement

XCSe5eee XCSe7eee XCSe8eee Fonctionnement des contacts
[y P— [y P— ) P—— El Passant
b) I b) | > |
| _L:i:iba 1= o [ Non passant
31 31 31
25 25 o5 Instable
.23 ‘ 23
I 23
21-22 21-22
; ! 11-12
22,5 | e 31-32
121, i 22 21-22
13-14 21,5 |
33-34 13-14 ———y31-32

Raccordements
Raccordement jusqu’a PL=b, catégorie 1 selon Raccordement jusqu’a PL=d, catégorie 3 selon EN/ISO 13849-1
EN/SO 13849-1
Exemple avec contact tripolaire “1 NC + 2 NO” et avec Exemple avec contact tripolaire “1 NC + 2 NO” utilisant une redondance hétérogéne des
protection par fusible contre un court-circuit dans le cable ou contacts et des relais auxiliaires associés. Retrait et introduction de la clé-languette
contre une tentative de fraude. nécessaires, a la mise sous tension, pour activer K1.
=
F1 F1
i T Toc
1 K1
] I g| 1 K
7 N—-\ | ™| < @
| 1N ™ K2
& & g] } N . \ |
’_‘— | AR 3 KM1
(1) :
ot—-{ | OFE\ km2
K2 f
KM1 e i -
OE x j !
| K1\ K2
XCJ NN\ kiCJke Q1

(1) Contact de signalisation H1 : voyant “clé non introduite”

Raccordement de PL=ge, catégorie 4 selon EN/ISO 13849-1 et SIL CL3 selon EN/IEC 62061. Principe de raccordement avec module
de sécurité Preventa. (L'interrupteur de sécurité a clé-languette est en général associé a un autre interrupteur de position standard).
Principe pour machines sans inertie

Dispositif de verrouillage reposant sur la redondance et I'autocontréle.
Les modules de sécurité assurent ces fonctions.

Verrouillage a clé-languette et actionnement en mode positif associé a un module de sécurité.
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Présentation

Solutions de détection de sécurité

Interrupteurs de sécurité a clé-languette

a interverrouillage par électro-aimant, a téte orientable
Métalliques, type XCSLF

En plastique a double isolation, type XCSLE

Métalligues, type XCSLF

En plastique, type XCSLE

Caractéristiques d’environnement
Type d’interrupteurs de position

Conformité aux normes Produits

Appareils ainterverrouillage par électro-aimant de la clé-languette de
commande

Avec “coup de poing” de déverrouillage de
secours

o ¥

5.
PN

@

@ ®
2
o

LG

4

Pages 54 et 55 | Pages 56 et 57

Appareils ainterverrouillage par électro-aimant de la clé languette de
commande

oS

Pages 58 et 59

XCSLF (métallique) XCSLE (en plastique)

EN/IEC 60947-5-1, EN/ISO 13849-1, EN/IEC 62061, UL 508, CSAC22-2n° 14

Ensembles machines

EN/IEC 60204-1, EN/ISO 14119, EN/ISO 12100

Certifications de produits

UL (1), CSA, TUV (en cours)

Niveau de sécurité maxi (2)

PL=e, catégorie 4 selon EN/ISO 13849-1 et SIL CL3 selon EN/IEC 62061

Données de fiabilité B10d

5500 000 (valeur donnée pour une durée de vie de 20 ans pouvant étre limitée par I'usure des
contacts et de la mécanique)

Traitement de protection

En exécution normale : “TC”

Température de I'air ambiant Pour fonctionnement

-25..+60°C

Pour stockage

-40...+70°C

Tenue aux vibrations

5gn (10...500 Hz) selon EN/IEC 60068-2-6

Tenue aux chocs

10 gn (durée 11 ms) selon EN/IEC 60068-2-27

Protection contre les chocs électriques

Classe | selon EN/IEC 60536 Classe Il selon EN/IEC 60536

Degré de protection

IP 66 et IP 67 (IP 66 pour XCSLFeeee4ee et pour XCSLFeeee6ee) sclon EN/IEC 60529 et
EN/IEC 60947-5-1 (3)

Raccordement

3 entrées de cable taraudées M20 x 1,5 pour presse-étoupe ISO. Capacité de serrage de 7 a
13 mm ou entrées taraudées pour tube 1/2” NPT (USAS B2-1) ou 1 sortie sur connecteur M23,
15+ 1 PE ou 18 +1 PE versions == 24 V.

Matériaux

Boitier Zamak | Boitier polyamide

Clés d’actionnement (tous types) : acier XC60 traité en surface

(1) La fonction de sécurité de ce dispositif n'a pas été évaluée par les UL.

(2) Avec un systeme de contrdle approprié et correctement raccordé.

(3) Ces appareils sont protégés contre les entrées de poussiéres et d’eau au niveau des pieces
sous tension. Lors de l'installation, prendre toutes les précautions pour éviter la pénétration
de corps solides ou de liquides chargés de poussieres dans I'orifice d'introduction de la clé.
Usage en atmosphére saline déconseillé.
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Caractéristiques

Solutions de détection de sécurité

Interrupteurs de sécurité a clé-languette

a interverrouillage par électro-aimant, a téte orientable
Métalliques, type XCSLF

En plastique a double isolation, type XCSLE

Caractéristiques de I'élément de contact
Caractéristiques assignées d’emploi

~AC-15,C300: Ue=240V,le=0,75A
= DC-13,R300: Ue =250V, le =0,1 Aselon EN/IEC 60947-5-1

Courant thermique conventionnel sous enveloppe

Ithe =4 A (somme des courants thermiques = < 15A)

Tension assignée d’isolement

Ui = 250 V degré de pollution 3 selon EN/IEC 60947-1
Ui =300V selon UL 508, CSA C22-2 n° 14

Tension assignée de tenue aux chocs

Uimp =4 kV selon EN/IEC 60947-1

Positivité

Contacts a manceuvre positive d’ouverture selon EN/IEC 60947-5-1

Courant de commutation mini

10 mAsous 20 V

Tension de commutation mini

17V

Protection contre les courts-circuits

Cartouche fusible 4 AgG (gl) ou 6 Arapide

Raccordement

Caractéristiques complémentaires
Vitesse d’attaque

Capacité de raccordement sur bornes a ressort :
2 x 0,5 mm?fils souples dénudés de 13 mm
1 x 1,5 mm?fil souple ou rigide

Maximale : 0,5 m/s, minimale : 0,01 m/s

Résistance al'arrachement delaclé

XCSLF: F max =3000 N
XCSLE : F max =1400 N

Résistance aux chocs

XCSLE : 1,2 J maxi ou 4,9 J selon installation (voir page 19)
XCSLF: 6,4 J maxiou 9,6 J (voir page 19)

Durabilité mécanique

XCSLF et XCSLE : > 1 million de cycles de manceuvres
Coup de poing de déverrouillage de secours sur XCSLF : 30 000 cycles de manceuvres

Fréquence de fonctionnement maxi

Pour durabilité maximale : 600 cycles de manceuvres par heure

Effort mini d’extraction de la clé (non verrouillée)

220N

Courant alternatif
~ 50/60 Hz
rm circuit selfique

Durabilité électrique

selon EN/IEC 60947-5-1 annexe C
Catégorie d’emploi AC-15 et DC-13
Fréquence maxi : 3600 cycles de
manceuvres/heure

Facteur de marche : 0,5

5
@

o \
0.9 \
0 ANEAN
5 AN N AN
0.6 N AN
05 \ \\ \
0.4 \\ N \\
ois \\

N
NNy
Nov

Millions de cycles de manceuvres

0.2 N
230V

0.1

0 |
05 10 15 20 25 30 35 40 45 50
CourantenA

Courant continu = Puissance coupée pour 1 millon de cycles de manceuvres
Tension \% 24 48 120
nmm w 16 28 38
Pouvoir de commutation \
selon EN/IEC 60947-5-1 annexe C
Catégorie d’emploi AC-15 et DC-13
250 1
240 N
200 N
Pouvoir de commutation 150 N
C300 240V 0,75A N
R300 250V 0,1A 120 2y 2
100
Pouvoir de commutation
C300 120V 1,5A 60
R300 125V 0,22A
48
24
20
17 1 (Ith)
1 mA 2mA 3mA 6mA  10mA 022A 0,75A 1A 15A 2A 3A
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Reférences, Solutions de détection de sécurité
caractéristiques Interrupteurs de sécurité a clé-languette
a interverrouillage par électro-aimant, a téte orientable (1)
Métalliques, type XCSLF
A 3 entrées de cable

Appareils Verrouillage par manque de tension et déverrouillage par mise sous tension
de I’électro-aimant (2)

Type de signalisation DEL orange : signalisation de I'ouverture du protecteur
DEL verte : signalisation de la fermeture et du verrouillage du protecteur

Tension d’alimentation de I'électro-aimant et des voyants ~ ou=24V (50/60 Hz en ~)

Type de contact de I'électro-aimant “1 NC +1 NO” “2NC” “1NC +2NO” “2NC +1NO” “3NC”
décalés simultanés décalés décalés simultanés

ol < o = | o ® <] =| @ | =| =
o <« IR o | © I| o © <[, ©w|, ©
<] o af o <| % < o of o
fjw g8 ¢ gjm gmg 9| o 2

Références des appareils sans clé-languette (S contact “NC” & manceuvre positive d’ouverture)
a3 entrées de cable ISOM20x 1,5

Contact bipolaire ol 2 XCSLF2525312 |- - - -

“1NC +1NO” - S

décalés a action dépendante (3) I

Contact bipolaire 3l = XCSLF2725312 | XCSLF2727312 |- - -

“2NC” - e e

simultanés a action dépendante (3) d) §

Contact tripolaire S 3| g| - - XCSLF3535312 |- -

“1NC+2NO" A S)

décalés a action dépendante (3) N T IS

Contact tripolaire 5| s 2 - - - XCSLF3737312 |-

“2NC +1NO” 1 &)

décalés a action dépendante (3) qf 8 2

Contact tripolaire b= IR - - - - XCSLF3838312

“3NC” —7- S)

simultanés a action dépendante (3) B N )

Masse (kg) 1,100 1,100 1,100 1,100 1,100
Caractéristiques de |'électro-aimant et des voyants

Facteur de marche 100 %

Tension assignée d’emploi (4) ~ou=24Vou~ 120Vou~ 230V

Limites de tension Selon EN/IEC 60947-1 | - 15 %, + 10 % de la tension assignée d’emploi (ondulation comprise en =)

Consommation <5,4 W a 20 °C et a tension maxi.

Références des appareils complets avec une tension d’alimentation de I'électro-aimant de 120 V ou 230 V

Pour composer la référence d’un appareil avec une tension de I'électro-aimant de ~~ 110/120 V, remplacer dans la référence choisie le 6° chiffre par 3.
Exemple : XCSLF3535312 devient XCSLF3535332.
Pour composer la référence d’un appareil avec une tension de I'électro-aimant de ~ 220/240 V, remplacer dans la référence choisie le 6¢ chiffre par 4.
Exemple : XCSLF3535312 devient XCSLF3535342.

Références des appareils avec verrouillage par mise sous tension et déverrouillage par manque de tension

Pour composer la référence d’un appareil avec verrouillage par mise sous tension et déverrouillage par manque de tension, remplacer dans la référence choisie le
5e chiffre par 5.
Exemple : XCSLF3535312 devient XCSLF3535512

Références des appareils complets a 3 entrées de cable pour tube 1/2" NPT
Pour composer la référence d’un appareil avec 3 entrées de cable pour tube 1/2” NPT, remplacer le dernier chiffre par 3.
Exemple : XCSLF3535312 devient XCSLF3535313

Références des clés-languettes et éléments séparés
Voir page 60.

(1) Téte orientable tous les 90°. Appareils livrés avec un bouchon obturateur de fente de la téte.

(2) Une serrure a clé (livrée avec 2 clés) permet de forcer le dispositif d’interverrouillage et de provoquer I'ouverture des contacts “NC” de sécurité, par le retrait de la
clé-languette.

(3) Représentation de I'état du contact lorsque la clé-languette est dans la téte de I'interrupteur.

(4) Alimentation commune de I'électro-aimant et des voyants.

Autres réalisations : consulter notre centre de relation clients.

Présentation : Caractéristiques : Encombrements : Schémas:
page 52 page 53 page 63 page 66
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Références,
caracteéristiques

Solutions de détection de sécurité

Interrupteurs de sécurité a clé-languette

a interverrouillage par électro-aimant, a téte orientable (1)
Métalliques, type XCSLF
Sortie sur connecteur

Appareils

Verrouillage par manque de tension et déverrouillage par mise sous tension
de I'électro-aimant (2)

Type de signalisation

DEL orange : signalisation de I'ouverture du protecteur
DEL verte : signalisation de la fermeture et du verrouillage du protecteur

Tension d’alimentation de I'électro-aimant et des voyants

~ou:=24V (50/60 Hz en ~\)

Type de contact de I'électro-aimant

“1NC +1NO”
décalés

iE|

“2NC”

|

“1 NC+2 NO”
décalés

“2NC + 1 NO”
décalés

iR

Références des appareils sans clé-languette (S contact “NC” & manceuvre positive d’ouverture),

sortie sur connecteur M23, 16 broches (4 contacts) ou 1

Contact bipolaire
“1NC+1NO”
décalés a action dépendante (3)

XCSLF252531M2
S

9 broches (6

contacts)

“3NC”
simultanés

4

Contact bipolaire
<52 NC”
simultanés a action dépendante (3)

XCSLF272531M2
S)

XCSLF272731M2
e

Contact tripolaire
“1NC+2NO”
décalés a action dépendante (3)

XCSLF353531M3
S

Contact tripolaire
“2NC+1NO”
décalés a action dépendante (3)

XCSLF373731M3
©

Contact tripolaire
“3NC”
simultanés a action dépendante (3)

XCSLF383831M3
e

Masse (kg)

1,100

Caractéristiques de I'électro-aimant et des voyants

Facteur de marche

100 %

1,100

1,100

1,100

1,100

Tension assignée d’emploi (4)

~Nou=24V

Limites de tension

Selon EN/IEC 60947-1

-15 %, + 10 % de la tension assignée d’emploi (ondulation comprise en =)

Consommation

<5,4 W a 20 °C et a tension maxi

Références des appareils avec verrouillage par mise sous tension et déverrouillage par manque de tension
Pour composer la référence d’un appareil avec verrouillage par mise sous tension et déverrouillage par manque de tension, remplacer dans la référence choisie le

5¢ chiffre par 5.

Exemple : XCSLF272731M2 ou XCSLF353531M3 devient XCSLF272751M2 ou XCSLF353551M3
Références des clés-languettes et éléments séparés

Voir page 60.

(1) Téte orientable tous les 90°. Appareils livrés avec un bouchon obturateur de fente de la téte.
(2) Une serrure a clé (livrée avec deux clés) permet de forcer le dispositif d'interverrouillage et de provoquer I'ouverture des contacts “NC” de sécurité, par le retrait

de la clé-languette.

(3) Représentation de I'état du contact lorsque la clé-languette est dans la téte de I'interrupteur.

(4) Alimentation commune de I'électro-aimant et des voyants.

Autres réalisations : consulter notre centre de relation clients.

Nota : En raison de la connection interne entre les bornes et le connecteur et afin d’assurer la sécurité des personnes, des vis de sécurité sont utilisées
pour restreindre I'accés au seul personnel autorisé.
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Références, Solutions de détection de sécurité

caractéristiques (suite) Interrupteurs de sécurité a clé-languette
a interverrouillage par électro-aimant, a téte orientable (1)
Métalliques, type XCSLF
A3 entrées de cable

Appareils Verrouillage par manque de tension et déverrouillage par mise sous tension
Type de signalisation DEL orange : signalisation de I'ouverture du protecteur
DEL verte : signalisation de la fermeture et du verrouillage du protecteur
Tension d’alimentation de I'électro-aimant et des voyants ~ ou=24V (50/60 Hzen ~)
Type de contact de I'électro-aimant “1 NC + 2 NO” décalés “2NC + 1 NO” décalés
sl 9| g 5|, =], g
3 ;'] E\ R f’q

Références des appareils sans clé-languette (S contact “NC” & manceuvre positive d’ouverture)

avec bouton “coup de poing” averrouillage brusque, diamétre 40 mm, type réarmement “tourner pour
déverrouiller”, a 3 entrées de cable ISO M20 x 1,5

Contact tripolaire S g| g| XCSLF3535412 -

“1NC +2 NO” A e

décalés a action dépendante (4) N T IS

Contact tripolaire sl s Ql - XCSLF3737412

“2NC +1NO” - S

décalés a action dépendante (4) 8 8 2

Masse (kg) 1,220 1,220
Caractéristiques de I’électro-aimant et des voyants

Facteur de marche 100 %

Tension assignée d’emploi (5) ~ou=24Vou~ 120Vou~ 230V

Limites de tension Selon EN/IEC 60947-1 |- 15 %, + 10 % de la tension assignée d’emploi (ondulation comprise en =)

Consommation <5,4 W a 20 °C et a tension maxi

N

Références des appareils avec bouton “coup de poing” averrouillage brusque, diamétre 40 mm type

réarmement par clé N° 455.

Pour composer la référence d’un appareil avec bouton “coup de poing” type déverrouillage par clé n° 455 a “verrouillage brusque” diametre 40 mm a I'arriere du
produit, remplacer dans la référence choisie le 5° chiffre par 6.
Exemple : XCSLF3535412 devient XCSLF3535612

Références des appareils complets avec une tension d’alimentation de I'électro-aimant de 120 V ou 230 V

Pour composer la référence d’un appareil avec une tension de I'électro-aimant de ~. 110/120 V, remplacer dans la référence choisie le 6° chiffre par 3.
Pour composer la référence d’un appareil avec une tension de I'électro-aimant de ~ 220/240 V, remplacer dans la référence choisie le 6¢ chiffre par 4.

Références des appareils complets a 3 entrées de cable pour tube 1/2” NPT

Pour composer la référence d’un appareil avec 3 entrées de cable pour tube 1/2” NPT, remplacer le dernier chiffre par 3.
Exemple : XCSLF3737412 devient XCSLF3737413.

Références des clés-languettes et éléments séparés
Voir page 60.
(1) Téte orientable tous les 90°. Appatreils livrés avec un bouchon obturateur de fente de la téte.
(2) Une serrure a clé (livrée avec 2 clés) permet de forcer le dispositif d'interverrouillage et de provoquer I'ouverture des contacts “NC” de sécurité, par le retrait de la
clé-languette.
(3) A verrouillage brusque, diameétre 40 mm, type réarmement “tourner pour déverrouiller” ou par “clé N° 455",
(4) Représentation de I'état du contact lorsque la clé-languette est dans la téte de I'interrupteur.
(5) Alimentation commune de I'électro-aimant et des voyants.

Autres réalisations : consulter notre centre de relation clients.

Présentation : Caractéristiques : Encombrements : Schémas:
page 52 page 53 page 63 page 66
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Références, Solutions de détection de sécurité

caractéristiques (suite) Interrupteurs de sécurité a clé-languette
a interverrouillage par électro-aimant, a téte orientable (1)
Métalliques, type XCSLF
Sortie sur connecteur

Appareils Verrouillage par manque de tension et déverrouillage par mise sous tension
de I'électro-aimant (2) ou de secours par “coup de poing” (3)

Type de signalisation DEL orange : signalisation de I'ouverture du protecteur
DEL verte : signalisation de la fermeture et du verrouillage du protecteur

Tension d’alimentation de I'électro-aimant et des voyants ~ ou-=24V (50/60 Hzen ~\)

Type de contact de I'électro-aimant “1 NC + 2 NO” décalés “2NC + 1 NO” décalés

Q%‘i\\jliiﬁl N% m%il
Références des appareils sans clé-languette (& contact “NC” & manceuvre positive d’ouverture)

avec bouton “coup de poing” averrouillage brusque, diamétre 40 mm, type réarmement “tourner pour
déverrouiller”, sortie sur connecteur M23, 19 broches (6 contacts)

Contact tripolaire | = o XCSLF353541M3 -

“1NC+2NO” A e

décalés a action dépendante(4) N :\

Contact tripolaire o] w© _| - XCSLF373741M3
“2NC+1NO” - S

décalés a action dépendante (4) MR

Masse (kg) 1,220 1,220

Caractéristiques de I'électro-aimant et des voyants

Facteur de marche 100 %

Tension assignée d’emploi (5) ~ou=-24V

Limites de tension Selon EN/IEC 60947-1 | -15 %, + 10 % de la tension assignée d’emploi (ondulation comprise en -=2)
Consommation <5,4W a 20 °C et a tension maxi

Références des appareils avec bouton “coup de poing” averrouillage brusque, diametre 40 mm type

réarmement par clé N° 455.

Pour composer la référence d’un appareil avec bouton “coup de poing” type déverrouillage par clé n° 455 a “verrouillage brusque” diameétre 40 mm a I'arriére du
produit, remplacer dans la référence choisie le 5° chiffre par 6.
Exemple : XCSLF353541M3 devient XCSLF353561M3

Références des clés-languettes et éléments séparés
Voir page 60.

(1) Téte orientable tous les 90°. Appareils livrés avec un bouchon obturateur de fente de la téte.

(2) Une serrure a clé (livrée avec deux clés) permet de forcer le dispositif d’interverrouillage et de provoquer I'ouverture des contacts “NC” de sécurité, par le retrait
de la clé-languette.

(3) Averrouillage brusque, diameétre 40 mm, type réarmement “tourner pour déverrouiller” ou par “clé N° 455",

(4) Représentation de I'état du contact lorsque la clé-languette est dans la téte de I'interrupteur.

(5) Alimentation commune de I'électro-aimant et des voyants.

Autres réalisations : consulter notre centre de relation clients.

Nota : En raison de la connection interne entre les bornes et le connecteur et afin d’assurer la sécurité des personnes, des vis de sécurité sont utilisées
pour restreindre I'accés au seul personnel autorisé.
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Références, Solutions de détection de sécurité

caractéristiques Interrupteurs de sécurité a clé-languette
a interverrouillage par électro-aimant, a téte orientable (1)
En plastique, a double isolation, type XCSLE
A3 entrées de céble

Appareils Verrouillage par manque de tension et déverrouillage par mise sous tension
de I’électro-aimant (2)

Type de signalisation DEL orange : signalisation de I'ouverture du protecteur
DEL verte : signalisation de la fermeture et du verrouillage du protecteur

Tension d’alimentation de I'électro-aimant et des voyants ~ ou=24V (50/60 Hzen ~)

Type de contact de I'électro-aimant “1NO+1NC” “2NC” “1NC +2NO” “2NC +1NO” “3NC”
décalés simultanés décalés décalés simultanés
gl = s, = 3| g 3 5| 5| @ 3|, =, =
:’j g 8 ¢ 8 Z'j 3 g 8 Q 9 3 @

Références des appareils sans clé-languette (S contact “NC” amanceuvre positive d’ouverture)
a3entrées de cable ISOM20x 1,5

Contact bipolaire ol XCSLE2525312 |- - - -

“1NC+1NO" - &)

décalés a action dépendante (3) I §

Contact bipolaire =l = - XCSLE2727312 |- - -

“2NC” - S)

simultanés a action dépendante (3) Sl §

Contact tripolaire IS g| g| - - XCSLE3535312 |- -

“1NC+2NO” A )

décalés a action dépendante (3) f 33

Contact tripolaire SR - - - XCSLE3737312 |-

“2NC +1NO” 1 e

décalés a action dépendante (3) q 8] T

Contact tripolaire =1 ST ] - - - - XCSLE3838312

“3NC” - S

simultanés a action dépendante (3) Sl ] 8

Masse (kg) 0,530 0,530 0,530 0,530 0,530

Caractéristiques de I'électro-aimant et des voyants

Facteur de marche 100 %

Tension assignée d’emploi (4) ~ou==24Vou~ 120Vou~ 230V

Limites de tension Selon EN/IEC 60947-1 |- 15 %, + 10 % de la tension assignée d’emploi (ondulation comprise en ==)

Consommation <5,4 W a 20 °C et a tension maxi

Références des appareils complets avec une tension d’alimentation de I'électro-aimant de 120 V ou 230 V

Pour composer la référence d’un appareil avec une tension de I'électro-aimant de ~ 110/120 V, remplacer dans la référence choisie le 6¢ chiffre par 3.
Exemple : XCSLE2525312 devient XCSLE2525332.
Pour composer la référence d’un appareil avec une tension de I'électro-aimant de ~ 220/240 V, remplacer dans la référence choisie le 6¢ chiffre par 4.
Exemple : XCSLE2525312 devient XCSLE2525342.
Références des appareils avec verrouillage par mise sous tension et déverrouillage par manque de tension

Pour composer la référence d’un appareil avec verrouillage par mise sous tension et déverrouillage par manque de tension, remplacer dans la référence choisie le
5¢ chiffre par 5.
Exemple : XCSLE2525312 devient XCSLE2525512

Références des appareils complets atrois entrées de cable pour tube 1/2” NPT

Pour composer la référence d’un appareil avec entrées de cable pour tube 1/2” NPT, remplacer le dernier chiffre par 3.
Exemple : XCSLE2727312 devient XCSLE2727313

Références des clés-languettes et éléments séparés
Voir page 60.

(1) Téte orientable tous les 90°. Appareils livrés avec un bouchon obturateur de fente de la téte.

(2) Un outil livré avec I'appareil permet de forcer le dispositif d'interverrouillage et de provoquer I'ouverture des contacts “NC” de sécurité, par le retrait de la clé-languette.
(3) Représentation de I'état du contact lorsque la clé-languette est dans la téte de I'interrupteur.

(4) Alimentation commune de I'électro-aimant et des voyants.

Autres réalisations : consulter notre centre de relation clients.

Présentation : Caractéristiques : Encombrements : Schémas:
page 52 page 53 page 63 page 66
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Références,
caracteéristiques

Solutions de détection de sécurité

Interrupteurs de sécurité a clé-languette
a interverrouillage par électro-aimant, a téte orientable (1)

En plastique, a double isolation, type XCSLE

Sortie sur connecteur

Appareils

Verrouillage par manque de tension et déverrouillage par mise sous tension
de I'électro-aimant (2)

Type de signalisation

DEL orange : signalisation de I'ouverture du protecteur
DEL verte : signalisation de la fermeture et du verrouillage du protecteur

Tension d’alimentation de I’électro-aimant et des voyants

"~ ou=24V (50/60 Hzen ~)

Type de contact de I’électro-aimant

“1NO+1NC”
décalés

¥

“2NC”
simultanés

g

“INC+2NO”
décalés

“2NC +1NO”
décalés

AR

Références des appareils sans clé-languette (S contact “NC” amanceuvre positive d’ouverture),

sortie sur connecteur M23, 16 broches (4 contacts) ou 1

Contact bipolaire
“1NC+1NO”
décalés a action dépendante (3)

XCSLE252531M2
S

9 broches (6

contacts)

“3NC”
simultanés

Contact bipolaire
“2NC”
simultanés a action dépendante (3)

XCSLE272731M2
S

Contact tripolaire
“1NC+2NO”
décalés a action dépendante (3)

XCSLE353531M3
e

Contact tripolaire
“2NC+1NO”
décalés a action dépendante (3)

XCSLE373731M3
S

Contact tripolaire
“3NC”
simultanés a action dépendante (3)

XCSLE383831M3
e

Masse (kg)

0,530

Caractéristiques de I'électro-aimant et des voyants

Facteur de marche

100 %

0,530

0,530

0,530

0,530

Tension assignée d’emploi (4)

~ou=24V

Limites de tension

Selon EN/IEC 60947-1

-15 %, + 10 % de la tension assignée d’emploi (ondulation comprise en -=2)

Consommation

<5,4W a 20 °C et a tension maxi

Références des appareils avec verrouillage par mise sous tension et déverrouillage par manque de tension
Pour composer la référence d’un appareil avec verrouillage par mise sous tension et déverrouillage par manque de tension, remplacer dans la référence choisie le

5¢ chiffre par 5.

Exemple : XCSLE252531M2 devient XCSLE252551M2 et XCSLE353531M3 devient XCSLE353551M3.
Références des clés-languettes et éléments séparés

Voir page 60.

(1) Téte orientable tous les 90°. Appareils livrés avec un bouchon obturateur de fente de la téte.
(2) Un outil livré avec I'appareil permet de forcer le dispositif d’interverrouillage et de provoquer I'ouverture des contacts “NC” de sécurité, par le retrait de la clé-languette.
(3) Représentation de I'état du contact lorsque la clé-languette est dans la téte de I'interrupteur.

(4) Alimentation commune de I'électro-aimant et des voyants.

Autres réalisations : consulter notre centre de relation clients.

Nota : En raison de la connection interne entre les bornes et le connecteur et afin d’assurer la sécurité des personnes, des vis de sécurité sont utilisées
pour restreindre I'accés au seul personnel autorisé.

@ Telemecanique
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809850

Références

Solutions de détection de sécurité

Interrupteurs de sécurité a clé-languette

a interverrouillage par électro-aimant, a téte orientable

Métallique, type XCSLF et plastique, type XCSLE

Accessoires de raccordement

Références des clés-languettes

Désignation Utilisation pour Référence Masse
unitaire kg
Clédroite XCSLF, XCSzo01 0,020
g XCSLE
&
XCSz01
Clélarge XCSLF, XCSz02 0,020
XCSLE
Cléflexible XCSLF, XCSz03 0,095
XCSLE
Verrou de porte XCSLF, XCSZ05 0,600
XCSLE
XCSZ05
Eléments séparés
Désignation Utilisation pour Référence Masse
unitaire kg
Bouchon obturateur de fente XCSLF, XCSZ30 0,050
de la téte (Vente par quantité XCSLE
indivisible de 10)
Clé pour serrure de XCSLF XCSZ25 0,100
déverrouillage (Vente par
quantité indivisible de 10)
Dispositif de cadenassage XCSLF, XCSZ90 0,055
XCSZ90 erppéchant l'introduction de la XCSLE
clé-languette (pour
3 cadenas non fournis)
Outil de déverrouillage (Vente ~ XCSLE XCSZ100 0,050
par quantité indivisible de 10)
Kit de sécurité pour couvercle XCSLF XCSZ210 0,020
comprenant :
m 4 vis torque 5 lobes,
m 1 embout de tournevis XCSLE XCSz211 0,020
magnétique.
60 LY icmeciniaue’
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Références (suite),
caracteéristiques,

encombrements,
raccordements

Solutions de détection de sécurité
Interrupteurs de sécurité a clé-languette
a interverrouillage par électro-aimant, a téte orientable

Métallique, type XCSLF et plastique, type XCSLE

Accessoires de raccordement

Connecteurs M23

Caractéristiques
Type de connexion

Avisser (bague métallique)

Degré de protection

IP 65 (connecteur correctement vissé)

Température de I'air ambiant

-25..+110°C

Raccordement

Sur bornes a souder.

Section maximale des fils : 1 mm2
Presse-étoupe 13M (Pg 13,5).
Capacité de serrage de 9 a 12 mm

Signalisation par DEL

Tension nominale ~60V, =75V
Courant nominal 75A
Résistance d’isolement >1012Q
Résistance des contacts <5mQ
Références
Type de Nombre Typederaccordement Type Référence Masse
Connecteur de kg
contacts
Femelle, M23 16 Sur bornes a souder Droit XZCC23FDM160S 0,080
Coudé XZCC23FCM160S 0,150
19 Sur bornes a souder Droit XZCC23FDM190S 0,080
Coudé XZCC23FCM190S 0,150
Encombrements
XZCC23FDM160S et XZCC23FDM190S XZCC23FCM160S et XZCC23FCM190S
226 50,5
SW24
N S
- Q
s
SW20 N ©
— N
| SW20
N N1
(1) Presse-étoupe 13M
Raccordements
XZCC23FeM160S XZCC23FeM190S
LY reemecaniaue] 61
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Références (suite),

Solutions de détection de sécurité

caractéristiques, Interrupteurs de sécurité a clé-languette
a interverrouillage par électro-aimant, a téte orientable
encombrements, Métallique, type XCSLF et plastique, type XCSLE
raccordements Accessoires de raccordement
Embases
Caractéristiques
Type de connexion Avisser
Degré de protection IP 67
Température de I'air ambiant -25...+80°C

Raccordement

Par fils longueur 100 mm

Section des fils

XZCE03M2316M : 16 x 0,28 mm?
XZCE03M2319M : 19 x 0,28 mm?

Signalisation par DEL

Tension maxi =36V
Courant nominal 4A
Résistance d’isolement >10°Q
Résistance des contacts <5mQ
Références
Type Nombre Taraudage de l'orifice Nombre Référence Masse
d’embase de aéquiper defils kg
contacts
M23, male, 5 M20x 1,5 16 XZCEO3M2316M 0,100
corps 19 XZCEO03M2319M 0,100
métallique
Encombrement
XZCE20M231eM
ﬂ
o -
& 3 o
~N O
mf
M23
(1)M20x 1,5
Raccordements
XZCE 20M2316M XZCE20M2319M
N
—
[

E)

® O
(]

@0 @:0
o
®:

°

>

62
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Encombrements Solutions de détection de sécurité

Interrupteurs de sécurité a clé-languette

a interverrouillage par électro-aimant, a téte orientable
Métalliques, type XCSLF

En plastique a double isolation, type XCSLE

Encombrements
Interrupteurs de sécurité métalliques
XCSLFeeeeeee XCSLFeeeeeee, avec “coup de poing” de déverrouillage de secours
»#494‘ w»# 9,4 E
39 39, .23 39 39 .23

38 |
4
F
14
‘ 46,8
38
&
|
1.4
46,8

o/ , R
|: —— @@ s | \2x24,.2 [ N w52
2435 @40

i
.

I
=8

) (1)

_1 ‘
(1) =

4,9

RN
20|
e[
20,3 \

Q
~ [
ﬂ RN
I |20
S

80,8
4.9

(e)e)
203‘ \
203 N\,

\;(2)
248 SRS 243 1%
51 43,6 51 61,3 43,6
Interrupteurs de sécurité en plastique
XCSLEeeeeeee
.#ﬁi
‘ 39 ¢ ‘ 39 2,3
-
< ]
& = )
i —lo/e\a| '
[ ﬁ 2x@5,2
i}
Yo}
S ©
[50]
wn
< P %]
(1)
|
/ 8 o)
_69@ -
al ! 0 e @
(1) o 1| <
=N :
— (2 —
| 24.3 J 30 =
51 43,6
(1) 3 trous taraudés pour presse-étoupe.
(2) Version avec connecteur M23.
By cmecanique) 63

Sensors



Encombrements (suite) Solutions de détection de sécurité

Interrupteurs de sécurité a clé-languette

a interverrouillage par électro-aimant, a téte orientable
Métalliques, type XCSLF

En plastique a double isolation, type XCSLE

Encombrements (suite)
XCSz01 XCSZ02

Cale (1) 55,5

81,5 35

25

)
y

Q

EXRE

L i
f I:I B o] -9 E\ & &Ijl:l:: e
EE 20,11 20 |75 @% ,LLB

(1) Cale de rattrapage (fournie avec la clé XCSZ01) utilisée pour remplacer,
sans repercer aucun trou de fixation, un interrupteur de position de
sécurité XCKJ ou XCSL avec clé ZCKYO7 par un interrupteur XCSLF

25

avec clé XCSZ01.
XCSZ03 XCSZ05
76 r///\\\‘
LD_ ~ \\ /l @
Ny o Y il ~
i
< |, © e e
Y ™ SJ T | — I S
30 ‘_F ™ — 1V R S—|]
= 42 115 64 |~
SA— ,O‘E 12,5
b 1% =Rk
' - 3 ‘ \i 140
©
@53/ 111 175 | - _— | *
25 23 o E O =)V EEEBEE
& o’ X —
‘ 4xM5 (1) ‘ 2102 o
20| 100 120
Axe de fixation % ala clé.
Rayons d’actionnement
XCSz01 XCSZ02
’9\\ ’9\\9 P '9\\9
90 00 v’o O
2 Z % %
q:‘*‘:::{ p ) _ D Q:“i:ii"'l s A
oo H— —
[ [—
’L 85 | 85 | 58
58
XCSZ03
61 16,5 J_
22 4)\\7 S
- 6\0 700
| L -
i e C s =
=== '(
79 \
79
R =rayon mini
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Fonctionnement,

r

accordements

Solutions de détection de sécurité
Interrupteurs de sécurité a clé-languette

a interverrouillage par électro-aimant, a téte orientable
Métalliques, type XCSLF

En plastique a double isolation, type XCSLE

Fonctionnement
Schémas de fonctionnement

XCSLF/LE25e0@ XCSLF/LE27e0@ XCSLF/LE35eee
D} | D} | D} |
32,8 32,8
28,1 281
251 251 ‘
21-22 | 21-22
27,45 27,45 i
24,45 24,45 |
—‘ZI 13-14 13-14
33-34

|V

XCSLF/LE37eee

ffffffffffff

13-14

XCSLF/LE38eee

ffffffffffff

32,8

28,1

251
11-12
21-22
31-32

Fonctionnement des contacts
Il Passant [ Non passant Instable

Raccordements

Raccordement de PL=e, catégorie 4 selon EN/ISO 13849-1 et SIL CL3 selon EN/IEC 62061. Principe de raccordement avec module de
sécurité Preventa (I'interrupteur de sécurité a clé-languette est en général associé a un autre interrupteur de position standard)

Principe pour machines avec inertie

JoTs [

XPS
VNE

Dispositif d’'interverrouillage a clé-languette du protecteur
et détection de vitesse nulle.

Présentation : Caractéristiques : Références :
page 52 page 53 page 54

Encombrements :
page 63
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Raccordements Solutions de détection de sécurité

Interrupteurs de sécurité a clé-languette

a interverrouillage par électro-aimant, a téte orientable
Métalliques, type XCSLF

En plastique a double isolation, type XCSLE

Raccordement jusqu’a PL=b, catégorie 1 selon Raccordement jusqu’a PL=d, catégorie 3 selon EN/ISO 13849-1
EN/ISO 13849-1 Exemple de schéma de raccordement avec redondance des contacts de
Exemple de schéma de raccordement avec protection l'interrupteur, sans surveillance

par fusible contre un court-circuit dans le cable ou
contre une tentative de fraude.

Verrouillage par manque de tension “1 NC + 1 NO” Verrouillage par manque de tension “2 NC + 1 NO
et contacts auxiliaires “1 NC + 1 NO” et contacts auxiliaires “2 NC + 1 NO”
XCSLF/LE25253e0 XCSLF/LE37373ee

— oL — L
F1 [] F1 |:|

i
I
|
I
! oF—7
S p— 1
T
2114} 22 214 2
42 | 4 41 -
‘ 42 41 (DE
X 13 | 14 3141 32 ! !
< l 52 fril K1 i i
KM K1 K1
%1 ©N 5 - 14 | k3\ k2
x- |
S1E- X2 KM1 K2\ K2
j 06 —| K x1 &N
E1 N[ E2 KM2 K3
Ikl KM2 X2
OE-- s1E- g1 96 —| E2
A N K3CJ
OE-\km km1
[ N K1\ K3 \ K2\ K3
|
|
KM -
K1 K2
E1-E2 : Alimentation de I'électro-aimant E1-E2 : Alimentation de I'électro-aimant
13-14 : Contact de sécurité disponible pour redondance 21-22 et 31-32 : Contacts de sécurité disponibles pour redondance
13-X2/E2 : DEL (orange) : clé non introduite 13-X2/E2 : DEL (orange) : clé non introduite
41-X1/E2 : DEL (verte) : clé introduite et verrouillée 51-X1/E2 : DEL (verte) : clé introduite et verrouillée
22-41: Précablage de sécurité obligatoire 22-41 et 32-51 : Précablages de sécurité obligatoire
S1: Bouton de déverrouillage manuel S1:Bouton de déverrouillage manuel
X Signal de déverrouillage X Vitesse nulle ou signal de déverrouillage
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Raccordements (suite)

Solutions de détection de sécurité

Interrupteurs de sécurité a clé-languette

a interverrouillage par électro-aimant, a téte orientable
Métalliques, type XCSLF

En plastique a double isolation, type XCSLE

Raccordements par connecteurs M23
Connecteurs M23, 16 pins

XCSLF/LE2525e0 XCSLF/LE2725e0
PE (1)

Connecteurs M23, 19 pins
XCSLF/LE3535ee XCSLF/LE3737ee

(1) Raccordement PE pour XCSLF seulement.

@ Telemecanique

67
Sensors



Présentation Solutions de détection de sécurité

Interrupteurs magnétiques codeés
En plastique

XCSDMC Rectangulaire, petites dimensions : 51 x 16 x 7
Sortie sur cable Sortie sur connecteur déporté

> —

&)
ey,
Q7Y

Page 70 Page 71

XCSDMP Rectangulaire, grandes dimensions : 88 x 25 x 13
Sortie sur cable Sortie sur connecteur déporté

s

Page 70 Page 71

XCSDMR Cylindrique, diamétre : 30, longueur : 38,5
Sortie sur cable Sortie sur connecteur déporté

@

Page 70 Page 71

65 B recmecanique |
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Caractéristiques Solutions de détection de sécurité

Interrupteurs magnétiques codés
En plastique

Environnement

Conformité aux normes Produits EN/IEC 60947-5-1, UL 508, CSA C22-2 n° 14
Ensembles machines EN/IEC 60204-1, EN/ISO 14119
Certifications de produits UL, CSA, BG
Niveau de sécurité maxi (1) PL=e, catégorie 4 selon EN/ISO 13849-1 et SIL 3 selon EN/IEC 61508
Données de fiabilité B, 50 000 000 a 10 mA (valeur donnée pour une durée de vie de 20 ans pouvant étre
limitée par l'usure des contacts et de la mécanique
Traitement de protection En exécution normale : “TH”
Température de I'air ambiant Pour fonctionnement | °C -25...+85
Pour stockage °C -40...+ 85
Tenue aux vibrations 10 gn (10...150 Hz) selon EN/IEC 60068-2-6
Tenue aux chocs 30 gn (11 ms) selon EN/IEC 60068-2-7
Sensibilité aux champs magnétiques mT 20,3
Protection contre les chocs électriques Classe Il selon EN/IEC 60536
Degré de protection Selon IEC 60529 IP 66 et IP 67 pour les interrupteurs magnétique codés a sortie sur cable
IP 67 pour les interrupteurs magnétique codés a sortie sur connecteur déporté
Matériaux Boitier en thermoplastique (PBT)
Cable PVC (ROHS)
Caractéristiques de I’élément de contact
Caractéristiques assignées d’emploi Ue: =24V, le : 100 mA maxi
Tension assignée d’isolement (Ui) Ui: =100V
Tension assignée de tenue aux chocs (U imp) kv 2,5 selon EN/IEC 60947-5-1
Résistance entre bornes Contactavec DEL | Q 57
Contactsans DEL | Q 10
Protection (utilisation hors module de sécurité) Cartouche fusible externe : 500 mA gG (gl)
Raccordement XCSDMC Modéle 2 contacts Par cable 4 x 0,25 mm?, longueur : 2, 5 ou 10 m selon modéle
ou par connecteur déporté M8, longueur 0,15 m
XCSDMP  Modéle 2 contacts Par cable 4 x 0,25 mm?, longueur : 2, 5 ou 10 m selon modéle
ou par connecteur déporté M12, longueur 0,15 m
Modéle 3 contacts Par cable 6 x 0,25 mm?, longueur : 2, 5 ou 10 m selon modéle
ou par connecteur déporté M12, longueur 0,15 m
XCSDMR  Modéle 2 contacts Par cable 4 x 0,25 mm?, longueur : 2, 5 ou 10 m selon modéle
ou par connecteur déporté M12, longueur 0,15 m
Matériaux de contact Rhodium
Durabilité électrique 1,2 millions de cycles de manceuvres
Tension maximale de commutation \ =100
Courant commuté Contactavec DEL | mA 5...100

Contactsans DEL | mA 0,1...100

Résistance d’isolement MQ 1000

Pouvoir de coupure maximal Contactavec DEL | VA 3
Contactsans DEL | VA 10

Fréquence maximale de commutation Hz 150

(1) Avec un systéme de contr6le approprié et correctement raccordé.
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Références,
caractéristiques

Solutions de détection de sécurité

Interrupteurs magnétiques codeés

En plastique, sorties sur cable

Type

| Rectangulaires
| Petites dimensions

| Grandes dimensions

| Cylindriques
[ Diametre 30

[51x16x7 [88x25x13 [ Longueur 38,5
—
O
J 0
g SN\ (0
N
AHO
N Y1/

Références des interrupteurs (1) A utilisation obligatoire avec les modules de sécurité XPS (voir page 76)

Représentation de I'état des contacts lorsque I'aimant est présent devant I'interrupteur

I =
2| m
Contact bipolaire “1 NC + 1 NO” |:<]]>” |”7 XCSDMC5902 XCSDMP5902 XCSDMR5902
décalé g 2
Il =z
Contact bipolaire “2 NC” (2) [<H>”§’ = XCSDMC7902 XCSDMP7902 XCSDMR7902
décalés % 2
ol 2| &
Contact tripolaire “1 NC + 2 NO” E*({&’ SN - XCSDMP5002 -
(1“NO” décalé) Q g 2
> I =z
ol =, >
Contact tripolaire “2 NC + 1 NO” (2) |:<[]>7 S— S - XCSDMP7002 -
(1“NC” décalé) | ¥l 2
| Z
Contact bipolaire “1 NC + 1NO” 3| @ 2 XCSDMC5912 XCSDMP5912 XCSDMR5912
décalé [@,, L
s 2
I =z
Contact bipolaire “2 NC” (2) 2 = N XCSDMC7912 - XCSDMR7912
décalés [P 1 X
1
[*2] o
>l Z| %
Contact tripolaire “1 NC + 2 NO” o| 2| @ § - XCSDMP5012 -
(1“NO” décale) [ 4]}7 N
I
>| I Zz
Contact tripolaire 2 NC + 1 NO” (2) of 3| B/py |- XCSDMP7012 -
(1“NC” décalé) |:<]]>“’ I
£l & R
Masse (kg) 0,101 0,180 0,146

(1) Interrupteur magnétique + aimant codé (XCSZCeeoee).

Dans les références choisies ci-dessus, remplacer le dernier caractére (2) par 5 pour longueur de cable =5 m et par 10 pour longueur de cable =10 m.
Exemple : appareil rectangulaire petites dimensions avec contacts “1 NC + 1 NO”, et cable longueur 10 m : XCSDMC59010.

(2) Raccorder uniguement avec XPSAF (voir page 77).

Caractéristiques complémentaires aux caractéristiques générales (page 69)

Domaine de fonctionnement Sao:5mm Sao:8 mm Sao: 8 mm
Sar: 15 mm Sar: 20 mm Sar:20 mm
Directions d’approche 3 directions 3 directions 1 direction
AcCCessoires (page 72)
Encombrements :
page 74
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Références, Solutions de détection de sécurité

caracteéristiques Interrupteurs magnétiques codés
En Plastique, sorties sur connecteur déport

Type |Rectangu|aires |Cy|indriques
| Petites dimensions | Grandes dimensions | Diamétre 30
[51x16x7 [88x25x13 | Longueur 38,5
Connecteur M8 Connecteur M12 Connecteur M12

| SN
Q)
%

Références des interrupteurs (1) A utilisation obligatoire avec les modules de sécurité XPS (voir page 76)
Représentation de I'état des contacts lorsque I'aimant est présent devant I'interrupteur

N —
Contact bipolaire “1 NC + 1 NO” [{[V7 - XCSDMC590L01M8 XCSDMP590L01M12 XCSDMR590L01M12
décalé <| ™

N -
Contact bipolaire “2 NC” (2) [([fo _— XCSDMC790L01M8 XCSDMP790L01M12 XCSDMR790L01M12
décalés < o

(=] N -
Contact tripolaire “1 NC + 2 NO” [4]}7 ———\——— - XCSDMP500L01M12 -
(1“NO" décalé) R [

[{e] N -
Contact tripolaire “2 NC + 1 NO” (2) [(]])»7 — - XCSDMP700L01M12 -
(1“NC” décalé) o <] o

N —
Contact bipolaire “1 NC + 1NO” | § XCSDMC591L01M8 XCSDMP591L01M12 XCSDMR591L01M12
décalé [<H> ”””

< ™

o — \
Contact bipolaire “2 NC” (2) X XCSDMC791L01M8 XCSDMP791L01M12 XCSDMR791L01M12
décalés |:<H> ”””
< o™

®| N| —
Contact tripolaire “1 NC + 2 NO” - XCSDMP501L01M12 -
(1*NO" décalé) [@*ﬁ” -

~ < (s}

© ~N — §
Contact tripolaire “2 NC + 1 NO” (2) | - XCSDMP701L01M12 -
(1°NC” décalé) [(H)*JT*" -

~ < o™
Masse (kg) 0,101 0,180 0,146

(1) Interrupteur magnétique + aimant codé (XCSZCeeo o).
(2) Raccorder uniguement avec XPSAF (voir page 77).

Caractéristiques complémentaires aux caractéristiques générales (page 69)

Domaine de fonctionnement Sao:5mm Sao:8 mm Sao:8 mm
Sar: 15 mm Sar: 20 mm Sar: 20 mm
Directions d’approche 3 directions 3 directions 1 direction

Accessoires (page 72)

Encombrements :
page 74
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Références,
caractéristiques

Solutions de détection de sécurité
Interrupteurs magnétiques codeés

Accessoires

Accessoires

Accessoires pour interrupteurs magnétiques codés | XCSDMCeee2 XCSDMPeee?2 XCSDMReee?2
XCSDMCeeol XCSDMPeeelL XCSDMReeelL

Bride — XSZB130

Masse (kg) - 0,080
Aimant codé supplémentaire XCSZC1 XCSZP1 XCSZR1

Masse (kg) 0,009 0,050 0,018

Cales amagnétiques XCSZCC (lotde 2) XCSZCP (lotde 2) XCSZCR

Masse (kg) 0,008 0,012 0,002
Prolongateurs pour interrupteurs, sorties sur cable

Caractéristiques des prolongateurs

Type de prolongateur XZCP0941Le, XZCP1041Le | XZCP29P1llLe XZCP1141Le, XZCP1241L e
Type de connexion Avisser (bague métallique) Avisser (bague métallique) | Avisser (bague métallique)
Nombre de contacts 4 8 4

Degré de protection IP 67 (connecteur correctement vissé)

Température de I'air ambiant Statique -35...+90°C -35...+90°C -35...+90°C

Dynamique -5..+90°C -5..+90°C -5..+90°C

Raccordement Par cable @ 5,2 mm, Par cable @ 5,2 mm, Par cable @ 5,2 mm,

section des fils : 4 x 0,34 mm? | section des fils : 8 x 0,25 mm?| section des fils : 4 x 0,34 mm?
Signalisation par DEL - - _

Tension nominale ~60V,=75V ~30V,=36V ~ 250V,=300V
Courant nominal 4A 2A 4A
Résistance d’isolement >10°Q >10°Q >10°Q
Résistance des contacts s5mQ s5mQ s5mQ
Références des prolongateurs
Typede Broches Utilisation Type Longueur Référence Masse
Connecteur pour m kg
§ Femelle, M8 4 XCSDMCeeeL  Droit 2 XZCP0941L2 0,080
’ 5 XZCP0941L5 0,180
10 XZCP0941L10 0,360
Coudé 2 XZCP1041L2 0,080
N 5 XZCP1041L5 0,180
y 10 XZCP1041L10 0,360
XZCP1041Le Femelle, M12 8 XCSDMPeesL Droit 2 XZCP29P11L2 0,100
5 XZCP29P11L5 0,290
° 10 XZCP29P11L10 0,470
Femelle, M12 4 XCSDMReeeL/ Droit 2 XZCP1141L2 0,090
XCSDMPessl. 5 XZCP1141L5 0,190
10 XZCP1141L10 0,370
Coudé 2 XZCP1241L2 0,090
5 XZCP1241L5 0,190
10 XZCP1241L10 0,370
XZCP1241Le
XZCP1141Le
Encombrements :
page 75
72 G Telemecaniue

Sensors



Fonctionnement

Solutions de détection de sécurité
Interrupteurs magnétiques codés

Schémas de fonctionnement en présence de I'aimant (version sortie sur cable)

XCSDMC59ee XCSDMC79ee XCSDMP50ee XCSDMP70ee
05 14 mm Couleur 0 5 14mm Couleur o 8 1420mm  Couleur o 8 1420mm  Couleur
[Sal | (NC): BN/BU [Sal [ (NC): BN/BU [Saol | |Sar (NC): BN/BU [Saol | [Sar  (NC):BN/BU
3 *  (NO):BK/WH g.ﬂ: (NC) : BK/WH " < (NO):BK/WH F 3 (NC):BKMH
ISar = ° < (NO):GY/PK o < (NO):GY/PK
15 15
XCSDMR59ee/XCSDMP59%ee XCSDMR79ee/CS DMP79%ee
o 8 14 20mm Couleur 0 8 1420mm  Couleur
Saol Isar  (NC):BN/BU Saol Isar  (NC):BN/BU
F < (NO):BK/WH F b (NC) : BK/IWH
- F -
Schémas de fonctionnement en présence de I’'aimant (version sortie sur connecteur déporté)
XCSDMC59ee XCSDMC79e@ XCSDMP50ee XCSDMP70ee
0 5 14mm Pin 0 5 14mm Pin 0 8 1420mm Pin 0o 8 142mm Pin
ISaol | (NC):1/3 [Saol | (NC):1/3 [Saol | [Sar  (NC):1/3 ISaol | [Sar  (NC):1/3
F < (NO):4/2 F 2+ (NC):412 " I (NO):42 F I (NC):4R2
|Sar = ° < (NO):e/7 < (NO):6/7
15 15
XCSDMR59ee/XCSDMP59ee XCSDMR79ee/CS DMP79ee
0 8 1420mm Pin 0 8 14 20mm Pin
|Saol Isar  (NC):1/3 [Saol | Isar  (NC):1/3
F 1 (NO):4i2 i I (NC):4R2
- Contact fermé Sao : portée de travail assurée.
Sar : portée de déclenchement
[ contactouvert assurée.
Selon EN/IEC 60947-5-3
Contact instable
Références :
page 70
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Encombrements Solutions de détection de sécurité
Interrupteurs magnétiques codeés

En plastique
Interrupteurs magnétiques codés
XCSDMC Aimant codé pour XCSDMC
Sortie sur cable Sortie sur connecteur déporté XCszC1

T
51

(1) Lamage : @ 6 x 3,5 mm. (1) Lamage : @ 6 x 3,5 mm. (1) Lamage : @ 6 x 3,5 mm.

(2) Connecteur 4 broches M8.
XCSDMP Aimant codé pour XCSDMP
Sortie sur cable Sortie sur connecteur déporté XCSZP1

2x04.,5

b=

88
78
78
78
88
78

A
A
n
€

A\
\
I

pv!E (o] pe!E FEy: N €

3,5 ‘ 8 6,5

A\

35 38| |65 35 8| |65 13,
<25 | 25 <25 |

(1) Connecteur 4 ou 6 broches M12.

XCSDMR Aimant codé pour XCSDMR
Sortie sur cable Sortie sur connecteur déporté XCSZR1
0]
*
S
[}
= __d~
To) j—
D 1>—<— 59 8
N -1 Tre
s ]
13 (1)
‘ 38,5
(1) Connecteur 4 broches M12. (1)2x D 4,3, fraisage : @ 7,5 a 45°.
Références :
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Encombrements (suite),

raccordement,
montage

Solutions de détection de sécurité
Interrupteurs magnétiques codés

En plastique

Accessoires
Bride
XSZB130

38,3

M

230

35,5
18,5
2

31

ﬂ
¥

i

Prolongateurs
XZCP0941Le

210  M8x1

34,6

o

-

97,5

Raccordements
Connecteur prolongateur M8
XZCP0941Le

XZCP1041Le

Cales amagnétiques

XCszcc XCSZCP XCSZCR
16 25
13 12,5 12 =1 216 | = 12
E% {7}7 — E)
LA
\% o
Bl 9 S
4xD3,5
{7}*' |1
0 24,5
XZCP1141Le XZCP1241Le XZCP29P11Le
2148  M12x1 214,5 M12x1
.
<
<
.6 /
Jl =
@11

Connecteurs prolongateur M12

XZCP1141Le, XZCP1241L e

BK WH
4 2
3 1
BU BN
Montage
XCSDMC XCSDMP XCSDMR
- E— o
] . l, OB
IIIIIIIII@ Y ] v @J
B q

I et =] mi—m ==y LB 3 [ﬁﬁ]:
7 —Jyp ) '
’ II- % — B ] = S EI:I “i
il =2 B2 LSS
XCS a b ® d e Cales amagnétiques
DMC 40 13mini  — 81x55 - A XCSszcC
DMP 100 10mini - 118x55 - B XCSZCP
DMR 40 12mini  >10 @45 20 C XCSZCR

- >10 @45 13

12mini <10 - 20

- <10 - 17
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Schémas,

Solutions de détection de sécurité

raccordements Interrupteurs magnétiques codeés
En plastique, sorties sur cable
XCSDMP5eee avec XPSDMB
Raccordement de PL=e, catégorie 4 selon EN/ISO 13849-1 et SIL 3 selon EN/IEC 61508. Exemple avec contact tripolaire “1 NC + 2 NO”, 1 “NO” décalé.
+24V i
— Protecteur 1 fermé Vers automate
+24v
! N Marche
F AN of X s3 b
| o S| @ K3
|
Oy
o F ¥ 3 | Esc
| XCSDM *T K4
[a1] [s11] [s12][s13] [v1] [v2] [13] 23]
XPSDMB I I [
— K1 ———-\
&) Alimentation A1/A2 Défaut gj
® Défaut ' K1/K2‘€
Logique K2 e
= ® K1/K2 W
2] [s21] [s22] [ s23] [va4] [ vaa | [14] [24]
} s2 o o o L >
} N N an Vers automate
Ny .
1 5l I =
i i = o .
| XCSDM N K3 [ ke
+24v Vers automate
oV Protecteur 2 fermé -
Voie 1 Voie 2

ESC : Conditions de démarrage externe.
XCSDMCb5eee, XCSDMP5eee, XCSDMR5e0e avec XPSDME
Raccordement de PL=e, catégorie 4 selon EN/ISO 13849-1 et SIL 3 selon EN/IEC 61508. Exemple avec contact bipolaire “1 NC + 1 NO” décalé.

2 sorties statiques

Sorties de sécurité

+24v _F1
| S—
Protecteur 1 fermé Protecteur 3 fermé Protecteur 5 fermé
st | xcspm s3 | xcspm s5 | xcsDMm ‘r«[ S7 =\ Marche
+SZ§ +SZ§ +SZ§ | Esc
< z < z < z Q K3
= & = o = o
@ AN s E{H> AN 7 E{H> AN 7
[ X 2 x 2 X 2
m o m o o 5] K4
A1 S11 S12 S13 S31 S32 S33 S51 S52 S53 Y1 13]]23
XPSDME | | | | | | | | | | | |
_ ® Alimentation A1/A2 ® S13 ® 33 ® S5 S E:I—\
) pstaut R s12 Q) s32 (X) s52 _@ K1/K2-€
Q) K2 Logique ) s23 Q) s43 (Y s63 E:|74
|_ — Q) s22 Q) s42 () se2
A2 S21 S22 S23 S41 S42 S43 S61 S62 S63 Y34 Y44 | 14 ||24
S2 XCSDM S4 XCSDM S6 XCSDM |—>
x > X ) X >
o mj o mj o Eﬂj Vers automate
AN AN AN .
E<H>g . E<H>g . E<H>§ N
2 . 2 . 2 . K3 | k4
YVl Y Vol YVl
oV Protecteur 2 fermé Protecteur 4 fermé Protecteur 6 fermé
) . . Voie 1 Voie 2
sorties statiques Sorties de sécurité
ESC : Conditions de démarrage externe.
Références :
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Schémas,
raccordements (suite)

Solutions de détection de sécurité

Interrupteurs magnétiques codés

En plastique, sorties sur cable

Connexion de 3interrupteurs magnétiques au maximum avec DEL sur une entrée, avec XPSDMe (1)
Raccordement jusqu’a PL=d, catégorie 3 selon EN/ISO 13849-1 et SIL 2 selon EN/IEC 61508

Exemple avec contact bipolaire “1 NC + 1 NO”

S1.1 XCSDM
. +SZ\\\
B P
[N
X 2
m o
S1.2 XCSDM
AVAN
I + \
g s
[N
X 2
m o
$1.3
XCSDMSZ\
I + \
S s
[N
X 2
m o
S11 s12 s13

- [s22] F

Exemple avec contact tripolaire “1 NC + 2 NO”

+24V
" [] S1.1
xc':SDM> R A
6| 2 &
LNy
NP
?(1(':2:~,‘DM> R A
bl 2 &
N7
M}?ﬁ g 2
Sx1<':3$mvi R AN
bl 2 &
U
M}? g @
[s11] [s12][s13]

|sz1|
[

[ s22][ 523
|

Vers automate

(1) Entrée : S11, S12, S13 ou S21, S22, S23.
XCSDMe7eee avec XPSAF

Raccordement jusqu’a PL=e, catégorie 4 selon EN/ISO 13849-1 et SIL 3 selon EN/IEC 61508. Exemple avec contact bipolaire “2 NC”

L L
~NR2AN = T
K3
s2 |,,A\ Marche
K4
3 ESC (1) 2
9 Y i
[a1] 533 s34 539 13 23 [53 ]
XPSAF ' ' '
T Logique ] 1 ]
— I I
A2 S11 s21 S22 S12 14 24 34
$1 XCSDM
x ]
5] o
(O]
T +
= &
1 K3 K4
A7 1 ]
N (=)
(1) Avec surveillance du bouton de démarrage.
(2) Sans surveillance du bouton de démarrage.
ESC : Conditions de démarrage externe.
Y elemecarique 77

Sensors



Schémas, Solutions de détection de sécurité
raccordements Interrupteurs magnétiques codeés
En plastique, sorties sur connecteur déporté

XCSDMP5eee avec XPSDMB

Raccordement de PL=e, catégorie 4 selon EN/ISO 13849-1 et SIL 3 selon EN/IEC 61508. Exemple avec contact tripolaire “1 NC + 2 NO”, 1 “NO” décalé.
+24V L

— Protecteur 1 fermé Vers automate
+24V
! Marche
F Y ¥y R

I . sf @
B
} ~ e e | ESc
| XCSDM - Ka

[a1] [s11] [s12][s13] [v1] [v2] [13] 23]

XPSDMB I I I [
== &) Alimentation A1/A2 Défaut “ gj =
® Defaut Logique { K1/K2{ K2 e
= Q) iz %j W

2] [s21] [s22] [ s23] [va4] [ vaa | [14] [24]
i s2 ! L o
! N N mL Vers automate
! S N,
S ‘A p -
|

F | LY
| XCSDM N K3 [ ke
+24v Vers automate
ov Protecteur 2 fermé -
Voie 1 Voie 2
2 sorties statiques Sorties de sécurité

ESC : Conditions de démarrage externe.
XCSDMCb5eee, XCSDMP5eee, XCSDMR5e0e avec XPSDME
Raccordement de PL=e, catégorie 4 selon EN/ISO 13849-1 et SIL 3 selon EN/IEC 61508. Exemple avec contact bipolaire “1 NC + 1 NO” décalé.

+24v _F1
Protecteur 1 fermé Protecteur 3 fermé Protecteur 5 fermé
st | xcspm s3 | xcspm s5 | xCsDMm ‘r«[ S7 =\ Marche
SZ§ SZ§ SZ§ Lgsc
K3
N -~ N -~ N -~
@ AN s E{H> AN 7 E{H> AN 7
[ < @ < [sel < @
Ka
Al S11 S12 s13| [s31 S32 s33| |s51 S52 S53 Y1 13 (23
XPSDME | | | | | | | | | | | |
_ ® Alimentation A1/A2 ® s13 ® $33 ® 0 e E:I—\
o ® Défaut

R s12 Q) s32 (X) s52 _@ K1/K2-€
Q) K2 Logique ) s23 Q) s43 (Y s63 E:|74
|_ ] ) s22 (R s42 () se2

a2 lsa1]  [seo]  [sos] [sar] [sao] [sao [sor] [seo] [sea] [vaa Yaa [14 ][4

S2 XCSDM S4 XCSDM S6 XCSDM |—>
< mj < mj < mj Vers automate
Nl Nl Nl L .
EpN-—— QN EON-——
K3 | K4
A7 A A
oV Protecteur 2 fermé Protecteur 4 fermé Protecteur 6 fermé

Voie 1 Voie 2

2 sorties statiques Sorties de sécurité

ESC : Conditions de démarrage externe.

Références :
page 70
78 CY Telemecanique

Sensors



Schémas, Solutions de détection de sécurité

raccordements (suite) Interrupteurs magnétiques codés
En plastique, sorties sur connecteur déporté

Connexion de 3interrupteurs magnétiques au maximum avec DEL sur une entrée, avec XPSDMe (1)
Raccordement de PL=d, catégorie 3 selon EN/ISO 13849-1 et SIL 2 selon EN/IEC 61508

Exemple avec contact bipolaire “1 NC + 1 NO” Exemple avec contact tripolaire “1 NC + 2 NO”
+24v
dll
S1.1 XCSDM S1.1
VAN XCSDM ¥y
N - -
[N Rla g s
s XCSDMSQ XCsom ¥y
~ - © o~ ‘_j
S
[ON— 1 [N
5 XCSDMSQ Xcsom ¥y
~ - © t ‘_j L
— ———N\———— ©
[DN-f DA
©
y 2
|S11| ,312| ,313| |s11| |s12||s13|

) I ] — =)
[ I

(1) Entrée : S11, S12, S13 ou S21, S22, S23.

XCSDMe7eee avec XPSAF
Raccordement de PL=e, catégorie 4 selon EN/ISO 13849-1 et SIL 3 selon EN/IEC 61508. Exemple avec contact bipolaire “2 NC”

L(H) il
~l— 24V T
K3
s2 |,,A\ Marche
K4

sc (1) 2

A2 S11 S21 522 S12 14 24 34
st XCSDM
< ™

1 K3 K4
Ax 1 ]
N (=)
(1) Avec surveillance du bouton de démarrage.
(2) Sans surveillance du bouton de démarrage.
ESC : Conditions de démarrage externe.
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Présentation Solutions de détection de sécurite
Systémes magnétiques codes

Systéme magnétique codé SIL2/PL=d, catégorie 3 et SIL3/PL=e, catégorie 4
Raccordement par cable XCSDM3791ee /XCSDM4801ee

LLAANNEERERNRRERRRRRRIRRNRRNNNNNNN

N

AN\

Page 82
Systéme magnétique codé SIL2/PL=d, catégorie 3 et SIL3/PL=e, catégorie 4
Raccordement par connecteur M12 XCSDM3791M12/ XCSDMA4801M12

AAAERTERRRERRRERRRRRRRRNNRNNNNN

Page 83
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Caractéristiques

= Vd

Solutions de déetection de sécurite
Systémes magnétiques codés

Type de systéme magnétique codé

Environnement
Conformité aux normes

SIL 2/PL=d, catégorie 3
XCSDM3

SIL 3/PL=e, catégorie 4
XCSDM4

EN/IEC 60947-5-1 ; EN/IEC 60947-5-2 ; EN/IEC 60947-5-3

EN/ISO 14119

Certifications de produits

C€, UL, CSA, TOV

Niveau de sécurité maxi (1)

SIL 2 selon EN/IEC 61508, PL=d,
catégorie 3 selon EN/ISO 13849-1

SIL 3 selon EN/IEC 61508, PL=e,
catégorie 4 selon EN/ISO 13849-1

Données de fiabilité MTTF

MTTF, =182 ans
PFH =3,94E*/PFD = 1,15E"°
SFF =92,5 %/HFT =1

Température de I'air ambiant Pour fonctionnement | °C -25...#70°C
Pour stockage °C -40...+85°C
Tenue aux vibrations Selon 10gn (10...500 Hz)
EN/IEC 60068-2-6
Tenue aux chocs Selon 30gn, 11 ms
EN/IEC 60068-2-7
Sensibilité aux champs magnétiques mT <05
Protection contre les chocs Selon EN/IEC 61140 Class Il
électriques
Degré de protection Selon EN/IEC 60529 Sortie cable : IP 66, IP 67
Sortie connecteur : IP 67
Selon DIN 40050 Sortie cable : IP 69K
Matériaux Boitier en thermoplastique (PBT) ; cable en PVC
Caractéristiques
Caractéristiques assignées d’emploi Ub: =24V +10%-20%
Tension assignée d’isolement (Ui) Ui: =36V
Tension assignée de tenue aux chocs Selon kV 2,5
(Uimp) EN/IEC 60947-5-1
Protection intégrée des sorties Protection contre les surcharges et les courts-circuits
Raccordement Selon 6 x 0,25 mm?, longueur: 2, 50u 10 m 8x 0,25 mm?, longueur: 2, 50u 10 m
EN/IEC 60947-5-2-A3 selon modeéle selon modéle
et EN/IEC 61076 ou par connecteur M12 (Coding A) ou par connecteur M12 (Coding A)
Dimensions du cable mm 6,1+/-0,3
Résistance du cable mQ/m | 90
Sorties de sécurité (OSSD) 2 sorties statiques type PNP (NO) 1,5 A (2 Ajusqu’a 60 °C) === 24 V (protection contre
(Output Signal Switching Devices) les courts-circuits)
Sortie d’alarme - |1sortie statique 0,5A, = 24V, PNP
Signalisation DEL (vert/rouge/orange)
Fréquence maximale de commutation Hz 3
Retard al’actionnement ms 100
Temps de discordance s 2
HFT (Hardware Fault Tolerance) 1
Intervalle des tests :12 mois
Couple de serrage Nm 1,8 maxi.

Chainage en série

Fonctions
Fonctions

Maximum 32 avec cable longueur 2 m

- Signal d’état par DEL

- Démarrage Auto / Manuel par entrée
“Start”

- Surveillance des relais externes
(EDM : External Devices Monitoring)

- Visualisation des modes de
fonctionnement (DEL)

- Contréle de la fonction (ouverts ou
fermés) ainsi que du temps de réponse
des composants de puissance.

(1) Avec un systéme de contr6le approprié et correctement raccordé.
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Références, Solutions de détection de sécurité

caractéristiques Systémes magnétiques codes

En plastique, sortie statique type PNP

Type Systéme magnétique avec émetteur dédié
Raccordement par cable

o &
%
Z
> 2
Z
Z
Z
Z
Z
2 9
Z ¢
2 ’
7 Z
2 7
7 7
2l %
Z
Références
Désignation Typede SIL2/PL=d, catégorie 3 SIL3/PL=e, catégorie 4 Masse
raccordement kg
Systéme magnétique avec émetteur Par cable 2 m XCSDM379102 XCSDM480102 0,320
dedié (1) Parcable5m | XCSDM379105 XCSDM480105 0,480
Par cable 10 m XCSDM379110 XCSDM480110 0,745

(1) Systeme autonome ne nécessitant pas I'utilisation de module de sécurité, ni de cale amagnétique.

Caractéristiques de détection

Portée de travail assurée Sao: 10 mm
Portée de déclenchement assurée Sar:20 mm

Directions d’approche 9

Vitesse d’approche 0,01 m/s mini

Etat des sorties (raccordement par cable)
Représentation de I'état des sorties lorsque I'émetteur dédié est présent devant le récepteur

XCSDM3791ee XCSDM4801ee
0 1014 20 0 1014 20
‘Sao [ | ‘Sao \ \
11/01 - GY/BK -] 11/01 - GY/BK -Eq
12/02 - PK/IWH -E -] 12/02 - PKIWH -]
Sar
S
N Er-vT I “OFF" = Erreur
I Sortie fermée Sao : Portée de travail assurée
[ Sortie ouverte Sar : Portée de déclenchement assurée

Selon EN/IEC 60947-5-3

Etat transitoire

Directions d’approche
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Références, Solutions de détection de sécurité

caractéristiques (suite) Systémes magnétiques codés
En plastique, sortie statique type PNP

Type Systéme magnétique avec émetteur dédié
Raccordement par connecteur M12

o &
= °
Z
> 2
Z
Z
Z
Z
Z
~ 2
_ ’
zZ
Z
Références
Désignation Type de SIL2/PL=d, catégorie 3 SIL3/PL=e, catégorie 4 Masse
raccordement kg
Systéme magnétique avec émetteur Connecteur XCSDM3791M12 XCSDM4801M12 0,215
dédié (1) M12
(1) Systeme autonome ne nécessitant pas I'utilisation de module de sécurité, ni de cale amagnétique.
Caractéristiques de détection
Portée de travail assurée Sao: 10 mm
Portée de déclenchement assurée Sar:20 mm
Directions d’approche 9
Vitesse d’approche 0,01 m/s mini
Etat des sorties (raccordement par connecteur M12)
Représentation de I'état des sorties lorsque I'émetteur dédié est présent devant le récepteur
XCSDM3791M12 XCSDM4801M12
0 10 14 20 0 10 14 20
Isao I | | sa0 I |
1/01-7/4 | 11/01 - 5/4 -Eq
12/02 - 62 -E<: 12/02 - 6/4 S -]
ar
Sar Er-7 N “OFF” = Erreur
I Sortie fermée Sao : Portée de travail assurée
[ Sortie ouverte Sar : Portée de déclenchement assurée
Etat transitoire Selon EN/IEC 60947-5-3
LY reemecaniaue] g3

Sensors



DF536653

Références,

caractéristiques (suite)

Solutions de détection de sécurité
Systémes magnétiques codes
Accessoires

Accessoires

Désignation Utilisation pour Référence Masse
kg
Emetteur dédié derechange ~ XCSDM3/4ee02/05/10 XCSDMT 0,100
XCSDM3/4eeeM12
Suppresseur d’arc (couple) XCSDM3/4ee02/05/10 XUSLZ500 0,020
XCSDM3/4eeeM12
Prolongateurs pour systémes magnétiques araccordement par connecteur
Caractéristiques des prolongateurs
Type de prolongateur XZCP29P12Le
Type de connexion Avisser (bague métallique)
Nombre de contacts 8
Degré de protection IP 67 (connecteur correctement vissé)
Température de I'air ambiant Fonctionnement °C -25..470
Stockage °C -40...+85
Raccordement Selon Par céble PUR @ 6,1 mm,
EN/IEC 60947-5-2 section des fils : 8 x 0,25 mm?
Signalisation par DEL -
Courant nominal A 2
Résistance d’isolement Q >10°
Résistance des contacts mQ <5
Références des prolongateurs
Typede Broches Utilisation Type Longueur Référence Masse
Connecteur pour m kg
Femelle, M12 8 XCSDM3/4eee02 Droit 2 XZCP29P12L2 0,100
(Coding A) XCSDM3/4eee05
XCSDM3/4eee10 5 XZCP29P12L5 0,290
10 XZCP29P12L10 0,470
XZCP29P12Le
84 LY ecmecanique]
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Encombrements

Solutions de détection de sécurité
Systémes magnétiques codeés

En plastique

Systémes magnétiques codés
Raccordement par cable

Raccordement par connecteur M12

Accessoire

Emetteur dédié de rechange

(Coding A)
XCSDM3/4eee02/05/10 XCSDM3/4eeeM12 XCSDMT
N N
3] ™
o q
34 34 27
<—712 ‘i 12 \‘5* i‘ P
T || —— ——
0 S g — 1 |
© © ©
< < <
clE cI N
8| gl 8 8
———
o — .
Q) O O
N\ D 4 Ngd4 94/
Prolongateurs
XZCP29P12L e
14,5 M12x1
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Raccordements, Solutions de détection de sécurité
montage Systémes magnétiques codes

Raccordement
Connecteur prolongateur M12
XZCP29P12L e

GY

BKj 5 ﬁPK

e]€]
Montage
XCSDM3/DM4
220 220
U o oL 19 - s
220 220 © o
(o] o

W
N
=)
— Y
;} )
=)
=20
Z %

I
0O

— ]
>o|loo
g || )
‘éj o

: “m

19)
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Schémas

Systémes magnétiques codeés

Solutions de détection de sécurité

Schémas
Catégorie 3 (ce schéma peut atteindre SIL2/PL=d, catégorie 3)
Raccordement par cable

Raccordement par connecteur M12 (Coding A)

XCSDM3791ee XCSDM3791M12
= N L
BN| + F1
1] Gy 2A
GND[ N[ L
| Y01 BK
[4% 2| PK Alimentation
| ABL 8eeee
o2lWH o |,
aND| ov [24v
BU
) |

SIL3/PL=e, catégorie 4
Raccordement par cable

Raccordement par connecteur M12 (Coding A)

XCSDM4801ee XCSDM4801M12
= N L 1
BN |+ F1 Ding_*
. + 2A
@w Vers GND[ N [ L
nley + PLC
[ 4]}\‘@01 BK Alimentation
: 2Pk + ABL 8eeee
|
02|WH
K2 K1 loND| ov [2av
Zaks
Start (1)(4)

OG| input . +
K2 K1 >

Chainage systemes magnétiques codés (2)

2A

F1

+

Vers
PLC

XCSDM3791ee Raccordement de SIL3/PL=e, catégorie 4 avec module Preventa
F1 + Exemple : XCSDM3eeeee + XPSAFL5130
I 2A
11 + F1
—
2A ___|_ ______
| Lot i 1
L <]]>J 12 + !
| 1
: A (X
02 1 1
- [iqui@ 12
- [
* — ! 02
— N L |
[ IS
" F2 [
<,
| A1 13| |23
Lo ono| N[ L T T
| XPS Aeooe
Alimentation
02 j ABL 8eeee _H_ﬁ_ Logique Ejﬁ
— L~ T
e
* -1
— K2 L H—-)\
1 GND| ov |24v |
@01 L] [a2] [sss]  [sa4] [14] T24]
Lo o
; K1 K1 K1
02 S3 -
K2 K2 K2[]
(1) -

(1) Les bobines K1 et K2 doivent étre protégées a I'aide de suppresseurs d’arc.
(2) Chainage maxi : 32 avec un cable d'une longueur de 2 m.

(3) 2 Amaxi.

(4) Contacts liés mécaniquement.
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Guide de choix Solutions d’automatisme de sécurité
Modules de sécurité Preventa

Applications PRK KX XXX
IR

PLe/Catégorie 4
selon EN/ISO 13849-1,
SILCL3 selon EN/IEC 62061

EN/IEC 60204-1,
EN 1088/ISO 14119,
EN/ISO 13850,
EN/IEC 60947-1,
EN/IEC 60947-5-1

UL, CSA, TUV UL, CSA, BG UL, CSA, TUV
3

1 statique pour messages 1 relais pour messages vers  —

vers automate automate

2 DEL 3 DEL
~et=24V ~et=24V

~ 48V

~ 115V

~ 230V

Infini

~et=24V/\ 48V =24V =24 V|-
~ 115V/230V -

XPSAC XPSAXE XPSAF

91 93




TTLTRK,
IR

Pour surveillance d’Arrét
d’urgence, d’interrupteurs,
de tapis et bords sensibles
ou de barrieres immatérielles
de sécurité a sorties
statiques

Pour surveillance d’Arrét
d’urgence, d’interrupteurs
ou de barrieres
immatérielles de sécurité a
sorties statiques

PLe/Catégorie 4
selon EN/ISO 13849-1,
SILCL3 selon EN/IEC 62061

Pour détection de vitesse
nulle sur moteur avec
alimentation a courant
alternatif ou continu qui
produit dans son bobinage
unetension rémanente due
au magnétisme résiduel

PLd/Catégorie 3
selon EN/ISO 13849-1,
SILCL2 selon EN/IEC 62061

Pour surveillance d’interrupteurs magnétiques codés

Pour 2 maximum Pour 6 maximum

PLe/Catégorie 4
selon EN/ISO 13849-1,
SILCL3 selon EN/IEC 62061

EN/IEC 60204-1,
EN 1088/ISO 14119,
EN/ISO 13850,
EN/IEC 60947-1,
EN/IEC 60947-5-1

EN/IEC 60204-1,
EN/IEC 60947-1,
EN/IEC 60947-5-1

EN/IEC 60204-1,
EN 1088/1ISO 14119,
EN/IEC 60947-1,
EN/IEC 60947-5-1,
EN/IEC 60947-5-3

UL, CSA, TUV

3

7

2

1 relais + 4 statiques
pour messages vers automate

2 relais + 4 statiques
pour messages vers automate

2 sorties statiques pour messages vers automate

4 DEL 3 DEL 15 DEL
~et=24V ~et=24V =24V =24V

~ 48V ~115Vet=24V ~ 115V

~110Vet—=24V ~230Vet=24V ~ 230V

~120Vet=24V
~230Vet=24V

Infiniou2s,4s Infini —
(selon cablage)

=24 V/- _
= ~ 24 V24V -
=24 V24 V24V - -

XPSAK XPSAR XPSVNE XPSDMB XPSDME

95

97

99

101
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Principe,
caractéristiques

Solutions d’automatisme de sécurité

Modules de sécurité Preventa types XPSAC,
XPSAXE

Pour surveillance d’Arrét d’'urgence et d’interrupteurs

Principe de fonctionnement

Les modules de sécurité XPSAC et XPSAXE s'utilisent pour la surveillance des circuits d’Arrét d’'urgence selon les
normes EN/ISO 13850 et EN/IEC 60204-1 et répondent également aux exigences de sécurité pour la surveillance
électrique des interrupteurs dans des dispositifs de protection selon la norme EN 1088/1SO 14119.

lls assurent la protection de I'opérateur et de la machine, par I'arrét immédiat du mouvement dangereux, aprés
avoir regu une commande d’arrét par 'opérateur ou par la détection d’un défaut dans le circuit de sécurité

lui-méme.

Pour 'aide au diagnostic, les modules sont équipés de voyants DEL, permettant d’informer sur I'état du circuit de

surveillance.

Le module XPSAC est équipé de 3 sorties de sécurité et d’'une sortie statique pour message vers automate.
Le module XPSAXE est équipé de 3 sorties de sécurité et d’'une sortie relais pour message vers automate.

Caractéristiques

Type de modules XPSAC, XPSACeeeeP XPSAXEeeeeP, XPSAXEeeeeC
Niveau maximal de sécurité atteint PL e/Catégorie 4 selon EN/ISO 13849-1, PL e/Catégorie 4 selon EN/ISO 13849-1,
SILCL3 selon EN/IEC 62061 SILCL3 selon EN/IEC 62061
Valeurs de fiabilité Temps moyen avant défaillance Ans | 210,4 457
dangereuse (MTTFq)
Capacité de diagnostic (DC) % >99 >99
Probabilité de défaillance 1/h |3,56x10° 3x10
dangereuse par heure (PFHq)
Conformité aux normes EN/IEC 60204-1, EN 1088/ISO 14119, EN/IEC 60204-1, EN 1088/ISO 14119,
EN/ISO 13850, EN/ISO 13850,
EN/IEC 60947-1, EN/IEC 60947-5-1 EN/IEC 60947-1, EN/IEC 60947-5-1
Certifications de produits UL, CSA, TUV UL, CSA, BG
Alimentation Tension \Y ~ et 24,~48,~ 115,~ 230 ~et=24
Limites de tension -20...+10% (~~ 24 V) -15..+10%
-20...+20% (=24 V)
-15...+ 10 % (~48)
-15...+15% (115 V)
-15...+10 % (230 V)
Fréquence Hz | 50/60 50/60
Consommation w <1,2 (=24V) -
VA |<25 (v24V) <4
<6 (48V)
<7 (~115V)
<6 (~230V)
Surveillance du bouton Marche Non Non
Tension sur I'organe de Identique a la tension d’alimentation
commande Version 24 V V |~ 24 (environ 90 mA), = 24 (environ 40 mA) | = 24
(tension nominale - :
d’alimentation) Version 48 V \ ~ 48 (environ 100 mA) -
Version 115V \% ~ 115 (environ 60 mA) -
Version 230 V \% ~ 230 (environ 25 mA) -
Sorties Référence de potentiel Libres de potentiel Libres de potentiel
Nombre et nature des circuits de 3“NO” (13-14, 23-24, 33-34) 3“NO” (13-14, 23-24, 33-34)
sécurité
Nombre et nature des circuits 1 statique 1 relais “NC” (41-42)
supplémentaires
Pouvoir de coupure en AC-15 VA | C300: appel 1800, maintien 180 B300
Pouvoir de coupure en DC-13 24 V2 AL/R =50 ms 24 V/1,5AL/R =50 ms
Courant thermique maxi (Ithe) A 6 8
Somme courant thermique A 10,5 -
maximum
Protection des sorties par fusibles A 4 gG (gl) ou 6 rapide 6 9G
selon [EC/EN 60947-5-1,
DIN VDE 0660 partie 200
Courant minimum mA |10 10
Tension minimum \% 17 17
Durabilité électrique Consulter notre catalogue “Fonctions et solutions de sécurité selon Preventa”
Temps de réponse sur ouverture d’entrée ms | <100 |<80
Tension assignée d’isolement (Ui) \% 300 (degré de pollution 2 selon IEC/EN 60947-5-1, DIN VDE 0110 parties 1 et 2)
Tension assignée de tenue aux chocs (Uimp.) kV | 3 (catégorie de surtension lll, selon IEC/EN 4 (catégorie de surtension Ill, selon IEC/EN
60947-5-1, DIN VDE 0110 parties 1 et 2) 60947-5-1, DIN VDE 0110 parties 1 et 2)
Visualisation par DEL 2 2
Température de fonctionnement °C |-10...+55 -25...+55
Température de stockage °C |-25...+85 -25..+75
Degré de protection Bornes IP 20 IP 20
% LY veiemecanique]
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Caractéristiques (suite),

références

Solutions d’automatisme de sécurité
Modules de sécurité Preventa types XPSAC,

XPSAXE

Pour surveillance d’Arrét d’'urgence et d’interrupteurs

Caractéristiques
Type de modules
Raccordement Type

XPSAC XPSACeeeeP XPSAXEeeeeoP XPSAXEeeeeC
Bornes Avis imperdables Avis imperdables Avis imperdables Aressort
Bornier Intégré au module | Séparé débrochable | Séparé débrochable | Séparé débrochable
du module du module du module
Connexion 1 fil Sans embout Fil rigide ou souple : | Fil rigide ou souple : 0,2...2,5 mm?

0,14...2,5 mm?

Avec embout

Sans collerette, fil souple : 0,25...2,5 mm?

Avec collerette, fil
souple: 0,25...1,5
mm?

Avec collerette, fil
souple: 0,25...2,5
mm?

Avec collerette, fil
souple: 0,25...1,5
mm?

Avec collerette, fil
souple: 0,25...2,5
mm?

Connexion 2 fils Sans embout Fil rigide ou souple : | Fil rigide : 0,2...1 Fil rigide ou souple : | —
0,14...0,75 mm? mm?, 0,2...1 mm?
fil souple : 0,2...1,5
mm?
Avec embout Sans collerette, fil souple : 0,25...1 mm? -
Double avec collerette, fil souple : 0,5...1,5 mm? Double avec
collerette, fil souple :
0,5...1 mm?
Références
Désignation Raccordement Nb de circuits Sorties Alimentation Référence Masse
de sécurité a supplémentaires kg
ouverture
directe
Modules de sécurité pour Bornes a vis 1 statique ~et=24V XPSAC5121 0,160
surveillance d’Arrét imperdables,
d’'urgence et d’interrupteurs  bornier intégré au
module
~ 48V XPSAC1321 0,210
XPSACeeee
~ 115V XPSAC3421 0,210
~ 230V XPSAC3721 0,210
Bornes a vis 1 statique ~et=24V XPSAC5121P 0,160
XPSACeeeeP imperdables,
bornier séparé
débrochable du
module
~ 48V XPSAC1321P 0,210
~ 115V XPSAC3421P 0,210
XPSAXE5120P 230V XPSAC3721P 0,210
1 relais ~et=24V XPSAXE5120P 0,229
Bornes aressort, 1 relais ~et=24V XPSAXE5120C 0,229
bornier séparé
débrochable du
module
XPSAXE5120C
LY reemecariaue] o1
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Principe,
caractéristiques

Solutions d’automatisme de sécurité

Modules de sécurité Preventa type XPSAF
Pour surveillance d’Arrét d’'urgence et d’interrupteurs

Principe de fonctionnement

Caractéristiques
Type de modules
Niveau maximal de sécurité atteint

Les modules de sécurité XPSAF satisfont aux exigences du niveau de performance
PL e/Catégorie 4 selon la norme EN/ISO 13849-1.

IIs s’utilisent :

m Pour la surveillance des circuits d’Arrét d’'urgence selon les normes EN/ISO 13850 et
EN/IEC 60204-1.

m Pour la surveillance électrique des interrupteurs actionnés par des dispositifs de
protection selon la norme EN 1088.

IIs offrent, dans un boitier a encombrement réduit, 3 sorties de sécurité.

Les modules de sécurité Preventa XPSAFeeeeP sont équipés de borniers
débrochables, ce qui permet d’optimiser les taches de maintenance des machines.
Pour I'aide au diagnostic, les modules présentent en face avant 3 voyants DEL
permettant d’'informer sur I'état du circuit de surveillance.

La fonction de surveillance du bouton Marche est configurable par cablage

XPSAF5130 | XPSAF5130P
PL e/Catégorie 4 selon EN/ISO 13849-1, SILCL3 selon EN/IEC 62061

Valeurs de fiabilité Temps moyen avant défaillance
dangereuse (MTTFg)

Ans | 243

Capacité de diagnostic (DC)

% >99

Probabilité de défaillance dangereuse

par heure (PFHq)

1/h  |4,62x10°

Conformité aux normes

EN/IEC 60204-1,
EN 1088/I1SO 14119,
EN/IEC 60947-5-1,
EN/IEC 60947-1,
EN/ISO 13850

Certifications de produits UL, CSA, TUV

Alimentation Tension \ ~et=24
Limites de tension -15..+10%
Fréquence Hz 50/60

Consommation VA <5

Protection des entrées du module

Par fusible interne électronique

Surveillance du bouton Marche

Oui/Non (configurable par connexion bornes)

Tension et courant sur I'organe de commande

=== 24 V/30 mA environ (a tension nominale d’alimentation)

Résistance maximale de cablage RL

Q 90

Temps de synchronisme entre les entrées A et B

Infini

Sorties Référence de potentiel

Libre de potentiel

Nb et nature des circuits de sécurité

3“NO” (13-14, 23-24, 33-34)

Pouvoir de coupure en AC-15

VA C300 : appel 1800, maintien 180

Pouvoir de coupure en DC-13

24 V/M1,5A-L/R=50ms

Courant thermique maxi (Ithe)

A 6

Somme courant thermique maximum

A 18

Protection des sorties par fusibles

A 4 gG ou 6 rapide, selon IEC/EN 60947-5-1, DIN VDE 0660 partie 200

Courant minimum

mA |10

Tension minimum

\ 17

Durabilité électrique

Consulter notre catalogue “Fonctions et solutions de sécurité selon Preventa”

Temps de réponse sur ouverture d’entrées

ms <40

Tension assignée d’isolement (Ui)

\ 300 (degré de pollution 2 selon IEC/EN 60947-5-1, DIN VDE 0110 parties 1 et 2)

Tension assignée de tenue aux chocs (Uimp.)

kv 4 (catégorie de surtension Ill, selon IEC/EN 60947-5-1, DIN VDE 0110 parties 1 et 2)

Visualisation par DEL

3

Température de fonctionnement

°C -10...+55

Température de stockage

°C -25...+85

Degré de protection Bornes IP 20
selon IEC/EN 60529 Boitier IP 40
Raccordements Type Bornes Avis imperdables Avis imperdables
Bornier Intégré au module Séparé, débrochable du module

Connexion un fil

Sans embout

Fil rigide ou souple : 0,14...2,5 mm?

Fil rigide ou souple : 0,2...2,5 mm?

Avec embout Sans collerette, fil souple : 0,25...2,5 mm?
Avec embout Avec collerette, fil souple : 0,25...1,5 mm? | Avec collerette, fil souple : 0,25...2,5 mm?
Connexion 2 fils Sans embout Fil rigide ou souple : 0,14...0,75 mm? Fil rigide : 0,2...1 mm?, fil souple :
0,2...1,5 mm2
Avec embout Sans collerette, fil souple : 0,25...1 mm?
Avec embout Double, avec collerette, fil souple : Double, avec collerette, fil souple :

0,5...1,5 mm?

0,5...1,5 mm?

92
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Références, Solutions d’automatisme de sécurité

raccordements Modules de sécurité Preventa type XPSAF
Pour surveillance d’Arrét d’'urgence et d’interrupteurs

Références
Désignation Type de bornier Nombre de circuits Alimentation Référence Masse
deraccordement  desécurité kg
Modules de sécurité Intégré au module 3 ~et=24V XPSAF5130 0,250

pour surveillance
d’Arrét d’'urgence et
d’interrupteurs

Séparé, débrochable 3 ~et =24V XPSAF5130P 0,250
du module
XPSAF5130
LY reicmecaniaue ] 03

Sensors



Principe,
caractéristiques

Solutions d’automatisme de sécurité

Modules de sécurité Preventa type XPSAK
Pour surveillance d’Arrét d’'urgence, d’interrupteurs, de
tapis ou bords sensibles ou de barrieres immatérielles
de sécurité

Principe de fonctionnement

Caractéristiques

Les modules de sécurité XPSAK satisfont aux exigences du niveau de performance
PL e/Catégorie 4 selon la norme EN/ISO 13849-1.

IIs s’utilisent :

m Pour la surveillance des circuits d’Arrét d’'urgence selon les normes

EN/ISO 13850 et EN 60204-1.

m Pour la surveillance électrique des interrupteurs actionnés par des dispositifs de
protection, avec option de choix du temps de synchronisation entre leurs signaux.

m Pour la surveillance des tapis ou bords sensibles a 4 fils.

m Pour la surveillance des barrieres immatérielles de type 4 selon EN/IEC 61496-1
équipées de sorties de sécurité statiques avec fonction test (barriéres type XUSL).
IIs offrent dans un boitier a encombrement réduit, 3 sorties de sécurité, une sortie de
signalisation par relais et 4 sorties de signalisation statiques pour message vers
I'automate de process.

Les modules de sécurité Preventa XPSAKeeeeP sont équipés de borniers
débrochables, ce qui permet d’optimiser les taches de maintenance des machines.
Pour l'aide au diagnostic, les modules présentent en face avant 4 voyants DEL
permettant d’'informer sur I'état du circuit de surveillance.

La fonction de surveillance du bouton Marche est configurable par cablage.

Type de modules XPSAK3e1144 | XPSAK3e1144P
Niveau maximal de sécurité atteint PL e/Catégorie 4 selon EN/ISO 13849-1, SILCL3 selon EN/IEC 62061
Valeurs de Temps moyen avant défaillance dangereuse Ans |154,5
fiabilité (MTTFgq)
Capacité de diagnostic (DC) % >99
Probabilité de défaillance dangereuse par 1/h 7,39x10°
heure (PFHq)
Conformité aux normes EN/IEC 60204-1, EN 1088/ISO 14119, EN/ISO 13850, EN/IEC 60947-1, EN/IEC 60947-5-1
Certifications de produits UL, CSA, TUV
Alimentation Tension \Y ~et=24,~48,~~110et=24,~~ 120 et =24, 230et=24
Limites de tensions -15...+10 %
Fréquence Hz 50/60
Consommation Version 24 V VA <5
Versions 110/120/230 V <6
Protection des entrées du module Par fusible interne électronique
Surveillance du bouton Marche Oui/Non (configurable par connexion bornes)
Tension et courant sur I'organe de commande === 24 V/30 mA environ (a tension nominale d’alimentation)
entre les bornes S21-S22, S31-S32
Résistance maximale de cablage RL entre les bornes S21-S22, | Q 28
S31-S32
Temps de synchronisme entre les entrées Aet B s Démarrage automatique : 2 ou 4 selon cablage
(bornes S21-S22, S31-S32) Démarrage manuel (bouton de démarrage entre S33 et S34) : infini
Sorties Référence de potentiel Libre de potentiel
Nb et nature des circuits de sécurité 3“NO” (13-14, 23-24, 33-34)
Nb et nature des circuits supplémentaires 1“NC” (41-42) + 4 statiques
Pouvoir de coupure en AC-15 VA C300 : appel 1800, maintien 180
Pouvoir de coupure en DC-13 24V/1,5A-L/R=50ms
Pouvoir de coupure sorties statiques 24V/20 mA, 48 /10 mA
Courant thermique maxi (Ithe) A 6
Somme courant thermique maximum A 18
Protection des sorties par fusibles A 4 gG ou 6 rapide, selon IEC/EN 60947-5-1, DIN VDE 0660 partie 200
Courant minimum mA |10
Tension minimum \% 17
Durabilité électrique Consulter notre catalogue “Fonctions et solutions de sécurité selon Preventa”
Temps de réponse sur ouverture d’entrées ms | <40
Tension assignée d’isolement (Ui) \% 300 (degré de pollution 2 selon IEC/EN 60947-5-1, DIN VDE 0110 parties 1 et 2)
Tension assignée de tenue aux chocs (Uimp.) kv 4 (catégorie de surtension Ill, selon IEC/EN 60947-5-1, DIN VDE 0110 parties 1 et 2)
Visualisation par DEL 4
Température de fonctionnement °C -10...+55
Température de stockage °C -25...+85
Degré de Selon IEC 60529 Bornes IP 20
protection Boitier IP 40
o4 LY veiemecanique]
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Caractéristiques (suite),

références

Solutions d’automatisme de sécurité

Modules de sécurité Preventa type XPSAK
Pour surveillance d’Arrét d’'urgence, d’interrupteurs, de
tapis ou bords sensibles ou de barrieres immatérielles

de sécurité

Caractéristiques (suite)
Type de modules
Raccordements Type

XPSAK3e1144

XPSAK3e1144P

Bornes Avis imperdables Avis imperdables
Bornier Intégré au module Séparé débrochable du module
Connexion un fil Sans embout Fil rigide ou souple : 0,14...2,5 mm? Fil rigide ou souple : 0,2...2,5 mm?

Avec embout

Sans collerette, fil souple : 0,25...2,5 mm?

Avec embout Avec collerette, fil souple : 0,25...1,5mm? | Avec collerette, fil souple : 0,25...2,5 mm?
Connexion 2 fils Sans embout Fil rigide ou souple : 0,14...0,75 mm? Fil rigide : 0,2...1 mm?, fil souple :
0,2...1,5mm?
Avec embout Sans collerette, fil souple : 0,25...1 mm?
Avec embout Double, avec collerette, fil souple : 0,5...1,5 mm?
Références
Désignation Typedebornier Nombrede Sorties: Alimentation Référence Masse
deraccordement circuits de Supplémentaires kg
sécurité / Statiques vers
I'automate
Modules de sécurité pour Intégré au module 3 1/4 ~ 24V XPSAK311144 0,300
surveillance d’Arrét =24V
d’urgence, d’interrupteurs,
de tapis ou bords sensibles,
de barrieres immatérielles
de sécurite ~ 110V XPSAK 361144 0,400
=24V
~ 120V XPSAK351144 0,400
=24V
XPSAK3e1144
~ 230V XPSAK371144 0,400
=24V
Séparé, 3 174 ~ 24V XPSAK311144P 0,300
débrochable du =24V
module
~ 48V XPSAK331144P 0,300
~ 110V XPSAK361144P 0,400
=24V
~ 120V XPSAK351144P 0,400
=24V
~ 230V XPSAK371144P 0,400
=24V
2] Telemecanique | 95
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Principe,
caractéristiques

Solutions d’automatisme de sécurité

Modules de sécurité Preventa type XPSAR
Pour surveillance d’Arrét d’'urgence, d’interrupteurs ou
de barriéres immatérielles de sécurité

Principe de fonctionnement

Caractéristiques

Les modules de sécurité XPSAR satisfont aux exigences du niveau de performance
PL e/Catégorie 4 selon la norme EN/ISO 13849-1 et sont destinés aux applications de
sécurité suivantes :

m Surveillance des circuits d’Arrét d'urgence selon EN/ISO 13850 et EN/IEC 60204-1;

m Surveillance électrique des interrupteurs actionnés par des dispositifs de
protection selon EN 1088/ISO 14119;

m Surveillance des barriéres immatérielles de type 4 selon EN/IEC 61496-1
équipées de sorties de sécurité statiques avec fonction test (barriéres type XUS L).
En complément de 7 sorties de sécurité, les modules XPSAR sont équipés de deux
sorties de signalisation a relais et 4 sorties de signalisation statiques pour messages
vers 'automate de process.

Les modules de sécurité XPSARe e @ @ @ P sont équipés de borniers débrochables,
ce qui permet d’'optimiser les taches de maintenance des machines.

Pour I'aide au diagnostic, les modules présentent en face avant 4 voyants DEL
permettant d’informer sur I’état du circuit de surveillance.

La fonction de surveillance du bouton Marche est configurable par cablage.

Type de modules XPSAR3e1144 | XPSAR3e1144P
Niveau maximal de sécurité atteint PL e/Catégorie 4 selon EN/ISO 13849-1, SILCL3 selon EN/IEC 62061
Valeurs de Temps moyen avant défaillance dangereuse Ans | 2778
fiabilité (MTTFq)
Capacité de diagnostic (DC) % >99
Probabilité de défaillance dangereuse par heure | 1/h 2,22 x10°
(PFHq)
Conformité aux normes EN/IEC 60204-1,
EN 1088/1SO 14119,
EN/ISO 13850,
EN/IEC 60947-1,
EN/IEC 60947-5-1
Certifications de produits UL, CSA, TUV
Alimentation  Tension \Y ~et=24,~ 115,~ 230
Limites de tension 24V % -15...+10
~ 24V % -15...+10
~ 115V % -15...+15
~ 230V % -15...+10
Fréquence Hz 50/60
Consommation Version =24V :<4 W, version 24V : <7 VA, version 115/230V : <9 VA
Protection des entrées du module Par fusible interne électronique
Surveillance du bouton Marche Oui /non (configurable par connexion bornes)
Tension et courant sur I'organe de commande (entre bornes \% = 24 (environ 20 mA) (a tension nominale d’alimentation)
S11-S52 et S21-S22). Version 24 V, 115V et 230 V
Résistance maximale de cablage RL Q 50
(entre les bornes S11-S52 et S21-S22)
Temps de synchronisme entre les entrées A et B ms 100
Démarrage automatique, bornes S33, S34 shuntées
Sorties de Référence de potentiel Libre de potentiel
sécurité Nombre et nature des circuits de sécurité 7 “NO” (13-14/23-24/33-34/43-44/53-54/63-64/73-74)
Nombre et nature des sorties supplémentaires 4 statiques (Y31-Y32, Y31-Y64, Y31-Y74, Y31-Y35)
Nombre et nature des contacts auxiliaires 2“NC” (81-82/91-92)
Pouvoir de coupure en AC-15 VA B300 (appel : 3600, maintien : 360)
Pouvoir de coupure en DC-13 24 V/2A,L/IR=50ms
Pouvoir de coupure sorties statiques 24 V/20mA
Courant thermique maxi (Ithe) A 10
Somme courant thermique maximum A 40
Protection des sorties par fusibles A 6 gG ou 10 rapide selon EN/IEC 60947-5-1, DIN VDE0660 partie 200
Courant minimum mA | 170
Tension minimum \ 17
Durabilité électrique Consulter notre catalogue “Fonctions et solutions de sécurité selon Preventa”
Temps de réponse sur ouverture d’entrées ms |<20
Tension assignée d’isolement (Ui) Y 300 (degré de pollution 2 selon IEC/EN 60947-5-1, DIN VDE 0110 parties 1 et 2)
Tension assignée de tenue aux chocs (Uimp) kv 4 (catégorie de surtension Ill selon IEC/EN 60947-5-1, DIN VDE 0110 parties 1 et 2)
Visualisation par DEL 4
Température de fonctionnement “C -10...+ 55
Température de stockage °C -25...+85
Degré de protection selon IEC 60529 Bornes : IP 20, boitier : IP 40
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Caractéristiques (suite),

références

Solutions d’automatisme de sécurité

Modules de sécurité Preventa type XPSAR
Pour surveillance d’Arrét d’'urgence, d’interrupteurs ou
de barriéres immatérielles de sécurité

Caractéristiques (suite)
Type de modules
Raccordement Type

XPSAR3el1144

XPSAR3e1144P

Bornes Avis imperdables Avis imperdables,

Bornier Intégré au module Séparé débrochable du module
Connexion 1 fil Sans embout Fil rigide ou souple : 0,14...2,5 mm? Fil rigide ou souple : 0,2...2,5 mm?

Avec embout Sans collerette, fil souple : 0,25...2,5 mm?

Avec embout Avec collerette, fil souple : 0,25...1,5 mm? Avec collerette, fil souple : 0,25...2,5 mm?
Connexion 2 fils Sans embout Fil rigide ou souple : 0,14...0,75 mm? Fil rigide : 0,2...1 mm?, fil souple : 0,2...1,5

mm?
Avec embout Sans collerette, fil souple : 0,25...1 mm?

Avec embout

Double avec collerette, fil souple : 0,5...1,5 mm?

Références
Désignation Type debornier Nbre de Sorties Alimentation Référence Masse
de supplémentaires /
raccordement Statiques vers
I'automate
\% kg
Modules de sécurité pour Intégré au 2/4 ~ 24 XPSAR311144 0,300
surveillance d’Arrét module =24
d’urgence, d’'interrupteurs
ou de barriéres
immatérielles de sécurité
~ 115 XPSAR351144 0,400
=24
~ 230 XPSAR371144 0,400
=24
XPSAR3e1144
Séparé, 2/4 ~ 24 XPSAR311144P 0,300
débrochable du =24
module
~ 115 XPSAR351144P 0,400
=24
~ 230 XPSAR371144P 0,400
=24
Y Telemecanique o7
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Présentation,
caractéristiques

Solutions d’automatisme de sécurité

Modules de sécurité Preventa type XPSVNE
Pour détection de vitesse nulle

Principe de fonctionnement

Caractéristiques

Type de module
Niveau maximal de sécurité atteint

Les modules de sécurité Preventa pour détection de vitesse nulle XPSVNE sont
utilisés pour la détection d’arrét des moteurs électriques. lls sont essentiellement
employés pour les commandes de déblocage du systéme de verrouillage des
protecteurs mobiles ainsi que pour les commandes dotées d’'un mécanisme
d’inversion du sens de rotation du moteur ou pour 'activation des freins de blocage
apres I'arrét du moteur.

Lorsqu’ils ralentissent, les moteurs électriques produisent dans leur bobinage une
tension rémanente due au magnétisme résiduel, dont la valeur décroit
proportionnellement a la vitesse de rotation.

Cette tension rémanente est mesurée de fagon redondante afin de permettre la
détection d’arrét du moteur. Le raccordement entre le bobinage du moteur et les
entrées du module XPSVNE est également contrdlé, pour permettre de s’assurer
que 'arrét n’est pas simulé, en cas de rupture d'un cable.

Un transformateur ne doit pas étre utilisé pour le raccordement du moteur aux
bornes Z1, Z2 et Z3, afin que la surveillance de la connexion avec le bobinage
moteur a travers la surveillance de la résistance soit réalisée.

Les modules XPSVNE sont appropriés pour la détection d’arrét sur tous les types de
machines électriques dotées d’'un moteur a courant continu ou a courant alternatif,
qui produit, lorsqu'’il ralentit, une tension rémanente dans son bobinage due au
magnétisme résiduel. Ces machines peuvent étre commandées par des dispositifs
électroniques de commande, tels que des variateurs de fréquence ou des freins a
courant continu.

Les filtres d’entrée des modules XPSVNE standard sont congus pour une fréquence
jusqu’a 60 Hz.

Pour des moteurs fonctionnant a des fréquences supérieures a 60 Hz, qui produisent
en conséquence une tension rémanente a haute fréquence, les modules particuliers
XPSVNEeeeeHS devront étre utilisés.

Les modules XPSVNE sont dotés de 2 potentiométres installés dans le couvercle en
face avant du module et permettent le réglage du seuil de commutation pour chacun
des deux circuits d’entrée. Ceci permet une adaptation éventuelle a différents types

de moteurs et a différents cas d’utilisation.

Pour l'aide au diagnostic, les modules XPSVNE sont équipés de 4 voyants DEL et
de 2 sorties statiques permettant d’informer sur I'état du circuit de surveillance de
vitesse nulle.

XPSVNE
PL d/Catégorie 3 selon EN/ISO 13849-1, SILCL 2 selon EN/IEC 62061

Valeurs de Temps moyen avant défaillance dangereuse Ans 1241
fiabilité (MTTFgq)
Capacité de diagnostic (DC) % >99
Probabilité de défaillance dangereuse par 1/h 9,26 x 10°°
heure (PFHg)

Conformité aux normes

EN/IEC 60204-1,
EN/IEC 60947-1,
EN/IEC 60947-5-1

Certifications de produits UL, CSA, TUV
Alimentation Tension \ =24

~115

~ 230

Limites de tensions

-15..+10% (=24 V)
-15...+ 15 % (115 V)
-15...+ 10 % (~ 230 V)

Fréquence Hz 50/60 (115V, 230 V)
Consommation W £3,5(=24V)
VA £7,5(115V), 7 (~~230V)
Fréquence d’alimentation du moteur Hz <60 Hz (XPSVNee42), > 60 Hz (XPSVNee42HS)
Entrées Tension maximale entre les bornes Z1-22-73 |V 500 effectif
Seuil de détection \% 0,01-0,1 (réglable)
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Caractéristiques (suite),

références

Solutions d’automatisme de sécurité

Modules de sécurité Preventa type XPSVNE
Pour détection de vitesse nulle

Caractéristiques (suite)

Type de module
Sorties

Référence de potentiel

XPSVNE
Libre de potentiel

Nombre et nature des circuits de sécurité

1“NO” (13-14), 1 “NC” (21-22)

Nombre et nature des circuits supplémentaires

2 statiques

Pouvoir de coupure en AC-15

C300 (appel : 1800 VA/maintien : 180 VA)

Pouvoir de coupure en DC-13

24 V/1,5A-L/R =50 ms (contact 13-14)
24 V/1,2 A-L/R =50 ms (contact 21-22)

Pouvoir de coupure sorties statiques

24 V/20 mA, 48 V/10 mA

Courant thermique maxi (Ithe) A 2,5
Protection des sorties par fusible A 4 gG selon IEC/EN 60947-5-1, DIN VDE 0660 partie 200
Courant minimum (contact sec) mA 10 (1)
Tension minimum (contact sec) \% 17 (1)
Durabilité électrique Consulter notre catalogue “Fonctions et solutions de sécurité selon Preventa”
Tension assignée d’isolement (Ui) \% 300 (degré de pollution 2 selon IEC/EN 60947-5-1, DIN VDE 0110 parties 1 et 2)
Tension assignée de tenue aux chocs (Uimp.) kV 4 (catégorie de surtension Ill, selon IEC/EN 60947-5-1, DIN VDE 0110 parties 1 et 2)
Visualisation par DEL 4
Température de fonctionnement °C -10...+ 55
Température de stockage °C -25...+85
Degré de protection Bornes IP 20
Selon EN/IEC 60529 Boitier 1P 40
Raccordement Type Bornes Avis imperdables
Bornier Séparé débrochable du module
Connexion 1 fil Sans embout Fil rigide ou souple : 0,2...2,5 mm?
Avec embout Sans collerette, fil rigide ou souple : 0,25...2,5 mm?
Avec collerette, fil rigide ou souple : 0,25...2,5 mm?
Connexion 2 fils Sans embout Fil rigide : 0,2...1 mm?, fil souple : 0,2...1,5 mm?
Avec embout Sans collerette, fil souple : 0,25...1 mm?
Avec collerette, fil souple : 0,5...1,5 mm?

(1) L'appareil est aussi capable de commuter des charges faibles (17 V/10 mA), a condition que
le contact n’ait jamais commuté de forte charge auparavant, car la couche d’or revétant le
contact pourrait étre altérée.

Références
Désignation Nombre de Sorties Alimentation Fréquence Référence Masse
circuits de statiques vers d’alimentation kg
sécurité I'automate du moteur
Modules de sécurité pour 2 2 =24V <60 Hz XPSVNE1142P 0,500
détection de vitesse nulle
>60Hz XPSVNE1142HSP 0,500
~ 115V <60 Hz XPSVNE3442P 0,600
> 60 Hz XPSVNE3442HSP 0,600
XPSVNEeeese ~ 230V <60 Hz XPSVNE3742P 0,600
> 60 Hz XPSVNE3742HSP 0,600
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Principe,
caractéristiques

Solutions d’automatisme de sécurité

Modules de sécurité Preventa types XPSDMB,
XPSDME

Pour surveillance d’interrupteurs magnétiques codés

Principe de fonctionnement

Caractéristiques

Les modules de sécurité XPSDMB et XPSDME sont dédiés a la surveillance des
interrupteurs de sécurité magnétiques codés. lls sont équipés de deux sorties de
sécurité et deux sorties statiques pour messages vers I'automate de process.
Conformes au niveau de performance PL e/Catégorie 4 selon EN/ISO 13849-1,
les modules XPSDMB sont capables de surveiller deux capteurs indépendants ;
les modules XPSDME peuvent surveiller jusqu’a six capteurs indépendants.

Pour la surveillance d’'un plus grande nombre de capteurs par ces modules de sécurité,
il suffit de mettre les capteurs en série paralléle, tout en répondant aux exigences du
niveau de performance PL d/Catégorie 3 selon la norme EN/ISO 13849-1.

Les modules de sécurité XPSDMeeeeeP sont équipés de borniers débrochables, ce
qui permet d’optimiser les opérations de maintenance sur les machines.

Pour l'aide au diagnostic, les modules sont équipés, en face avant, de voyants DEL
permettant d’'informer sur I'état du circuit de surveillance.

Type de modules XPSDMB1132 XPSDMB1132P XPSDME1132 XPSDME1132P
Niveau maximal de sécurité atteint PL e/Catégorie 4 selon EN/ISO 13849-1, SILCL3 selon EN/IEC 62061
Valeurs de fiabilité  Temps moyen avant défaillance Ans |83,1 82,4
dangereuse (MTTFg)
Capacité de diagnostic (DC) % >99 >99
Probabilité de défaillance dangereuse par | 1/h | 3,92 x 10 3,97 x 10°
heure (PFHq)
Conformité aux normes EN/IEC 60204-1, EN 1088/ISO 14119, EN/IEC 60947-1, EN/IEC 60947-5-1,
EN/IEC 60947-5-3
Certifications de produits UL, CSA, TUV
Alimentation (Ue)  Tension \Y =24
selon [EC60038 | jmjtes de tension =24V -20..+20%
Consommation w <25 <35
Protection des entrées du module Par fusible interne électronique
Résistance maximale de cablage RL entre module et Q 100
interrupteurs magnétiques codés
Tension et courant sur I'organe de commande 28 V/I8 mA
Temps de synchronisme entre les entrées des interrupteurs |s <05
magnétiques
Sorties de sécurité Référence de potentiel Libre de potentiel
Nombre et nature des circuits de sécurité 2“NO”
Nombre et nature des sorties statiques 2
Pouvoir de coupure en AC-15 VA C300 : appel 1800, maintien : 180
Pouvoir de coupure en DC-13 24V/1,5A,L/IR=50ms
Courant thermique maxi (Ithe) A 6
Somme courant thermique maximum A 12
Protection des sorties par fusibles A 4 gG ou 6 rapide
Courant minimum mA |10
Tension minimum \% 17
Durabilité électrique Consulter notre catalogue “Fonctions et solutions de sécurité selon Preventa”
Temps de réponse sur ouverture d’entrées ms <20
Tension assignée d’isolement (Ui) \% 300 (degré de pollution 2 selon IEC/EN 60947-5-1, DIN VDE 0110 parties 1 et 2)
Tension assignée de tenue aux chocs (Uimp) kV 4 (catégorie de surtension Il selon IEC/EN 60947-5-1, DIN VDE 0110 parties 1 et 2)
Visualisation 3 DEL 15 DEL
Température de I'air Pour fonctionnement “C -10...+ 55,
ambiant Pour stockage °C -25...+85
Degré de protection selon EN/IEC 60529 Bornes : IP 20, boitier : IP 40
Raccordement Type Bornes Avis imperdables
Bornier Intégré au module | Séparé débrochable | Intégré au module Séparé débrochable
du module du module
Connexion 1 fil Sans embout Fil rigide ou souple : | Fil rigide ou souple : | Fil rigide ou souple : | Fil rigide ou souple :
0,14...2,5 mm? 0,2...2,5 mm? 0,14...2,5 mm? 0,14...2,5 mm?
Avec embout Sans collerette, fil souple :0,25...2,5 mm?
Avec embout Avec collerette, fil Avec collerette, fil Avec collerette, fil Avec collerette, fil
souple:0,25...1,5 souple:0,25...2,5 souple:0,25...1,5 souple:0,25...2,5
mm? mm? mm? mm?
Connexion 2 fils Sans embout Fil rigide ou souple : | Filrigide: 0,2...1 mm?, | Fil rigide ou souple : | Filrigide:0,2...1 mm?,
0,14...0,75 mm? filsouple :0,2...1,5 0,14...0,75 mm? filsouple :0,2...1,5
mm? mm?
Avec embout Sans collerette, fil souple : 0,25...1mm?
Avec embout Avec collerette, fil souple : 0,5...1,5 mm?
100 ] Telemecanique |
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Références

Solutions d’automatisme de sécurité

Modules de sécurité Preventa types XPSDMB,
XPSDME

Pour surveillance d’interrupteurs magnétiques codés

Références
Désignation Type de bornier Nombrede Sorties Alimentation Référence Masse
deraccordement circuitsde  statiques vers
sécurité I'automate
\% kg

Module de sécurité Intégré au module 2 “NO” 2 — 24 XPSDMB1132 0,250
pour surveillance
de 2interrupteurs
magnétiques codés

XPSDMB1132 Module de sécurité Intégré au module 2 “NO” 2 =24 XPSDME1132 0,300
pour surveillance
de 6interrupteurs
magnétiques codés
Module de sécurité Séparé, 2“NO” 2 — 24 XPSDMB1132P 0,250
pour surveillance débrochable du
de 2interrupteurs module
magnétiques codés

XPSDME1132
Module de sécurité Séparé, 2*NO” 2 =24 XPSDME1132P 0,300
pour surveillance débrochable du
de 6 interrupteurs module
magnétiques codés
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Index Index des références

XCSDMP500LOTM12 71 XCSP3902P20 32 XPSAC3421P 91
XCSA502 48  XCSDMP501LOTM12 71  XCSP3910G13 32 XPSAC3721 91
XCSA512 48  XCSDMP590LOTM12 71  XCSP3910N12 32 XPSAC3721P 91
XCSA522 48  XCSDMP591L01M12 71  XCSP3910P20 32 XPSAC5121 91
XCSAT702 48  XCSDMP700LO1M12 71  XCSP3918G13 32 XPSAC5121P 91
XCSAT712 48  XCSDMP701L01M12 71  XCSP3918N12 32 XPSAF5130 93
XCSAT722 48  XCSDMP790LO1M12 71  XCSP3918P20 32 XPSAF5130P 93
XCSA802 48  XCSDMP791L01M12 71  XCSP3919G13 32 XPSAK311144 95
XCSB502 48  XCSDMP5002 70 XCSP3919N12 32 XPSAK311144P 95
XCSB512 48  XCSDMP5012 70 XCSP3919P20 32 XPSAK331144P 95
XCSB522 48  XCSDMP5902 70 XCSPA192 44 XPSAK351144 95
XCSB702 48  XCSDMP5912 70 XCSPA292 44  XPSAK351144P 95
XCSB712 48  XCSDMP7002 70  XCSPA392 44  XPSAK361144 95
XCSB722 48  XCSDMP7012 70  XCSPA492 44  XPSAK361144P 95
XCSB802 48  XCSDMP7902 70 XCSPA592 44  XPSAK371144 95
XCSC502 48  XCSDMR590LOTM12 71  XCSPA692 44  XPSAK371144P 95
XCSC512 48  XCSDMR591LOTM12 71  XCSPA792 44 XPSAR311144 97
XCSC522 48  XCSDMR790LOTM12 71  XCSPA892 44 XPSAR311144P 97
XCSC702 48 XCSDMR791LOTM12 71  XCSPA992 44  XPSAR351144 97
XCSC712 48  XCSDMR5902 70  XCSTA592 44  XPSAR351144P 97
XCSC722 48  XCSDMR5912 70  XCSTA792 44  XPSAR371144 97
XCSC802 48  XCSDMR7902 70  XCSTA892 44  XPSAR371144P 97
XCSD3702G13 31 XCSDMR7912 70  XCSZO01 48  XPSAXE5120C 91
XCSD3702N12 31  XCSDMT 84 60  XPSAXE5120P 91
XCSD3702P20 31 XCSLE252531M2 59 XCSZ02 48  XPSDMB1132 101
XCSD3710G13 31 XCSLE272731M2 59 60 xpsDMB1132P 101
XCSD3710N12 31  XCSLE2525312 58 XCSZ03 48 XPSDME1132 101
XCSD3710P20 31 XCSLE2727312 58 60 XPSDME1132P 101
XCSD3718G13 31  XCSLF252531M2 55 XCSZ05 gg XPSVNE1142HSP 99
XCSD3718N12 31 XCSLF272531M2 55 S Cerii 45 XPSVNE1142P 99
XCSD3718P20 31 XCSLF272731M2 55 csriz 45 XPSVNE3442HSP 99
XCSD3719G13 31 XCSLF2525312 54 Cs71s 25 XPSUNE3442P 99
XCSD3719N12 31 XCSLF2725312 54 cszia 25 XPSVNE3742HSP 99
XCSD3719P20 31 XCSLF2727312 54 L cs7i 25 XPSUNE3742P 99
XCSD3902G13 30  XCSM3702L1 2% oo 25 XS7B130 72
XCSD3902N12 30  XCSM3710L1 26 S ros 29 XUSLZ500 84
XCSD3902P20 30  XCSM3715L1 26 60 XZCP29P11L2 72
XCSD3910G13 30  XCSM3716L1 26 Ycs7o7 29 XZCP29P11L5 72
XCSD3910N12 30  XCSM3902L1 26 ycszo8 a2 XZCP29P11L10 72
XCSD3910P20 30  XCSM3910L1 26 ycszo9 10 XZCP29P12L2 84
XCSD3918G13 30  XCSM3915L1 26 cs730 0 XZCP29P12L5 84
XCSD3918N12 30  XCSM3916L1 vy 29 XZCP29P12L10 84
XCSD3918P20 30  XCSM4102L1 26 yoora 19 XZCP0941L2 72
XCSD3919G13 30  XCSM4110L1 26 L Cezsd 20 XZCP0%4iLs 72
XCSD3919N12 30  XCSM4115L1 %6 sres 20 XZCP0941L10 72
XCSD3919P20 30  XCSM4116L1 26 ozen 20 XZCP1041L2 72
XCSDM3791M12 83  XCSMP59Le 40 3 iores 20 XZCP1041L5 72
XCSDM3791M12 80 XCSMP70Le 40 XZCP1041L10 72
XCSDM4801M12 80 XCSMP79Le 40 XCSZ0 gg XZCP1141L2 72
83 XCSMP8OLe 0 S csr01 2 XZCP1141L5 72
XCSDM379102 82  XCSP3702G13 33 XCSZ100 0 XZCP1141L10 72
XCSDM379105 82  XCSP3702N12 33 XZCP1241L2 72
XCSDM379110 82  XCSP3702P20 33 XCSz200 44 zcPi2a1Ls 72
XCSDM480102 82  XCSP3710G13 33 XC€Sz210 60 SzcPi2a1L10 72
XCSDM480105 82  XCSP3710N12 33 Xesz2i 60
XCSDM480110 82  XCSP3710P20 33 XCSzCt 72
XCSDMC590L01M8 71 XCSP3718G13 33 XCszcc 72
XCSDMC591L01M8 71 XCSP3718N12 33 XCSzCp 72
XCSDMC790L01M8 71 XCSP3718P20 33 XCSZCR 72
XCSDMC791L01M8 71 XCSP3719G13 33 XCSZP1 72
XCSDMC5902 70  XCSP3719N12 33 XCSZR1 72
XCSDMC5912 70  XCSP3719P20 33 XPSAC1321 91
XCSDMC7902 70  XCSP3902G13 32 XPSAC1321P 91
XCSDMC7912 70  XCSP3902N12 32 XPSAC3421 91
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Le présent document comprend des descriptions générales et/ou des caractéristiques techniques
générales sur les fonctions et la performance des produits auxquels il se réfere. Le présent document
ne peut étre utilisé pour déterminer I'aptitude ou la fiabilité de ces produits pour des applications
utilisateur spécifiques et n’est pas destiné a se substituer a cette détermination. Il appartient a chaque
utilisateur ou intégrateur de réaliser, sous sa propre responsabilité, I'analyse de risques compléte et
appropriée, d’évaluer et tester les produits dans le contexte de leur application ou utilisation spécifique.
Ni la société Schneider Electric Industries SAS, ni aucune de ses filiales ou sociétés dans lesquelles
elle détient une participation, ne peut étre tenue pour responsable de la mauvaise utilisation de
l'information contenue dans le présent document.
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